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OZET

Ulkemizde kadastro galismalari giiniimiize kadar yazili, ¢izgi ve sayisal kadastro
calismalar1 ile yapila gelmistir. Bu siireglerde farkli 6lcek, altlik, 6l¢gme yontemi ve nokta
konum duyarliklarinda kadastro verileri iiretilmistir. Teknolojik gelismelere paralel olarak
artik kadastro ¢alismalar1 sadece parsel sinirlarini kapsayan bigimde 3 Boyutlu sayisal formda
ITRF sistemine dayal1 olarak yapilmaktadir. Ozellikle kadastro ¢alismalarina dzel sektoriin
katilimindan sonra {lilke kadastrosunun kisa siire icerisinde tamamlanmasi hedeflenmis ve
2004 yilindan itibaren bu hedefe ulagmak igin gerekli ihaleli kadastro caligmalari tilke
genelinde yayginlagtirilmistir. Bu sayisal kadastro altliklarinin olusturulmasi adina énemli bir
adim olarak goriilmektedir. Ancak Tapu Kadastro Bilgi Sistemi (TAKBIS) igin bu yeterli veri
altyapisin1 saglamamaktadir. Clinkii iilke kadastrosunun yaklasik %80°nin kadastrosu sayisal
formda iiretilmemistir. Bundan dolay1r mevcut biitiin kadastro altliklarinin gerekli uyum ve
doniisim iglemleri sonucu ITRF sisteminde istenilen nokta konum duyarliklarinda
olusturulmasi ve sistemin temel altyapisinin kurulmasi ihtiyaci vardir.

Bu tez calismasi ile; kadastrosu farkli 6lgme yontemleriyle, farkli 6l¢cek ve koordinat
sisteminde, farkli kadastro yasalari ile ger¢eklestirilmis, ¢izgi ve sayisal kadastro donemlerine
ait biitlin kadastro altliklarin1 iceren alanlarda kadastro veri kalitesinin gilinlin kadastro
standartlarina uygunlugu baz alinarak tespit edilmesi hedeflenmistir. Bu amaca yonelik olarak
kadastro ile iiretilen biitliin kadastro verileri her bir uygulama bodlgesinde ayr1 ayr1 kadastro
tiretim standartlar1 acgisindan analiz edilmistir. Bunlara ilaveten her bir bolgedeki kadastro
altliklar1 sayisal forma doniistiiriilerek elde edilen sayisal verilerde analize tabi tutulmustur.
Bu noktada parsel cephe, alan ve koordinat degerleri tescilli karsiliklariyla karsilastirilarak
kadastro altliklarinin nokta konum duyarliklar tespit edilerek, bu altliklarin uygulanabilir
olup olmadiklart test edilmistir. Yapilan ¢alismalar sonucunda kadastro altliklarinin biiytik
bir ¢ogunlugunun giiniin kadastro standartlarinda tiretilmedigi, kadastro verilerinin giiniimiiz
kadastrosunun beklentilerini karsilamaktan ¢ok uzak oldugu, nokta konum duyarliklarinin ¢ok

diisiik oldugu tespit edilmistir.

Anahtar Kelimeler: Kadastro, TAKBIS, Veri Standartlari, ITRF, Kadastro Altliklar
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SUMMARY

Evaluation of Current Cadastre Bases in view of Data Standards: Case Study of
Trabzon

Cadastral studies in our country have been carried out by using written, line and
digital cadastre techniques up to now. In these processes, cadastral different types of data
were generated with different scale, cadastre base maps, surveying method and precision of
point position. Contemporary cadastral studies, parallel to technologic developments, are
carried out based on ITRF coordinate system by surveying 3 dimensional parcel
boundaries in digital form. Completing national cadastre was aimed especially after the
inclusion of the private sector to the process and, for this target, private sector work as
contractors have become widespread throughout the country since 2004. It is regarded as
an important step for the production of the digital cadastral base maps. But, it does not
provide enough data infrastructure for Land Registry Cadastre Information System
(TAKBIS) because almost 80 percent of national cadastre are not generated in digital form.
Therefore, current cadastral base maps need to be re-formed by applying necessary
compliance and transformation processes in order to produce cadastral data in demanded
precision of point position on ITRF system and, thus, it is needed to form base
infrastructure of cadastral system. In this study, it was aimed to determine the conformity
of the data quality in the field containing cadastral base maps which belonged to the line
and digital cadastral time, and which were structured with different cadastral laws, and
with different scale and coordinate system with the different surveying methods. For this
purpose, all of the cadastral data was analyzed in accordance with the terms of generated
standarts on application areas. In addition to these, generated digital data of the cadastre
base maps on each area were also analyzed through transforming them to digital form. At
this stage, if these base maps are applicable is analyzed by comparing calculated boundary,
area and coordinate information of parcels to their corresponding information registered in
the (land registry) system and thus determining precision of point positions. As result of
the studies conducted, it was determined that most of the cadastral base maps have not
been generated on demanded cadastre standarts, cadastre data has not met the requirements

of cadastre, and precision of point position were low.

Key Words: Cadastre, LRCIS, Data Standardts, ITRF, Cadastral Bases
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1. GENEL BIiLGILER

1.1. Giris

Kadastro kanununun birinci maddesine gore kadastronun amaci; iilke koordinat
sistemine gore memleketin kadastral veya topografik kadastral haritasina dayali olarak
tasinmaz mallarin sinirlarini arazi ve harita iizerinde belirterek hukuki durumlarinm tespit
etmek suretiyle 4721 sayili Tirk Medeni Kanununun 6ngoérdigii tapu sicilini kurmak,
mekansal bilgi sisteminin alt yapisini olusturmaktir. Bu tanimlamaya gore, kadastronun
ana amaci, tasinmaz mallarin sinir ve yiizolglimlerini belirleyerek sahipleri adina Tapu
Kiitiigii'ne tescil etmek olmakla birlikte kadastro haritalarina eklenen ytikseklik bilgileri
sayesinde, kadastronun hukuki niteligi 6n planda tutularak teknik nitelik de kazandirilmis
bulunmaktadir. Kadastronun {irtin birimi olan “parsel’in” konumu ve seklini gosteren
grafiksel bilgiler “Kadastro”yu olusturmaktadir. Kadastro, yerel baz da, Tapu ve Kadastro
Genel Midirligiic. (TKGM)'ne  bagh  Kadastro  Midiirliikleri  tarafindan
gerceklestirilmektedir (Biyik ve Yavuz, 2003).

Kadastro, insan toprak iligkilerini diizenleyen bir kamu hizmetidir. Bu hizmetler
sayesinde miilk sahiplerine Devlet giivencesi sunulurken, Devlet ve onun kurumlarina da
dogrudan ve dolayli olarak alinan vergilerle gelir temin edilir. Glinlimiizde kadastro;
hukukun, ekonominin, sosyal hayatin, istatistigin ve bilimin ihtiya¢ duydugu bir¢ok temel
verinin Uretilmesini, saklanmasini, sunulmasim1 ve degisikliklerin devamli izlenmesini
saglayan onemli bir miiessesedir. Bilgi sistemleri olarak takdim edilen ve konumsal ya da
konumsal olmayan bir¢cok bilginin temel altligi kadastro ve tapu teskilatinin {rettigi
bilgilerdir. Bu bilgiler “fescile tabi olan” bilgiler oldugu i¢in bunlarda; dogruluk,
hassasiyet ve gilincel olma nitelikleri aranir (Biyik, 1999). Bu zamana kadar yapilan
kadastro ¢alismalari,

a) Farkl ekip ve ekipmanla,

b) Degisik 6zellik arz eden alanlarda,
c) Degisik kadastro yasalariyla,

d) Farkli zamanlarda,

e) Farkli 6lgme yontemleri ile olusturulmustur.



Bu sekliyle Tiirkiye kadastrosunun genel yapist degerlendirildiginde tamamlanan
kadastronun % 17,6’si1 grafik (koordinattan bagimsiz), % 24,4’ klasik kutupsal, % 11,7’s1
ortogonal (prizmatik) ve % 29,5°1 de sayisal konumda iiretilmislerdir. Kadastro Tabanl
Cografi Bilgi Sistemleri (KTCBS) i¢in sayisal kadastro altliklarinin belirli standartlarda
dogru, giivenilir ve giincel konumda olmasi istenmektedir. Uretilen kadastro altliklarinin
basta teknik standartlar olmak iizere arazi kullanimi, yer kontrol noktalari, igerik ve
hassasiyet gibi bircok nedenlerdeki yetersizliklerden dolayr yeniden gdzden gegirilmesi
gerekmektedir. Biitiin bunlarin yaninda, 3402 sayili Kadastro Kanunu’nun 22. maddesi
geregi, bir yerde “ikinci kez kadastronun yapilamamas1”, problemlerin ¢6ziimiinii daha da
zorlastirmaktadir. Bu amag¢ dogrultusunda, iilke genelinde sayisal kadastro altliklarinin
olusturulmas: i¢in teknik, yasal ve kurumsal diizenlemelere gidilmesi gerekmektedir

(Demir, 2000).

1.2. Problemin Tanimi

Ulkemizde kadastro caligmalari, iilke koordinat sistemine bagli olarak memleketin
kadastral durumunu ortaya koymak amaciyla yapilmaktadir. Kadastro ¢aligsmalariyla
amaglanan 4721 sayili Tirk Medeni Kanunun 6ngordiigli tapu sicilini olusturmak ve
mekansal bilgi sisteminin olusturulmasi hedeflenmistir. Gegmisten giiniimiize kadar farkl
ol¢ii yontemlerinde farkl altlik ve dlgekte kadastro althiklar {iretilmistir. Uretilen mevcut
kadastro altliklarinin iilke koordinat sistemine aktarilmasi gerekmektedir. Buna yonelik,
Tapu ve Kadastro Genel Miudiirliigii (TKGM) biinyesinde Tapu Kadastro Bilgi Sistemi
(TAKBIS) olusturma calismalar1 baslamilmistir. Bu bilgi sisteminin saglikli bir sekilde
islemesi ve kurulmasi i¢in giincel, giivenilir ve istenilen nokta konum duyarliliginda
kadastro haritalarina ihtiya¢ vardir. Olusturulmus olan kadastro altliklarinin sayisal
ortamda istenen nokta konum duyarliliginda ITRF’e (International Terrestrial Reference
Frame) bagli olarak yeniden olusturulmasinda sorunlar olugmaktadir. Bunun igin
olusturulmus kadastro altliklarinin hangi konum hassasiyetinde olusturuldugu belirlenmesi
gerekmektedir. Ulkemizde kadastro ¢alismalarmin teknik kismi 6zel sektor eliyle artik
yapilabilmektedir. Giiniimiizde kadastrosu sorunlu alanlarda 22/A kapsaminda 6zel sektor
tarafinda yapilmasina da baslanilmistir. Bu olumlu bir adim olarak goriilmektedir. Ulke
kadastrosunun hangi alanlarda sorunlu oldugu genelde gerek tescile esas degisiklik

islemleri asamasinda gerekse yer gdsterme, aplikasyon gibi islemlerle tespit edilmektedir.



Ulkemizde giiniimiize kadar iiretilmis kadastro haritalarin konum duyarlilik derecelerini
gosterir bir duyarlilik deger haritasina ihtiya¢ vardir. Bununla o6zellikle yenileme
kadastrosunda Oncelikli alanlarin belirlenmesine, harita kadastro plan ve programlarin
verimli bir sekilde uygulanmasi saglanacaktir. Bu tez ¢aligmasiyla beraber orijinal kadastro
verilerinin iiretildigi donemde ytirtirliikkte olan kadastro kanunlar1 kapsaminda incelenerek
yonetmeliklerde istenilen sartlara uygun olarak tretilip Uretilmedigi ortaya konularak

uygulama bolgeleri kadastral veri standartlarinin tespiti yapilacaktir.

1.3. Calismanin Amaci ve Katkisi

Tapu ve kadastro bilgi sistemin olusturulmasina yonelik yapilan ¢alismalarda en biiyiik
sorun kadastro altliklarinda yasanmaktadir. Ciinkii giiniimiize kadar farkli Ol¢ii
yontemleriyle farkli koordinat sistemlerinde ya da grafik olarak koordinattan bagimsiz
olarak Ol¢iilmiis kadastro altliklarinin ITRF’e doniisiimde sorunlar yasanmaktadir. Farkli
Olgek ve altliklarda olusturulmus olan kadastro altliklarinin belirlenmesi ve iilkemizde
yapilmasi amaclanan yenileme kadastrosu calismalar1 kapsaminda uygulamaya
baslanilacak yorelerin Oncelik siralarinin  belirlenmesi, mevcut kadastro verilerinin
standartlarinin belirlenmesi, mevcut bilgilerin yeni sisteme aktarilmasi olanaklarinin
arastirilmasi ve mevcut kadastro veri standartlarinin 6zellikle AB (Avrupa Birligi) kadastro
veri standartlarina (INSPIRE) uyumlulugunun ortaya konulmasi bu tez ¢aligmasi ile

amaglanmistir.

1.4. Metodoloji

Takeometrik, Prizmatik, Grafik ve Sayisal kadastro yontemiyle iiretilen kadastro
verilerinin yonetmeliklerde istenilen iiretim sartlarina uygun olarak iretilip iiretilmedigi
tiretildikleri donemlerdeki yonetmelikler incelenerek belirlenmeye calisiimistir. Bu
kapsamda,

Kadastrosu Takeometrik 6l¢ii yontemiyle yapilmis alanlarda,

v Orijinal rasat degerleri incelenerek parsel detay-poligon noktasi (6lgii noktasi)
arasindaki mesafeler incelendi,
v'Poligon 6l¢iisii kirtlma agilar1 ve poligon kenar uzunluklari incelendi,

v'Rasat 6l¢ii degerleri ve kadastro paftalari sayisallagtirildi,



v Elde edilen sayisal kadastro altliklarindan parsel alanlar1 hesapland,
e Orijinal alanlar
e Pafta alanlan
e Senet alanlar1
v Elde edilen sayisal altliklardan parsel kose koordinatlar kargilastirildi,
v'Roper krokileri incelendi,
Kadastrosu prizmatik 6l¢li yontemiyle yapilmis alanlarda,
v'Dik ayak ve Dik boy mesafeleri 6lgii krokileri {izerinden yonetmelik sartlarina
uygunlugu kontrol edilmis,
v’ Olgii degerleri kullamlarak parseller sayisallastirildi,
v'Kadastro paftalari taranarak sayisallastirildi,
v Olusturulan sayisal altliklarda alan degerleri karsilastirildi,
e Orijinal alanlar
e Pafta alanlarn
e Senet alanlar1
v/ Olusturulan sayisal altliklarda parsel kose koordinatlar1 karsilastirildi,
v’ Roper krokileri incelendi,
Kadastrosu grafik 6l¢li yontemiyle yapilmig alanlarda,
v Orijinal rasat degerleri incelenerek Parsel Detay-Poligon Noktasi (6l¢li noktasi)
arasindaki mesafeler incelendi,
v'Poligon 6l¢iisii kirtlma agilar1 ve poligon kenar uzunluklari incelendi,
v'Rasat 6l¢ii degerleri ve kadastro paftalari sayisallagtirildi,
v Elde edilen sayisal kadastro altliklarindan parsel alanlar1 hesaplandi,
e Orijinal alanlar
e Pafta alanlar
e Senet alanlar
v Elde edilen sayisal altliklardan parsel kose koordinatlar kargilastirildi,
v'Roper krokileri incelendi,
Sayisal kadastro bolgelerinde kadastro altliklarinda arazi ¢alismalar1 kapsaminda
v" RTK (Real Time Kinematik) yontemiyle olusturulan poligonlarda
> Olgii siireleri
» Koordinat farklar
» DOP (Delution of Precision) degerleri



v’ Parsel detay noktalarinin RTK yontemiyle 6l¢iim siireleri ve DOP degerleri,

v’ Statik olarak yapilan 6l¢iilerde olglim siireleri ve DOP sayisi miktar1 incelenmistir.

1.5. Gelismis Ulkelerde Kadastro ve Kadastro Veri Standartlar

Gelismis tlkelerde kadastral sistemler farkli amag, icerik, kapsam ve idare yapiya
sahiptir. Bu sistemlerin ortak 6zelligi, tasinmazlar iizerindeki haklar vasitasiyla, kisiler ile
arazi arasindaki iliskiyi diizenlemektir (Kaufmann ve Steudler, 2003).

Uluslararas1 Haritacilar Birligi FIG’ in, 1994 yilinda Avustralya’ nin Melborn kentinde
gergeklesen XX. Olagan kongresinde, Kadastro ve Arazi Yonetimi konulariyla ilgilenen 7.
komisyonu, Oniimiizdeki 20 yillik periyotta kadastro i¢in bir vizyonun gelistirilmesi
yoniinde bir karar almistir. Bu karar dogrultusunda olusturulan c¢alisma grubu, gerekli
hazirliklarin  ardindan uzun donemli ¢alismalarini tamamlayarak “Kadastro 2014-
Gelecekteki Kadastral Sistemler Icin Bir Vizyon” isimli rapor 1998 yilinda yayrmlanmistir
(Kaufmann ve Steudler, 2003).

Uluslar aras1 FIG komisyonu Temmuz 1998 tarihinde “Kadastro 2014 Gelecegin
Kadastral Sistemi i¢in Bir Vizyon” adi altinda yayinladigi bu rapor kapsaminda kadastro
icin getirilen ilkeler;

» “Miilkiyet, haklar, sorumluluklar, kisitlamalar vb. miilkiyete iliskin tiim yasal
durum gosterilecektir. Araziye sahip olmak, giivenligini saglamak i¢in tiim olgular
gelecegin kadastro sistemleri tarafindan agik bir sekilde gelistirilecektir.

> Harita ve sicil veya kayit bilgileri birbirleriyle ortiisecektir. Iki farkli organizasyon
tek organizasyona doniistiiriilecektir.

» Haritalarin  yerini uzun yasam modelleri alacaktir. Modern teknolojiden
yararlanarak ayni veri modellerinden farkli harita ve kayit tiniteleri tiretilebilecektir.

» Kadastro harita ve sicil bilgilerinde tam otomasyon saglanacaktir. Kalem ve kagit
yerini teknolojiye birakacaktir.

> Kamu ve 6zel sektor birlikte calisacaktir. Ozel sektdr iiretimde 6nem kazanacak,
kamu, denetim ve kontrol yapacaktir.

» Kadastro maliyeti geri kazanimli olacaktir. Kadastro maliyetinin geri donilisiimi
saglanacak, fayda/maliyet analizi yapilacaktir.

Seklindedir (Kaufmann ve Steudler, 1998).



Kadastro’nun evrensel anlamda bir biitiinlik gostermesini saglamak ve kadastro
faaliyetleri ile haritacilik mesleginin de gelecegini sekillendirmeye yonelik goriisleri iceren
bu rapor, 6zellikle internet araciliiyla, FIG tarafindan tiim diinya milletlerine sunulmustur.
Daha sonra bir ¢ok iilke bu raporu kendi dillerine ¢evirerek, konunun iilkelerinde giindeme
gelmesine yardimei olmuslardir (Kaufmann ve Steudler, 2003).

Bu raporun hazirlanmasina esas olan anket calismasinda teknik alandaki egilimlerle
ilgili sorulara yanit olarak acik¢a, verilerin sayisallastirilmasi ve sistemin otomasyonu
verilmigstir. Dijital ¢caga dogru yonelen egilimler i¢in bilgisayar aginin ve veri tabanlarinin
kurulmasi temel teskil etmektedir. Genellikle Arazi Bilgi Sistemi (Land Information
System) olarak ifade edilen ¢ok amagl kadastronun kurulmasiyla dijital ¢aga dogru olan
hareket vasitasiyla belirleyici olan egilimler; yasal goriis agisindan incelenmistir. Yasal
bakimdan gelecekteki egilimler i¢in yeni kanunlar ve ekonomik modeller tanimlanmustir.

Biitiin iilkeler, planlanmis, gelismekte veya basarilmig durumda bir kadastral reforma
sahiptirler. Reform amaclarinin tilkeden iilkeye farkli olmasina ragmen, ortak goriisler
vardir. Ulkelerin Reform projeleri genelde asagidaki maddelere yonelik galismalar olarak
yiriitiilmektedir. Bunlar,

* Artirtlmig verimlilik ve gelistirilmis maliyet/kar orani ile miisteri hizmetlerini
gelistirir,

+  Ogzel sektériin daha gok katilimini saglar,

+ lyi kalitede daha ¢ok veri saglar,

» Yeterli dogruluga sahip veri saglar,

* Dogru zamanda kullanilabilir veriye sahip olur.

» Kadastral sistemlerde gelisme egilimleri;

+  Ulke koordinat sistemine dayal dijital kadastro haritalarinin tanitilmast,

* Arazi kayit bilgilerinin dijital forma doniistiiriilmesi,

* Senet kayit sistemleri yerine tapu tescil sistemlerinin tanitilmasi,

* Farkli veri tabanlarinin baglantisiyla kadastronun arazi bilgi sistemi igine
yerlestirilmesi,

* Bina ve arazi miilkiyeti kayit sistemlerinin birlestirilmesi,

* Arazi yonetimi ve kadastral kurumlarda personel azaltilmasi,

+  Ozel sektdr katiliminin artirilmasi ve bunun bélgesellestirilmesi,



Maliyetin geri kazanimi mekanizmasmin en azindan islem maliyetini veya
yatirim maliyetini karsilamasi i¢in tanitilmasi, adimlarindan olusmaktadir

(Kaufmann ve Steudler, 1998).

1.5.1. AB Ulkelerinde Kadastro Veri Standartlar1 Olusturma Calhsmalar:

Avrupa iilkelerinde veri standartlarinin olusturulmasi amaciyla INSPIRE (Infrastructure

for Spatial Information in the European Community) adi altinda proje yiiriitiilmektedir.

INSPIRE’in en temeldeki amaci“Lokal, bolgesel ve uluslararasi alanda halk ve kamu

kuruluglar1 tarafindan kullanilan; formiile edilmeye, uygulanmaya, goriintiilenmeye ve

degerlendirmeye hazir halde bulunan yiiksek kaliteli ve harmonize edilmis mekansal

(cografi) veri elde etmektir” (Yalgin, vd, 2009).
Tiirkiye ulusal Cografi Bilgi Sistemleri (TUCBS) ¢alismalarinda INSPIRE Direktifi

temel prensipleri dogrultusunda ¢alisilmaktadir. Bu standartlar,

Veri bir defa toplanmalidir ve en etkili sekilde idame ettirilmelidir.

Aymi kategorideki farkli veriler degisik veri kaynaklarindan birlestirilebilmeli
ve bir¢ok kullanici ve uygulama servisleri tarafindan paylasilabilmelidir.
Ulkelerin bir kurumu tarafindan toplanan mekansal verileri iilkenin diger
kurumlar tarafindan da erisilebilir olmalidir.

Iyi bir iilke yonetimi igin gerekli olan mekansal veri, gelismis uygulamalar
saglayacak durumda olmalidir.

Mekansal verinin, amacglara uygunlugunu degerlendirmek ve verinin
kullaniminin saglamak adina hangi durumlarin uygulanmasi gerektigini bilmek

icin gerekli bilgiye kolayca ulasilabilmelidir (INSPIRE Directive, 2007).

AB’ deki CBS(Cografi Bilgi Sistemleri) faaliyetlerinin yasal zeminini olusturan Inspire
dort asamada gerceklestirilir (DPT, 2006).

Birinci agsamasinda Avrupa Birligi ilkelerinde yer alan konumsal veri
kiimelerinin (set) dokiimantasyonun (meta veriler) hazirlanmasi ve bu
dokiimantasyona erisim i¢in gerekli araglarin gelistirilmesi,

Ikinci asamada, farkli kaynaklardan erisilen farkli veri kiimelerinin ortak bir

sistemde harmanlanmasini saglayarak kullanima agilmasi,



e Uciincii asamada, konumsal nesnelere (6rnegin ulasim, orman, vb.) iliskin ortak
konumsal veri modelleri gelistirilerek mevcut veri kiimelerinin biitliinlestirilmesi,

e Dordiincii ve son asamada ise, farkli ulusal ve yerel diizeylerdeki, farkli diizey
(6lgek) ve farkl kaynaklara sahip konumsal veri kiimelerini, ortak standartlar ve
protokoller  kullanarak, sirekli ~ konumsal  veritabanlar1  seklinde
biitiinlestirilmesini  saglayacak  hizmetlerin =~ sunulmasinin  saglanmasi
hedeflenmistir.

INSPIRE direktifler parsele ait verileri ii¢ boliim altinda toplamaktadir. i1k iki béliimii
olusturan veriler, Koordinat referans sistemleri, cografi grid sistemi, cografi isimler, idari
sinirlar, adres, kadastral parsel, ulasim agi, hidrografik, korunan alanlar, yiikseklik, arazi
oOrtlisli, ortogdriintii, jeoloji seklinde siralanmaktadir. Bu veriler Avrupa’da uygulanmasi
zorunlu olunan ve verilerin birbirleri ile entegrasyonunun saglanmasi gerekli olan temel

verileri olarak belirlenmistir (Mataraci, vd., 2007).

1.6. Tiirkiye’ de Kadastronun Gelisim Siirecleri

1920 yilinda cumhuriyetin ilan edilmesiyle, bugiinkii smirlara sahip Tiirkiye
Cumhuriyeti devleti kurulmustur. Bu yillarda birgok alanda devrimler gerceklestirilmistir.
Kadastro ¢alismalar1 da, devrim niteligindeki bu calismalardan biridir. Ik kadastral
nitelikli ¢alismalara 1924 yilinda bolgesel bazda yapilan ¢alismalarla baslanilmigtir. Bu
tarihten itibaren degisik tarihlerde yapilan yasal diizenlemelerle, zamanin teknolojik
imkanlar1 kullanilarak kadastro caligmalar1 giiniimiize kadar devam etmistir. Kadastro
calismalariyla ilgili ulusal bazli ilk hedef 1963 yilinda hazirlanan Birinci Bes Yillik
Kalkinma Planiyla ortaya koyulmustur. Buna gore, Tiirkiye kadastrosunun 20 y1l igerisinde
tamamen bitirilmesi hedeflenmistir. Ancak giiniimiiz itibariyle genel bir degerlendirme
yapildiginda bu hedefin halen gergeklestirilemedigi anlagilacaktir. Kaldi ki giiniimiize
kadar yapilan kadastro ¢alismalar1 sonucunda iiretilen kadastro altliklar1 farkli koordinat
sistemi, farkl 6lgek, farkli 6l¢ti yontemleri, uygulamalarda farkli konum duyarliliklart ve
farkli altliklar {izerinde {iretilmislerdir. Giinlimiize kadar iiretilen kadastral altliklarin
onemli bir kisminin glinlimiizde uygulanabilirligi kalmamigtir. 1980'1i yillardan sonra
gelisen teknolojinin de etkisiyle kadastro ¢alismalarinda otomasyonun saglanmasi adina
kadastro teskilat1 tarafindan calismalar baslatilmistir. Ilk olarak Harita Kadastro Reform

Projesi (HAKAR) adi altinda 6énemli bir proje c¢alismasi sonucunda iilke kadastrosunun



sorunlar1 ve c¢Ozlimiine yonelik yapilmasi gerekenler ayrintili bir bi¢cimde ortaya
konmustur. ikinci olarak TAKBIS projesi ¢alismalar1 1990'l1 yillarda baslatilmistir. Ancak
gelinen nokta itibariyle bu proje ile hedeflenenler, 6zellikle kadastro altliklarindaki mevcut
problemlerden dolay1r halen gercgeklestirilememistir. Bu caligsmalar sonucunda sayisal
kadastro altliklarinin olusturulmas: adina yapilmasi gereken iic Onemli ana madde
belirlenmistir (Tiides ve Biyik, 1997; Demir, 2000). Bunlar;

* Glinlimiize kadar tretilen kadastro altliklarinin gerekli uyum ve doniisiim adimlari

sonucunda sayisal olarak yeniden iilke koordinat sisteminde olusturulmasi,

*  Yeni kadastro calismalarinin iilke koordinat sisteminde istenilen duyarliliklarda

uretilmesi,

* Bu altliklarin tiretilmesi i¢in yeterli jeodezik agin kurulmasi agamalaridir.

Giiniimiize kadar bilgi sistemlerine altlik olabilecek 6zellikte sayisal kadastro altliklari
% 29,5 oraninda iiretilebilmistir. Dolayisiyla ililkemizde 6nemli derecede kadastro altlik
problemi mevcuttur (Tides ve Biyik, 1997; Demir, 2000).

Tiirkiye kadastrosunun bu giinkii mevcut durumunun iyi bir sekilde anlagilabilmesi i¢in
basladig1 1924 yilindan bugiine kadarki izledigi yasal ve teknik siireclerinin iyi bir sekilde
ortaya konmas1 gerekmektedir (Biyik ve Karatag, 2002).

Ulkemizde halen yapilmakta olan kadastroyu ¢ok amagcli kadastro olarak nitelendirmek
miimkiin degildir. Ozellikle tasinmaz mal idaresi ile ilgili bilgiler eksiktir. Ayrica, yapilan
kadastro biitiin iilke arazilerini kapsamamaktadir. Bu nedenle, birinci kadastronun bitmek
tizere oldugu bu yiizyilda, igerigi ve kapsami yeniden belirlenecek bir kadastro

calismasinin baglatilmasina ihtiyac vardir (Biyik ve Karatag, 2002).

1.6.1. Yasal Siire¢

Cumbhuriyet tarihinde, ilk kadastral nitelikli calismalara 10.04.1924 tarih ve 474 sayili
Kanun ile baslanilmistir. Bu kanun ile Artvin, Kars illeri ile Ardahan, Kulp ilgeleri ve
Hopa’nin Kemalpasa nahiyesinde bulunan taginmazlarin miilkiyetinin saptanmasi, gelir ve
kiymetinin belirlenmesi ve geometrik durumunun Olgiilmesi hedeflenmistir. Buna
dayanilarak yapilan yazimlarda harita diizenlenmeyip, planlarin kroki seklinde gosterilmesi
ve belgelerin tek niisha olarak diizenlenmis olmasi, bunlarin kadastro niteliginde kabul
edilmesine engel teskil etmektedir. 1925 yilinda ¢ikarilan 658 sayili kanun ile Tapu Genel

Miidiirliigii blinyesinde bir kadastro teskilati kurularak tasinmaz mallarin miilkiyet ve
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sinirlarinin belirlenmesi, konum ve ekonomik durumlarina goére siniflarinin tespit edilmesi
amaclanmis ve kanuna gore bazi biiyiik illerde ¢alismalar yapilmistir. 1934 yilinda 26173
sayili Kadastro ve Tapu Tahriri Kanunu ve 1935 yilinda da bu kanuna dayali nizamname
cikartilmigtir. Bu kanunla, sehirlere oncelik verilerek uygulamaya devam edilirken il ve
ilgelerin belediye sinirlart diginda kalan kdylerde kadastroyu hizlandirma amaciyla
15.03.1950 tarih ve 5602 sayili “Tapulama Kanunu” yirirlige konmustur. Arazi
kadastrosu adi ile bilinen 5602 sayili kanun, sirasiyla 1964 yilinda 509 sayili kanun ve
1966 yilinda da 766 sayili Tapulama Kanunu olarak degisiklige ugramistir. Kadastro
calismalarina sehirlerde ve kdylerde farkli yasalarla devam edilirken, karsilasilan sakincali
durumlar1 ortadan kaldirmak ve kadastroya iliskin hiikiimleri tek yasada toplamak icin
10.10.1987 tarihinde 3402 sayili Kadastro Kanunu yiriirliige konulmustur. Ancak Orman
Kadastrosu bu dizenlemeler disinda 683/ sayili kanuna goére Orman Genel
Miidiirliigii’nce yiritilmektedir. Ayrica 22.02.2005° te ¢ikarilan 5304 sayili Kadastro
Kanununda Degisiklik Yapilmas: Hakkindaki Kanun Ozellikle bilgi sistemlerine gegis
icerisinde olan kadastro teskilatinin 6zel sektoriin is giiciinii kullanmasi amaciyla ve 3402’
deki baz1 maddeler degistirilerek bazilarina da ek maddeler ilave edilerek tamamlanmistir

(Ttdes ve Bryik, 1997; Demir, 2000).

1.6.2. Teknik Siirec

Osmanli’dan gilinlimiize kadar gecirilen donemler dikkate alindiginda, Tiirkiye
kadastrosunun teknik siirecini yazili kadastro, ¢izgisel kadastro ve sayisal kadastro olmak
tizere ii¢ kisma ayirmak miimkiindiir (Tiides ve Biyik, 1997; Demir, 2000).

I. Yazili Kadastro

Yazili kadastrodan maksat, kadastral bilgilerin ¢izgiler yerine yaziyla yani, kelime ve
sayilarin olusturdugu climlelerle ifade edilmesidir. Bu mecburiyet, uygulamanin yapildigi
devirlerde c¢izime veya koordinat bilgisine dayanan konum bilgilerinin gorsel sekle
doniistiiriilmesi tekniklerinin yeterince yayginlasmamis olmasi yahut da bunu yapabilecek
teknik kadastronun heniliz olusturulamamasindan ileri geliyordu. Yazili kadastro ile
taginmazin sinirlart kuzey, giiney, dogu ve batisinda bulunan detaylar yazili ifadelerle tarif
edilerek kayit altina alinarak tapu senetleri olusturulmaktaydi. Osmanli doneminde

baslatilan bu tiir calismalar 1934 yilina kadar devam etmistir. Giinlimiizde kadastro
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gormemis alanlarda bu tiir yazili kadastro tapular1 halen ispat belgesi olarak
kullanilmaktadir (Tiides ve Biyik, 1997; Demir, 2000).
II. Cizgisel Kadastro

Kadastroyu tapu yazimindan siyirarak teknik nitelik kazandiran, kadastroya aritmetik ve
geometrik uygulamalarin getirilmesidir. Avrupa’da oOlgekli haritaya dayali kadastro
caligmalar1 baslatildiginda, iilkemiz de bundan istifade etmenin yollarin1 aramis ve bazi
adimlar da atmistir. Ancak, lilkemize ¢izgisel kadastro 1990’11 yillarin baslarinda gelmistir.
Kadastro ¢alismalarimin basladig1 yillarda bitmeyen savas ve toprak kayiplarina ragmen
fedakarca g¢aligmalar yapan ekiplerin varligi bilinmektedir. Cizgisel kadastro donemini;
grafik, klasik, fotogrametrik ve elektronik takeometri yontemleri ile gruplandirmak
miimkiindiir. (Tides ve Biyik, 1997; Demir, 2000).

a-) Grafik Yontem:

Tirkiye'de ilk kadastro calismalar1 grafik yontemle yapilmistir. Bu yontemde parsel
kose noktalariin 6l¢iimii zeminde isaretli ancak koordinat degerleri olmayan poligonlara
dayal1 olarak zincirleme o6lgiilerle yapilmistir. Bundan dolay1 bu yontemle iiretilen parsel
Olcii degerleri genelde kontrol adimlarindan bagimsiz olarak iiretilmislerdir. Bundan dolay1
bu altliklar giiniimiizdeki mevcut parsel konum degerlerini istenilen konum duyarliliklar
igcerisinde yansitmamaktadirlar. Diger bir ifade ile bu altliklarin biiyiik bir kisminda zemin
- pafta arasinda 6nemli farkliliklar mevcuttur. Bu yontemle tiretilen kadastro altliklar iilke
genelinin yaklasik %42'sini kapsamaktadir (Coruhlu, 2007).

b-) Klasik Yontem:

Prizmatik ve takeometrik yontemlerle yapilan uygulamalar genel olarak klasik yontem
diye adlandirilir. 1968'den 6nce yapilanlar poligona, daha sonra yapilanlar ise mevzii
nirengilere dayali olarak iiretilmislerdir. Bu yontemlerden prizmatik yontem, 2613 sayili
yasa geregi sehirlerde; takeometrik yontem ise 766 sayili yasa geregince belediye sinirlan
disindaki parsellerde uygulanmistir. Ulke nirengi agina baglanma ise 1974'den sonra
yaygimlastirilmistir. Ancak 1993 yilindan sonra firetilecek kadastro altliklarinin {ilke
koordinat sisteminde olusturulmasi zorunlulugu getirilmistir (Coruhlu, 2007).

c-) Fotogrametrik Yontem:

1950 yilindan sonra, arazi kadastrosu caligmalarini hizlandirmak maksadiyla havai
fotogrametri yontemine agirlik verilmis ve 1955'den sonra da aktif olarak uygulanmistir.
Bitki ortiisii ve topografik yapiin elverdigi bolgelerde uygulanan bu yontem sayesinde,

bilhassa iilkenin i¢ bolgelerinde yogun tapulama caligsmalar1 yapilmistir. Bu ¢alismalarin
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tirtinleri genellikle 1/5000 6lcekli kadastro haritalaridir. Bu altliklar 6zellikle kirsal alandan
kentsel alana doniistimiin yasandigir alanlarda, miilkiyet smirlarinin istenilen konum
duyarliliklar1 igerisinde belirlenmesinde c¢ok yetersiz kalmaktadir. Kisaca konum
duyarliliklar1 oldukea diisiiktiir (Coruhlu, 2007).

d-) Elektronik Takeometri Y Ontemi:

1980'l1 yillardan sonra, sagladigi hiz ve hassasiyet sayesinde elektronik takeometri,
yersel bir Olcme yontemi olarak kadastroya girmistir. Bilgisayar destegiyle de
biitiinlestikten sonra, elektronik takeometrelerle kadastroda ¢ok iyi sonuglar elde edilmesi
saglanmigtir. Bilhassa, fotogrametrik ¢alismaya uygun olmayan engebeli ve bitki Ortiisiiyle
kapal1 alanlarda ve yerlesim alanlarinda bu yontem son derece faydali olmustur. Halen bu
yontemle sayisal kadastro uygulamalarina devam edilmektedir (Tiides ve Biyik, 1997,
Demir, 2000).

e-) GPS Olg¢ii Yontemi

1- Statik GPS Ol¢gme Yontemi

Bu yontem arazide kullanilan ilk GPS (Global Positioning System) 6l¢ii yontemidir ve
bugiin hala en hassas sonu¢ veren GPS 06l¢li yontemi olma 6zelliinin korumaktadir.
Yiiksek duyarlikli sonug¢ vermesi nedeniyle 6zellikle deformasyon dlgmelerinde ve nirengi
Olcmelerinde kullanilir. Roélatif statik GPS 6lgme yonteminde iki veya daha fazla GPS
alicisi, es zamanl olarak en az 4 uydudan, baz uzunluguna gére 30 dakika ile 2 saat
arasinda veri toplanir (Glingdr, 2000).

Statik GPS 6lgme yontemi, yiiksek duyarlilik gerektiren calismalarda, Slgiilecek baz
vektorlerinin uzun olmasi durumunda, sistematik etkilerin dikkate alinmasi gerektiginde ve
mevcut uydu geometrisinin baska bir 6lgme yontemine olanak tanimadigi durumlarda
gerceklestirilir. Rolatif degerlendirme ile uydu ve alici saat hatalarini giderebilmek ve
atmosferik hatalart minimuma indirgemek miimkiin olmaktadir. Bu 6l¢ii yonteminde, baz
vektorii uzunluguna bagli olarak milimetre diizeyinde duyarlik elde etmek miimkiindiir.
Genel olarak yontemin dogrulugu 0.5mm + 1 ppm civarindadir (Kahveci ve Yildiz, 2001).

2-) Hizli Statik GPS Olgme Y6ntemi

Bu 06lgii yontemi tipki statik Ol¢li yontemine benzemektedir. Bu yonteme hizli statik
denilmesinin nedeni 6l¢ii siiresinin statik GPS’ e gore ¢ok daha kisa tutulmasidir. Bu metot
ta Ol¢ii stliresi kisa oldugu igin genellikler kisa uzunluktaki kenarlarin o6l¢iilmesinde
kullanilir (Giingor, 2000). Statik GPS 6l¢me yontemine alternatif olarak, daha kisa siirede
yeterli duyarligi saglayabilecek bir yontemdir. Hizli statik GPS o6lgme yonteminde,
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alicilardan birisi koordinatlar1 bilinen sabit bir referans noktasi lizerinde stirekli veri
toplamaktadir. Diger alic1 veya alicilar ile Olgii yapilacak diger noktalar {izerinde 5-30
dakikalik veriler toplanarak, her noktadaki veri referans noktasinda toplanan veri ile rolatif
yaklagima gore degerlendirilerek ¢6ziim yapilmaktadir. Hizli statik GPS 6lgme yontemi,
uydu sayisina ve geometrisine ve Ol¢ii siiresine bagli olarak 20 km.nin altindaki baz
vektorleri i¢in, 5-10mm+I1ppm civarinda dogruluk saglamaktadir (Kahveci ve Yildiz,
2001).

3-) Tekrarli GPS Ol¢me Yéntemi

Bu teknik psoydo statik 6lgme yOntemi olarak ta bilinir. Yontemin hem statik hem de
kinematik isim alabilmesi iki yonteme de benzemesidir. Yontem kinematik yonteme gore
biraz daha verimsizdir fakat statik yontemde daha kullanislidir. Hassasiyet olarak statik ve
kinematik yontemlere gore diisiiktiir (Gilingor, 2000). Degisen uydu geometrisinden
yararlanarak, ol¢lilecek noktalarin 1-4 saatlik zaman araliginda, birkag dakikalik siire ile en
az iki kez ol¢iilmesi ile gergeklestirilen bir GPS 6lgme yontemidir (Eren ve Uzel, 1995).
Gerek statik yonteme gerekse kinematik yonteme benzerlik gosteren bu yontem, 6zellikle
uydu geometrisinin zayif oldugu durumlarda veya tek frekansh alicilarin kullanildig:
durumlarda uygun sonuglar vermektedir. Yontem merkezsel baz veya travers yontemi
olarak ikiye ayrilabilir. Merkezsel baz yonteminde alicilardan birisi sabit kalmakta diger
alicilar Olgiilecek noktalarda gezdirilerek, hizli statik yonteme benzer sekilde referans
istasyonu ile Ol¢iilen noktalar arasi baz vektorleri elde edilerek ¢oziim saglanir. Travers
yonteminde ise, sabit alici olmayip her iki alicida hareketlidir. Bu yontemde Olgiiler
atlamali olarak yapilmaktadir. Bu sekilde birbirine komsu ardisik baz vektorleri bir dizi
boyunca oOl¢lilmektedir. Her iki yontemde 6l¢ii tekrar1 sirasinda ayni alicinin ayni noktada
bulunmasi saglanarak alicilarin homojen olmamasindan kaynaklanan birtakim hatalar
indirgenebilir. Yontemin dogrulugu 5-10mm+Ippm civarindadir (Kahveci ve Yildiz,
2001).

4-) Dur-Git GPS Ol¢me Yontemi

Bu yontemde de bir alic1 sabit bir referans istasyonunda bulunmakta ve diger alict veya
alicilar ise 6l¢iilecek noktalar1 gezmektedir. Dur-Git dlgiistine baslarken, ilk noktada birkag
dakikalik statik Ol¢ii yapilarak, faz belirsizligi ¢oziilmekte ve alici kapatilmadan aymi
uydular izlerken diger noktalar birkag epokluk veri ile 6l¢iilmektedir. Uydu sayisinin 4.iin
altina diismesi durumunda faz belirsizliginin yeniden ¢dziilmesi gerekmektedir. Bunun

icin, Olgiilere baslangictan itibaren yeniden baglanir veya bir sonraki noktada daha uzun
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siire beklenerek faz belirsizligi yeniden belirlenir. Yontem 6zellikle birbirine ¢ok yakin
noktalarin Ol¢lilmesinde uygun sonuglar vermektedir. Dogrulugu ise 1-2cm+I1ppm
civarindadir (Kahveci ve Yildiz, 2001).

5-) Kinematik GPS Ol¢me Yontemi

Dur-Git GPS 06lgme yoOntemine benzer olmakla beraber, burada tek tek noktalarin
Olclilmesi yerine gezici alicinin izledigi glizergah belirlenmektedir. Bu yontemde de 6lct
baslangicinda faz belirsizligi ¢oziilerek Olciliye baglanir. Bu 6lgme yontemi oldukea hizli ve
ekonomik bir dlgme yontemi olup Ozellikle hareket halindeki araglarin takibinde ve
hidrografik o6lgmelerde kullanilmaktadir. 1-2cm+1ppm civarinda dogruluga sahiptir
(Kahveci ve Yildiz, 2001).

GPS ile nokta konumlar1 belirlenirken GPS 6l¢iilerini etkileyen en dnemli faktorlerden
biride uydularin uzaydaki dagilimlariyla ilgilidir. GPS’te uydularin uzaydaki
dagilimlarinin konum hassasiyetine etkisi Dop (Dilution of Precision) dedigimiz say1
belirler. DOP sayisinin belirlenmesinde psoydo uzunluk goézlemleri (Kod dlgiileri)
kullanilmaktadir (Leick, 1995). GPS’ te ¢ok cesitli DOP sayilar1 vardir. Bunlarin hepsini
birden kapsayan GDOP (Geometric DOP) su DOP agilimlarini igerir (French, 1996).

a-) PDOP(Positio DOP) En ¢ok kullanilan DOP sayisidir. Olgiilerin {icboyutlu konum
duyarliklariyla ilgilidir.

b-) VDOP (Vertival DOP) : Yalnizca bir boyutlu olup (z) diisey konum hassasiyetini
belirler.

c-) HDOP (Horizontal DOP) : iki boyutlu (x,y) konum duyarliliginin bir &lgiitiidiir. Bu
deger genellikler PDOP’ tan daha diistik bir deger alir. Clinkii HDOP ‘ta diisey konum (z)
thmal edilir.

d-) TDOP (Time DOP) : Konumun zamana gore duyarliligini gdsteren bir dl¢iittiir.

Yukarida belirtilen DOP sayilarinin kii¢iik bir deger almasi beklenir. DOP sayisinin 2’
den disiik olmast “miikkemmel” Ol¢li olarak adlandirilabilir. Ancak bu durumun
gerceklestirile bilmesi i¢in uydu sayisinin ¢ok fala olmasi ve uygun bir dagilimda olmasi
gerekmektedir. DOP sayinsin 2-3 arasi olmasi “cok i1yi” olarak degerlendirilir. 4-5 arasi bir
deger olmasi hassasiyet isteyen uygulamalar i¢in pek iyi bir deger degildir. Ama ¢ogu
uygulamalarda kabul edilebilir bir degerdir. DOP sayisinin 6 ‘nin {izerinde olmasi1 konum
hassasiyetin diisiik oldugunu gosterir. Bu nedenle detay alimlar1 ve aplikasyon islerinde
uygulama yapilmamasi gerekmektedir. DOP sayilar1 ve temsil ettikleri 6l¢ii kalitesi Tablo

1.1°de verilmistir (Giingor, 2000).
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Tablo 1.1. DOP sayis1 ve kalitesi (Glingdr, 2000).

DOP Sayisi Kalitesi
1-3 Cok iyi
4.5 lyi

6 Vasat
>6 Stipheli

II. Sayisal Kadastro Dénemi

Yukarida da vurgulandig gibi, 1993 yilindan sonra iiretilecek kadastro altliklarinin tilke
koordinat sisteminde olusturulma zorunlulugu getirilmistir.

Diinyadaki gelismelere paralel olarak Tiirkiye’de hizmetin otomasyonu i¢in ilk olarak
1965 yilinda TKGM biinyesinde bir Bilgi Islem Merkezi kurulmustur. ilk olarak 1982
yilinda alinan elektronik uzaklik dlgerler, kadastral calismalarda kullanilmaya baslanilmis
ve 1984 yilinda alinan ¢izim sistemi ile sayisal calismalara baslangi¢ yapilmistir. 1993
yilinda ihalesi yapilan elektronik takeometreler ile birlikte tiim kadastro miidiirliiklerine
birer elektronik alet verilmesi imkani saglanmis buna paralel olarak 100 Kadastro
Miidiirliigii'ne de Personal Computer (PC) bilgisayar, TKGM’de gelistirilen grafik
program ile birlikte verilerek c¢aligmalarin sayisal yapilmasina baslanmistir. Tapu ve
kadastro hizmetlerinde bilgi alt yapisinin yetersizligini gidermek, milyonlarla ifade edilen
ve klasik arsivlere yi8ilmis tapu ve kadastro bilgilerine hizla ulasacak sistemleri kurma
noktasinda TKGM biinyesinde projeler hazirlanmaktadir. Harita bilgilerinin ayni sistem
igerisinde toplanip hizmete ve ortak kullanima sunulabilmesi i¢in Ulke Ana Yiizey A1
Projesinin yapimina baglanmistir (DPT, 1995).

Giliniimiizde tiretilen sayisal kadastro g¢aligmalari, TUTGA’ ya bagh {i¢ boyutlu ve
gereginde bilgi sistemlerine altlik olusturacak uygun standartlarda veri tiretimi

beklenmektedir.

1.6.3. Kurumsal Siirec

Ulkemizde kadastro faaliyetlerinin ge¢misine bakildiginda, 5602 sayili kanunun
yiurirliige girdigi yillarda ortaya konulan hedef, kadastronun 20 yilda bitirilmesiydi.
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Ancak, o yillardan giiniimiize gelinene kadar hep ileride 20 yil tutacak bir is kaldigi
sOylenmektedir (Ttides, 1988).

Diinyadaki gelismelere paralel olarak Tiirkiye'de hizmetin otomasyonu i¢in ilk olarak
1965 yilinda Tapu Kadastro Genel Miidiirliigii biinyesinde bir Bilgi Islem Merkezi
kurulmustur. Ancak zaman iginde yeterince gelistirilememistir. 1982 yilinda alinan
elektronik uzaklik olgerler ilk olarak kadastral ¢alismalarda kullanilmaya baslanmis ve
1984 yilinda alinan ¢izim sistemi ile sayisal ¢alismalara baslangic yapilmistir. (DPT,
1995).

Tapu Kadastro Bilgi sisteminin kurulmasinin gecikmesi ile gerek alim satim gerekse
emlak vergisi toplamada gelir kaybina ugranilmaktadir ve hazineye ait taginmazlarin
takibinde sikintiya diismektedir. Boylece devlete ait tasinmazlarin baskalari tarafindan
haksiz bir sekilde kullanilmasi Onlenememektedir. Ayni sekilde tasinmazlardaki
degisiklikler vatandasin talebine bagli olarak izlenmekte, buda kadastronun giincel
olmasmi zorlastirdig1 gibi biiyiik Olclide vergi kaybina sebebiyet vermektedir. (DPT,
1995).

3402 sayili Kadastro Kanunu ile tesis kadastrosu teknik iglemlerinin 6zel sektor kanali
ile yapilmasina izin verilmesinden sonra tesis kadastrosu teknik isi Ozel sektore
yaptirilmaya baslanilmistir (DPT, 1995).

Giliniimiize kadar bilgi sistemlerine altlik olabilecek 6zellikte sayisal kadastro altliklar:
% 30 oraninda iiretilebilmistir. Dolayisiyla iilkemizde onemli derecede kadastro altlik
problemi mevcuttur (Demir, 2000).

Tirkiye Kadastrosu, ¢agdas kadastrolar arasindaki yerini almaya calisirken hukuksal
altliklarini, kurumsal yapisini, hedeflerini glinlimiiziin gereklerine gore olusturmalidir. Bu
kapsamda INSPIRE tasariminin gelismelerini incelemeli, bu siiregle kendi igeriginin ve
taniminin yenilemesi gerekmektedir (Koktiirk, 2009).

Gelismelerin bu asamasinda, teknik ara¢ gere¢ yetersizligi, nitelikli teknik isglicii
eksikligi, kurumlagsmanin iilke gereksinmeleri ve kosullar1 gozetilmeden merkeziyetci
bicimde olusturulmasi, amaglarin ve hedeflerin belli bir zamanlama siirecine yayilmamis
olmasi, plansiz ve esgiidiimsiiz etkinliklerin bulunmasinin yani sira, sorunlarin kékeninde
var olan tiizel nedenler de olumsuzlugu carpici duruma getirmislerdir. Boyle bir ¢ergevede
hukuk, uygulamayi engellemis uygulama, gerisinde kalan hukuku kendine gore

bicimlenmeye zorlamistir (Koktiirk, 2009).
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Tapu ve Kadastro Genel Miidiirliigii i¢ devingenligini yitirmis, kurumsal yap1 olarak
eskimistir. Kurulus kadastrosu ig¢in yapilandirilmis bir kurumun, 21. yiizyilin degisen
gereksinmelerini karsilamasi olanakli degildir. Bu nedenle, Harita, Tapu ve Kadastro
(HTK) sektoriindeki yapilanmanin  en Onemli odagi olarak TKGM yeniden
yapilandirilmas: gerekmektedir. Yapilacak olan kurumsal yenilemeyle beraber, cagdas
teknolojileri temel alan bir yapilanma igersine girip, teknolojik altyapini olusturulmasi,
arazi, biiro entegrasyonunun ¢ok iyi bir sekilde kullanila bilmesi gerekmektedir (Koktiirk,

2009).

1.7. Tiirkiye Kadastrosunun Sorunlar

Harita faaliyetlerinde bugiine kadar onemli gelismeler saglanmis ise de genelde bu
hizmetler hukuki, kurumsal ve teknik anlamda bir dagmiklik i¢indedir. Cesitli amag ve
ihtiyaglar nedeniyle ve farkli standartlarda ayri ayri kurumlar tarafindan birbirinden
bagimsiz caligmalar yapilmaktadir. Harita sektoriinde ortaya ¢ikan karmasanin temel
nedenini bugiine kadar amaci, igerigi ve standartlar1 tam olarak belirlenmis bir bilgi
sisteminin ortaya konmamis olmasindan ve iilkede harita ve kadastro hizmetlerinden
sorumlu kuruluglar arasindaki koordinasyon eksikliginden kaynaklandigi goriilmektedir.
Diger taraftan sektorde faaliyet gosteren cesitli kurum ve kuruluslarmm kendi kurulusg
kanunlarma istinaden, ihtiya¢ duyduklari harita ve harita bilgileri iiretimini yapmakta
kendilerini yetkili gérmeleri de bu karmasanin diger bir nedeni olarak gozlenmektedir.
Oysa, en son olarak 1991 yilinda giincellestirilerek ¢ikartilan “Bakanliklar arasi Harita
Islerini Koordinasyon ve Planlama Kurulu Yonetmeligi”, yukarida sozii edilen karmasanin
oniine gegilmek iizere yayimlanmis ve Bakanliklar aras: Harita Islerini Koordinasyon ve
Planlama Kurulu adiyla teskilatlandirilmistir. Ancak, biitiin bu olusumlar, bu problemin
Oniline gegmeye yetmemistir (DPT, 1995).

Harita ve kadastro hizmetlerinde elde edilen sayisal deger, harita ve plan gibi kadastral
veriler stirekli gilincellestirilip yasatilirsa art arda gelen bir¢ok hizmetler igin
kullanilabilecek olan {iriinler, yasatilmazsa eskiyerek fonksiyonunu yitirir ve her degisik
hizmet i¢cin ayn1 ya da benzer caligmalarla yeniden liretilmesi zorunlulugu dogar. Bir
kadastral harita ve planin, uygulanabilir olma o6zelliklerini yitirmesi daha da biiylik
sorunlar dogurur. Ciinkii uygulanabilir olsun olmasin mevcut yasalarimiza goére bir

anlasmazlik ¢iktiginda plan esastir. Bir haritanin yasamasi, onu olusturan verilerin
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dayanagi olan nirengi ve poligon noktalarinin korunmasina ve gerekli ¢abaya ragmen
tahrip olabileceklerin yerine, onlarin islevlerini yliklenecek ayni sistemde noktalarin
belirlenmesi olanaginin varligina baghdir. Bu yilizdendir ki harita ve kadastro
hizmetlerinde siirekliligin ne denli 6nemli oldugunu zamaninda fark eden {ilkeler en
saglikli ve en ekonomik yol olarak, degisik gereksinmeler i¢in gesitli 6l¢eklerde harita ve
kadastro caligmalarini iilke nirengi aglarina baglayarak bir biitiin i¢inde ele almislar,
yasamasini saglamislar, kisa siirede sonuc¢lanacak gereksinmeler i¢in pahali ve zaman alict
gibi gorlinen, ancak uzun silirede ¢ok daha tutarli olan bir sistemi uygulama yoniine
gitmiglerdir (Demir, 2000).

Harita ve kadastro sektorii ¢alismalar1 kurallarimin 6nde gelen bir digeri, lretilen
verilerin dogrulugudur. Bu dogruluk basta bu hizmetlerin yliriitiilmesine dayanak olan
nirengi ve poligonlarin dogruluguna baglidir. Hizmetlerde devamliligin ve rasyonelligin
saglanabilmesi i¢in tiim harita hizmetlerinin {ilke nirengi agina dayandirilmasi kaginilmaz
olduguna gore, bu agin 6ngoriilen islevi yerine getirmeye uygun kalitede olup olmadiginin
da bilinmesine ihtiya¢ vardir (Aksoy, 1983). Genel anlamda bir siniflandirma yapilacak

olursa, harita ve kadastro hizmetlerindeki baslica sorunlar agagida belirtilmistir.

1.7.1. Teknik Sorunlar

1.7.1.1. Jeodezik Ag Sorunlar1

Ulke temel jeodezik aglari; bir iilkedeki haritacihik hizmetlerinin temelini
olusturmaktadir. Bu agidan, iilke temel jeodezik aglarinin kurulmasi, yasatilmasi, gelisen
teknik ve teknolojiler dogrultusunda dogruluk ve duyarliliklarinin arttirilmasi, ¢esitli
Ol¢eklerde harita tiretimine olanak verecek sekilde siklastirilmasi gibi hususlar biiyiik 6nem
arz etmektedir (DPT, 1995).

2613 sayili yasa uyarinca yapilan kadastro ¢alismalart bagimsiz nirengi agina
dayanmistir. Tapulama ¢aligmalarinda, 1960 yillarina kadar ve bu yillardan sonra yer yer
nirengisiz grafik yontem uygulanmistir. Bu ¢aligmalardaki sabit noktalarin her hangi bir
bicimde bulunmasi ve degerlendirilmesi bugiin i¢in olanaksizdir. Pek ¢ok bolgede poligon
tast kullanilmamustir. Ote yandan 6l¢ii noktalarmin yasatilmasi kadastro plan ve
belgelerinin yasatilmasi i¢in 6n kosul niteli§indedir. Bu yiizden, nirengi noktalari ve

poligon noktalar1 gibi alim noktalarinin yasatilmasi icin de etkili yollar bulunmalidir. Butiir
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yer kontrol noktasi problemlerinden dolay1 kadastro altliklarinin zemine uygulanmasi
oldukca gilictiir. Bu noktada yonetmeliklerle dngoriilen iilke koordinat sisteminde sayisal
kadastro altliklarinin olusturulmasi ve mevcudun bu sisteme aktarimi calismalarinda ciddi
anlamda jeodezik nokta problemi yasanmaktadir (Demir, 2000).

“Biiyiik Olgekli Harita ve Harita Uretim Yonetmeligi’'nde Biiyiik dlgekli (1/5000 ve
daha biiylik) mekansal (cografi) bilgilerin ve haritalarin {retiminde iilke genelinde
standardin saglanmasini, iiretimin tek elden izlenmesini ve sektorde hizmet tekrarinin
onlenmesini, Biiyiik 0Olcekli mekansal bilgilerin ve haritalardaki konum bilgilerinin,
Tiirkiye Ulusal Temel GPS Agi koordinat sistemine dayali ii¢ boyutlu kartezyen
koordinatlarinin iretilmesi hedeflenmistir. Ayrica, kadastrosu daha 6nce tamamlanmis
alanlarda yapilacak giincellestirme ¢aligmalarinda ve diger calismalarda diizenlenecek yeni
tescile konu haritalarin yapiminin iilke agina baglanmasi gerekmektedir. Uygulama bu
bakimdan koordine edilmelidir (DPT, 1995). Ancak, farkli koordinat sistemlerinde farkli
Olcli yontemleri kullanilarak olusturulmus kadastral altliklarin, {ilke koordinat sistemine
aktarilmasi1 teknik olarak oldukca zor goriilmektedir. Bu noktada, bazi kadastro
teskilatlarinda mevcut kadastral altliklarin iilke koordinat sistemine aktarilmasi iizerine
calismalar yapilmaktadir. Bu g¢alismalar esnasinda, saglikli bir donilisiim alt yapisinin
kurulabilmesi i¢in ortak noktalarin olusturulmasinda ciddi sikintilar yasanmaktadir (Demir,

2000).

1.7.1.2. Grafik Kadastro Sorunlari

Takeometre ve mira kullanilarak yapilan grafik paftalar herhangi bir koordinat
sistemine bagl degillerdir ve poligonlar zincirleme olarak dl¢iilmiislerdir. Cizim yapilirken
de ayni islem tekrar edilerek ada ve parseller minkale ve cetvel yardimiyla 6lgekli olarak
yine koordinat sisteminden bagimsiz bir sekilde cizilmislerdir. Uretilen bu grafik kadastral
paftalarin iretildikleri yillardaki teknikler agisindan degerlendirildiginde giinlimiiz
haritacilik standartlarinin ¢ok altinda olduklar1 goriilmektedir. Zaten o yillardaki kadastro
hamlesi tarimsal alanlarda yapilmis olup temel amacg olarak tarimsal arazinin durumunu
ortaya koymay1 hedef edinmisti. Ancak giinlimiizde bu alanlarin kent niteligi kazanmasi ve
Olcli standartlarinin yiikselmesi, bu alanlarda yapilmis Olgiiler ve bu olgiiler sonunda

olusmus kadastral durumun yetersizligiyle karsi karsiyadir. Bu durum {ilkemizdeki
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kadastro teskilatinca ve kadastroyla iligkili is yapan 6zel sektérdeki meslektaslarimizca da
glindeme getirilmektedir (Demir ve Coruhlu, 2007).

Kadastromuzdaki mevcut verileri degerlendirdigimizde beklenen bilgi sistemine geciste
engel teskil eden veri grubunu yine grafik kadastral veriler olusturmaktadir. Bu grafik
kadastral paftalar zaten koordinat sisteminden yoksun olduklarindan herhangi bir harita
faaliyetine tabi tutulacaklarinda bir de sayisallastirma problemi ortaya c¢ikmakta, ve
paftadaki hatalar silsilesinin {izerine bir de sayisallastirmadan dolay1 binen bir dizi hata
eklenmekte ve bu durum iginden ¢ikilmasi zor bir problem haline doniismektedir (Demir
ve Coruhlu, 2007).

Ozellikle kadastrosu sayisal formda yapilmayan altlarinin sayisallastirmasinda her bir
kadastro miidiirligi farkli islem adimi takip ederek mevcut kadastro altliklarini
sayisallagtirma yoluna gitmislerdir. Bu durumdaki farkliliklart ve bundan kaynaklanan
olumsuzluklar1 ortadan kaldirmak i¢cin TKGM Sayisallagtirma Yonergesi yayinlatmigtir.
Bu yonergede mevcut kadastro altliklarinin sayisallagtirma adimlar1 agik bir sekilde

belirlenmistir (Demir ve Coruhlu, 2007).

1.7.1.3. Kadastro Althk Sorunlari

Tirkiye'de kadastronun sonuglandigi pek cok yerde, kadastro paftalar iilke koordinat
sisteminde acilmadigindan, ayrica uygulanan kadastro yasasi geregi tescil disi1 yerler de
birakildigindan kenarlagtirma sorunlart yasanmakta, dolayisiyla hem sorunlarin boyutu
bilinmemekte, hem de tescil dis1 alanlarin Dbelirlenmesinde biiylik sorunlarla
karsilasilmaktadir (Inam, 2005; Demir, 2000).

Uretilen plan ve belgeler, birgok durumlarda yetersiz, teknik standartlardan uzak,
dayanaktan yoksun, ya da kullanilmaktan dogan bir yipranmiglik i¢indedir. Taginmazlarda
olan degisikliklerin kadastro plan ve belgelerinde izlenememis olmasi da ayrica 6nemli bir
sorun olarak durmaktadir. Hizli kalkinmakta olan iilkemizde tasinmazlar iizerindeki
degisiklikler de ¢ok hizli olmaktadir. Ancak, kadastronun bu degismeleri izlemesi, en son
ve dogru olan durumu gOstermesi gerekir. Fakat bu, gilinlimiize kadar
gergeklestirilememistir. Bu ylizden tamamlanmis kadastro bilgi ve belgeleri ¢ok kisa
zamanda eskimis ve bir¢ok yerlerde planlar uygulanabilirligini kaybetmistir (Tiibitak,

1985).
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Tablo 1.2. Pafta altliklarina gore kadastro haritalarinin durumu
(TKGM, 2009)

Althk Tiirii Sayisi
Astrolon 267.953
Kagit - Karton 119.490
Polyester 62.959
Aliiminyum 34.084
Diazo 30.547
Fotograf 909
Ozalit 772
Film 661
Asetat 516
Aydinger 126
Musamba 77
Diger 6362
Toplam 521456

1.7.1.4. Mevcut Kadastro Verilerinin Sayisal Forma Doniistiiriillmesi Sorunlar:

Var olan mevcut bilgilerin olusturulmak istenen bilgi sistemlerinin saglikli bir sekilde

olusturula bilmesi ve saglikli bir sekilde yiiriitiile bilmesi i¢in bu kapsamda verilerin sistem

standartlarina doniistiiriilmesi gerekmektedir. Bu amaca yonelik, doniisiimiim yapilacak

olan verilerin eksikliklerinin tamamlanmasi, giincellenmeleri ve gerekiyorsa yenilenmeleri,

yeni bilgilerin tanimlanan yeni sistem standartlarinda toplanmasi, sistemin giincel tutma

faaliyetlerini yerine getirecek bicimde elde edilmelidir (Coruhlu,2007).

8. Bes Yillik Kalkinma Plan1 kapsaminda hedeflenen bilgi sistemine yonetilmesi ve

bilgi sisteminin alt yapisinin olusturula bilmesi yoniinde asagidaki maddeler siralanabilir.

Tapu ve Kadastro tabanli bir mekansal bilgi sisteminin kapsaminin belirlenmesi,
Uygulamay1 baglatacak yasal diizenlemelerin yapilmasi,

TKGM’niin yeniden yapilandirilmasi,

Uygulamaya baslanacak yorelerin dnceliklerine gore belirlenmesi,

Uygulamalarin  baglatilmasi, mevcut bilgilerin yeni sisteme aktarilmasi

olanaklarinin arastirilmasi,
Biten uygulama sonuglariin degerlendirilmesi,

Sonug iirlin bilgilerin kullanicilarin hizmetine sunulmasi,
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e Diger kurum ve kisilerce tiretilen “tapu-kadastro bilgi sistemini” temel alan konuma
dayal1 bilgilerin bu sistemle entegrasyonu,
e Kadastro veri standartlarinin yeniden belirlenmesi,

e Kurumlar arasi veri akisini saglayacak diizenlemelerin yapilmasi (DPT,1995).

1.7.2. Yasal Sorunlar

1.7.2.1. 2859 Sayih Yasa ve Uygulamasi ile Ilgili Sorunlar

Yenileme kanunu olarak da bilinen “Tapulama ve Kadastro Paftalarinin Yenilenmesi
Hakkinda Kanun” 25.06.1983 tarih ve 18088 sayili Resmi Gazete’de yayimlanarak
yuriirliige girmistir.

Yasanin 1. Maddesinde teknik nedenlerle yetersiz kalan, uygulama niteligini kaybeden,
eksikligi goriileni en az bir mevki veya ada biriminde zemindeki sinirlar1 gercege uygun
olarak gostermedigi saptanan haritalarin yenilenecegi belirtilmistir. Yasanin 4.maddesi de
yenilemenin esaslar1 yalnizca teknik calismalar1 kapsayacagi ve tapu siciline gegmis veya
gecmemis iyelik ve iyelige iliskin haklarin inceleme konusu yapilamayacagi belirtilmistir.
Bu maddenin dayanagi da 3402 sayili Kadastro Yasasi’dir. Ciikii yasanin 22. Maddesi,
kadastrosu yapilmis bir yerde yeniden kadastro yapilamayacagini belirtmistir. Bu nedenle
2859 sayili yasa ile fiziksel olarak yipranan eskimis olan ve kullanilamaz Durumdaki
kadastro haritalarinin yenilenmesi amaclanmistir (Koktiirk, 2002).

Uygulama niteligini kaybetme deyiminden, gerek sabit noktalarin kaybolmasi gerekse
uygulamaya yarayacak pafta ve zeminde mevcut olup da degismedigi anlasilan sabit
noktalarin olmamasi nedeni ile paftanin zemine uygulanamamasi veya paftanin
fersudelesmesine ragmen yeniden ihyasinin miimkiin olmamast; eksikligi goriillme
ifadesinden ise paftanin diizenlenisi sirasinda her hangi bir sekilde diizeltilemeyecek
derecede c¢esitli tiirden hatalarin bulunmasi durumlar1 anlasilmalidir. Bu hatalar
sinirlandirma, 6l¢ii, ¢izim vs. olabilir (A¢ikgodz, 1990).

1925 yilindan bu yana iiretilen ¢izgisel kadastro haritalar1 ve buna dayali tapu sicili
sistemi i¢in yenileme ve glincelleme faaliyetleri yapilamamis, bu c¢aligmalar bilgi
sistemlerine yonlendirilememistir. Bu nedenle tiim parseller i¢in hukuken gegerli sayisal
degerlerin tiretildigi bir yenilenme gereksinmesi tiim ivediligiyle siirmektedir. Kadastronun

yasayan ve siireklilik gerektiren bir hizmet olmasi, kadastro c¢alismalar1 sonucunda
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tiretilmis olan tapulama ve kadastro paftalarinin teknik nedenlerle oldugu gibi, toplumun
sosyo-ekonomik yapisindaki dinamizme paralel olarak da giliniin kosullarma ve
teknolojisine uygun duruma getirilmesi geregi yerine getirilemeyince, kadastroda

kendisinden ¢ok yonlii beklentilere yanit veremez duruma diismiistiir (Dogan,1996).

1.7.2.2. Kadastroda Teknik Hatalarin Diizeltilmesi Ile ilgili Sorunlar

Kadastro Kanunu’nun 41. maddesine gore; “kadastrosu kesinlesmis tasinmaz malarda
vasif ve miilkiyet degisikligi disinda kalan 6l¢ii, tersimat ve hesaplamadan dogan fenni
hatalar, ilgilisinin miiracaati {izerine veya kadastro midiirliigiince re’sen diizeltilir.
Diizeltme, tasinmaz mal malikleri ile diger hak sahiplerine teblig olunur. Teblig tarihinden
baslayan 30 giin i¢inde diizeltmenin kaldirilmasi yolunda Sulh Mahkemesi’nde dava
acilmadig1 takdirde, yapilan diizeltme kesinlesir. Bu maddenin uygulanmasinda, 12.
maddede belirtilen hak diisiiriicii siire aranmaz”. Giinlimiize kadar yapilan 41. Madde
uygulamalarina, ilgililerinin itirazlar1 sik¢a olmustur (Sar1 ve Demirel, 2007).

5304 sayili Kadastro Kanununda Degisiklik Yapilmasi Hakkinda Kanun ile 3402 sayili
Kadastro Kanununa eklenen birinci madde sayisallastirma ile ilgilidir. Ek 1. maddede
Kadastro veya tapulama haritalari, arazi kontrolii yapilmak suretiyle sayisal hale getirilir.
Yapilan caligmalarin sonucu, 11. maddeye gore ilan edilir ve ilan siiresi igerisinde dava
acilmayan taginmaz mallarin kayitlarinda gerekli diizeltme yapilir... denilmektedir. Bu
degisiklikle, haritanin igerisinde yer alan tiim parsellerin kose noktalarmin elde
edilmesinden sonra bulunan yiizolgiimlerinin mevcut 3402 sayili yasanin 11. maddesine
gore 30 giinliik aski siiresi ig¢inde itiraz olmayan parsellerin yeni yiizdl¢limlerinin Tapu
Siciline tescilinin yapilacagi belirtilerek idari olarak sayisal yiizol¢imii degerlerinin Tapu
Kiitiigiine islenmesinde karsilasilan sorun asilmaya calisilmistir (Sar1 ve Demirel, 2007).

Bu tiir hatalarin diizeltilmesi sirasinda tebligat sorunu ile karsilagilacagi gibi, diizeltme
islemlerine dava agilmasi sonucu da sayisallastirma caligmalar1 aksayacak ve c¢aligmalar
1999/1 sayili genelgedeki gibi uygulanamaz bir durum alacaktir. Ayrica caligsmalar
sonunda, mahkemeye ilan siiresi i¢inde yapilan itiraz iizerine yapilan sayisallastirma
isleminin iptal edilmesi ve mahkemelerin, parselin eski ylizél¢limii ile tapuya tesciline
karar vermesi durumunda, komsu parsellerin bundan nasil etkilenecegi de sorun

yaratacaktir. Teknik olarak uygulanamayan mahkeme kararlar1 ortaya ciktiginda bu
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kararlarin nasil yasama gegirilecegi de hukuki karmasaya yol agacaktir (Sar1 ve Demirel,

2007).

1.7.2.3. ikinci Kadastro Sorunu

Yapilan uygulamalar ve gozlemler, yenileme yasasmin kadastronun altlik problemlerine
¢Oziim olamadigin1 gostermektedir. Bilhassa kentsel alan niteligi kazanan arazilerle,
verimli tarim arazilerinde kadastral parsel sinir noktalarinin zeminde gosterimi séz konusu
oldugunda, plandaki sinir ile arz lizerindeki sinir birbirini tutmadiginda, Medeni Kanun’un
645. maddesi geregi plan esasi1 kaidesinin uygulanmasi hi¢bir zaman problemi ¢6zememis,
nizali durum fiiliyatta hep devam etmistir. Ayrica, kadastro teskilatt meslekte uygulanan
her yenilikten yararlanmay1 diisiinmiis ve doneminde bunlardan yararlanmistir. Ornegin;
pusla ve c¢elik seritle baglanan Ol¢meler zamanla, prizma, takeometre, rediiksiyon
takeometresi, elektromanyetik 6lgme aletleri, elektronik takeometre, total station ve GPS
gibi 6lgme aletleri ile yapilmistir. Bu aletlerle olusturulan miilkiyet kadastrosu altliklarinin
her birinin 6l¢ii verilerinin konum duyarlilig1 dogal olarak farkli olacaktir. Bunun yani sira,
zaman ilerledik¢e arazide kurulu sabit yer kontrol noktalar1 giderek azalmis ve
kullanilamaz duruma getirilmistir. Bu noktada kadastro verilerinin sihhatli bir sekilde
zeminde gosterilmeleri oldukga giliglesmistir. Miilkiyet kadastrosu yapilan alanlarin degeri
arttig1 halde, harita 6lcekleri ve pafta hassasiyetleri sabit kalmigtir. Hepsinden dnemlisi
gilinlimiiz kosullarinda teknolojik imkanlardan olabildigince verimli faydalanilabilmek icin
kadastral altliklarin ulusal koordinat sisteminde ve {i¢iincii boyutu da i¢ine alan bir konuma
getirilmesi, konumsal bilgi sistemlerinin saglikli bir sekilde isleyisinin saglanmasi i¢in ¢ok
biiyiik 5nem arz etmektedir (Bryik, 1999; Demir, 2000; Inam, 2005).

Kisaca, biten kadastro ¢alismalarinin;

1. Veri standartlar1 acisindan,
2. Giincellestirme agisindan,
3. Yenileme agisindan,
4. Nitelik yoniinden,
5. Nicelik yoniinden
yeniden gozden gecirilmesi gerekmektedir.
3402 sayili Kadastro Kanunu’nun 22. maddesine gore; “Evvelce tespit, tescil veya

sinirlandirma suretiyle kadastrosu veya tapulamasi yapilmis olan yerlerin yeniden
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kadastrosu yapilamaz. Bu gibi yerler ikinci bir defa kadastroya tabi tutulmus ise, ikinci
kadastro biitiin sonuglari ile hiikiimsiiz sayilir” denilmektedir. Bu hiikiim asagidaki sekilde
degistirilmistir.“evvelce tespit, tescil veya sinirlandirma suretiyle kadastro veya tapulamasi
yapilis olan yerlerin yeniden kadastrosu yapilamaz. Bu gibi yerler ikinci defa kadastroya
tabi, tutulmussa, ikinci kadastro biitiin sonuglariyla hiikiimsiiz sayilir ve Tirk Medeni
Kanunun 1026 nc1 maddesine gore islem yapilir. Siiresinde dava agilmadigi takdirde, ikinci
defa yapilan kadastro, tapu sicil miidiirliigiince re’sen iptal edilir (Biyik, 2006).

a-) Tapulama, kadastro veya degisiklik islemlerine iligkin; sinirlandirma, 6l¢ii, ¢izim ve
hesaplamalardan kaynaklanan hatalar1 gidermek iizere uygulama niteligini kaybeden,
teknik nedenlerle yetersiz kalan, eksikligi goriilen veya zemindeki sinirlar1 gercege uygun
gostermedigi tespit edilen kadastro haritalarinin tekrar diizenlenmesi ve tapu sicilinde
gerekli diizeltmelerin saglanmasi amaciyla apulama ve kadastro gormiis yerlerde,

b-) Daha 6nce sadece tapu tahriri yapilan veya 2859 sayili Tapulama ve Kadastro
Paftalarinin Yenilenmesi Hakkinda Kanuna gére yenileme yapilacak yerler ile 2981 sayili
Imar ve Gecekondu Mevzuatina Aykiri Yapilara Uygulanacak Bazi Islemler ve 6785 Sayili
Imar Kanununun Bir Maddesinin Degistirilmesi Hakkinda Kanun hiikiimlerine tabi
yerlerde birinci fikra uygulanmaz.

Yapilan bu degisiklik yenileme calismalarina kolaylik saglamak amacina ydneliktir.
Birinci kadastro bittikten sonra, bu kanunun goérevi de biiyiik Olgiide bitecektir. Bu
durumda ikinci kadastro mevzuati i¢in ¢alismalar baslatilmalidir. Bu, Mevcut Kadastro
Kanunu ve Medeni Kanunda degisiklik yaparak ve Yenileme Kanununu yiirirlikten
kaldirarak, ikinci kadastroyu da kapsayan tek bir kadastro kanunu olmalidir (Biyik, 2006).

Ikinci kadastro olarak nitelendirilecek olan bu kadastro sirasinda, birinci kadastronun
ciktilari, yapildigr yontemlerin incelikleri ve tolerans sinirlari icerisinde esas belge olarak
dikkate alinacaktir. Uygulama bittikten sonra da bu bilgi ve belgeler birer ispat belgesi
olarak arsivlere kaldirilacak ve ancak itiraz yapilmasi halinde incelemeye alinacaktir

(Biyik, 2006).

1.7.3. Kurumsal Sorunlar

Gegmisten gliniimiize kadar kadastro teskilati biinyesinde var olan kurumsal sorunlara
ilave olarak teknolojik gelismelerin getirdigi problemler de eklenmistir. Bundan dolayidir

ki, gelisen teknoloji ile birlikte son yillarda kadastro teskilatinda birtakim diizenlemelerin
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yapilmasi ihtiyaci giindeme gelmistir. Bu ihtiyaclar sistem tasarimi ve gelisimi igin gerekli
olan idari diizenlemelerle, bilgi ve bilgi akisinin organizasyonu seklinde olacaktir (Dale ve
Mc. Laughin, 1988).

Kurumsal sorunlar,

» Kurumlar arast veri akigimin saglanabilmesi ic¢in veri standartlarinin
olusturulmasinda yasanan sorunlar,
Sistemin tasarimi ve gelistirilmesi asamasinda yasanan sorunlar,
Uygun personel diizenlemelerinde yasanan sorunlar,
Saglikl1 bir igleyigin saglanabilmesi i¢in yasal diizenleme gereksinimi,
Politik desteklerin kazanilmasi,
Finansal desteklerin kazanilmasi asamasindaki sorunlar,

Idari yapidaki organizasyon ve yeniden yapilanma asamasindaki sorunlar,

YV V V V V V VY

Kullanic isteklerinin degerlendirilmesi ve sistem sinirlamalart asamasinda yasanan
sorunlar seklinde ifade edilebilir (Dale ve Mc. Laughin, 1988).

Iyi bir kurumsal yapiya kavusmus kadastro teskilatinda, gelismis iilkelerde oldugu gibi,
kadastro islemlerine dogruluk, giivenirlik, hiz ve verimliligin kazandirilmas1 saglanmis

olacaktir (Dale ve Mc. Laughin, 1988).

1.8. Tiirkiye Kadastrosunun Veri Standartlar1 Acisindan Analizi

Tiirkiye kadastrosunda yontem olarak; grafik, klasik takeometrik, fotogrametrik ve
ortogonal (prizmatik) Ol¢li yontemleri kullanilmistir. Bu yontemlerin kullanilmasiyla
tiretilen kadastro verilerinde; 6l¢ek, hassasiyet, koordinat birligi, yer kontrol noktalar1 ve
giincellik noktasinda bir standart birlikteligi saglanamamustir. Ozellikle 1980°1i yillardan
sonra agirlikli olarak giindeme gelen CBS’leri konumsal veriye olan ihtiyaci ve dolayisiyla
kadastro verilerinin 6nemini de ortaya ¢ikarmistir. Bu amaca yonelik TKGM biinyesinde
Kadastro Tabanli Cografi Bilgi Sistemleri (KTCBS) i¢in kadastro verilerinin sisteme altlik
olabilecek diizeyde iiretilmeleri ve mevcut kadastronun uyumunun saglanmasi adina
TAKBIS projesi adi altinda ¢alismalar baslatmistir. Ancak, kadastro verilerinin veri
kalitesi noktasinda istenilen sinirlar igerisinde olmamasi bu projenin gergeklestirilmesini
engellemistir. Ayni sekilde yerel yonetimlerde kurmak istedikleri konuma bagl bilgi
sistemleri i¢in yaptiklar1 calismalar sonucunda en biiyilk engel olarak veri kalitesi

noktasinda yetersiz olan kadastro arsiv verilerini gdstermislerdir. ilgililer problemin
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¢dziimii adina Tiirkiye’de Ikinci Kadastro gergegini giindeme tasimislardir. Bu noktada da
ikinci kadastro iilke kadastrosunun tiimiinde mi gerceklestirilmelidir? sorusu giindeme
gelmistir. Bunun i¢in 6ncelikle kadastroda veri kalitesi agisinda mevcut durumun ortaya

konmasi ve arazi ile uyumlu olanlarinin ayiklanmasi ihtiyaci ortaya ¢ikmustir.

1.8.1. Tiirkiye Kadastrosu’nda Kullanilan Ol¢ii Yontemleri, Olcek ve Althklar:

1912 yilindan giliniimiize kadar Tiirkiye kadastrosu caligmalarinda en basitinden en
gelismisine kadar hemen her 6lgme ve haritalama yonteminin uygulandigi goriilmektedir.
1912 yilinda Konya - Cumra ilgesinde hatve (adim) esasina dayanan Olgiiler yapildigi;
1926 yillarindan sonra nirengi ve poligona dayali, prizmatik ve takeometrik alim
yontemleri uygulandig bilinmektedir (Demir, 2000).

1950 yilinda tapulama yasasinin yiriirliige konulmasmna kadar yapilan kadastro
caligmalari mevzii nirengiye dayali olarak ve meskun alanlarda prizmatik alim,
gayrimeskun alanlarda takeometrik alim yontemiyle yapilmistir. 1950 yilindan sonra
kentsel alanlarda (il ve ilgelerin belediye sinirlar1 i¢inde) kadastro g¢aligmalar1 bu
standartlar korunarak yapilmis, bucak ve koylerde ¢ok hizli iiretim amag edilmis, buna
karsilik siirlandirma, 6l¢ii ve ¢izim standartlari diigiiriilmistiir (Demir, 2000). Bu doneme
ait calismalar su sekilde gruplandirilabilir:

% 1950 oncesi
» Hatve usulii veya celik seritle cephe 6l¢me, kutur dl¢gme suretiyle ada ve ada
i¢clerinde miinferit parsel 6l¢iisii ve ¢izimi:
- Mevzii liggen esasina dayali nirengi,
- Nirengiye dayali olmayan kapal1 poligon,
- Karton veya bezli pafta altliklarina ¢izim;
¢ 1950 yilinda:

» Pusula, celik seritle miinferit parsel 6l¢ii ve ¢izimi;

% 1951 - 1955 arast:
» Pusula, takeometre ile agik poligona dayali takeometrik ol¢ii ve grafik ¢izim,
» Nirengiye dayali olmayan fotoplan;

% 1956 - 1959 arast:

> Pusula ile semt belirleme,
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» Takeometre ile kapali poligon 6l¢iisii,
» Takeometrik alim ve grafik ¢izim;
% 1960 ve sonrast:

» Nirengiye dayali poligon dl¢ii ve hesabi.

Bu sekilde tiretilen paftalar1 genel hatlar ile sdyle gruplandirilabilir :

a-) Grafik paftalar:

» Nirengiye dayali olmayan kapal1 poligon,
» Takeometre ile dlgii,
» Karton veya bezli karton iizerine grafik ¢izim,
» Nirengiye dayali poligon hesabi,
» Takeometre ile 6l¢ii, grafik ¢izim.
b-) Foto plan (fotograf pafta):
» Nirengiden yoksun,
» Homojen olmayan yaklasik olcek,
c-) Dik koordinat yontemi ile iiretilen paftalar:
» Nirengiye dayali poligon hesabi,
» Prizmatik 6l¢ii ve ¢izim,
d-) Fotogrametri yontemi ile liretilen paftalar:
» Genellikle 1/5000 dlgeginde,
» Bazi hallerde ayn1 resimler kullanilarak 1/2500 6lgeginde tiretim.

Glinlimiize kadar kadastro c¢alismalarinda kullanilan 6lgme aletleri teknolojik
gelismelerden etkilenerek siirekli bir gelisme siireci yasamistir. 1980’11 yillardan itibaren
kadastro calismalarinda sikca kullanilmaya baslanan Elektronik Uzaklik Olgme (EDM)
aletlerinin yaninda, giinlimiizde bu sahada son teknolojik iiriin olan Global Konum
Belirleme (GPS) aletleri de kullanilmaya baslanmis bulunmaktadir. Bu tiir teknoloji
triinleri ile olusturulan kadastro altliklarinin kullanilirligi nokta konum duyarlilig:
acisindan olduk¢a memnuniyet vericidir. Artik yeni olusturulacak kadastro altliklari tilke
koordinat sisteminde sayisal olarak (X,Y,Z) elde edilmektedir. Ancak, kadastro teskilatlari
3402 sayili Kadastro Kanunu’nda olmasina ragmen, heniiz ii¢ boyutlu kadastral altlik
iiretmemektedir. Uretim ydntemleri (Tablo 1.3.), jeodezik referans sistemleri (Tablo 1.4.)

ve Olgeklerine gore (Tablo 1.5.) Tiirkiye geneli pafta bilgileri verilmistir (Demir, 2000).



Tablo 1.3. Uretim ydntemlerine gore pafta altliklar1 (TKGM, 2009).
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Olcii Yontemi Pafta Sayis1 | Yiizde(%)
Fotogrametrik 81334 15.6
Prizmatik 61271 11.7
Kutupsal 127118 24.4
Sayisal 154008 29.5
Grafik 91804 17.6
Fotoplan 1782 0.3
Diger 4139 0.8
Toplam 521456 100

Tablo 1.4. Jeodezik referans sitemlerine gore pafta altliklar1 (TKGM, 2009).

Tiiri Pafta Sayisi Yiizde (%)
ITRF96 26942 5,2
ED-50 (Ulke Koor) 286624 55,0
Yerel (Mevzi) 110817 21,2
Koordinatsiz 97073 18,6
Toplam 521456 100,0

Tablo 1.5. Olgeklerine gére Tiirkiye geneli pafta bilgileri (TKGM, 2009).

Pafta Olcegi Pafta Sayisi
1/200 337
1/250 31
1/500 27704

1/1000 206558
1/2000 133575
1/2500 21746
1/3000 46
1/4000 467
1/5000 126885
1/10000 860
1/20000 32
Toplam 521456

Glinlimiizde kadastral amagl 6l¢cmelerde kullanilan iki temel yontem vardir.
1 - Yersel alim yontemi,

2 - Fotogrametrik yontem.

Yersel alim yontemleri de {i¢ baslikta 6zetlenebilir;

a - Baglama yontemi,
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b - Ortogonal (prizmatik) yontem,

¢ - Kutupsal (polar) yontem.

1934 yilindan beri yapilan kadastro ¢aligmalar1 sonunda iiretilen kadastro haritalari 6l¢ii
sistemlerine gore (Tablo 1.3 )’de gdsterilmistir. Tablodan da goriilebilecegi gibi, kadastro
calismalarinin biiyiikk bir ¢ogunlugu bugiin kullanilmasi ve uygulanmasi teknik olarak
yetersiz olan 6l¢ii yontemleri ile yapilmistir. Giiniimiizde % 30’luk kismin sayisal kadastro
altliklar1 kadastro aninda olusturulmustur. Ideal olan; kadastro altliklarinin tamaminin
sayisal yapida, nokta (X,Y,Z) konum duyarliliginin yonetmeliklerle belirlenmis sinirlar
icerisinde kalmasimin saglanmasidir. Ancak, bugiin itibariyle kadastronun % 70’sinin bu

0zelligi yansitmadig1 Tablo 1.2°den anlagilmaktadir (Dogan, 1999; Demir, 2000).

1.8.2. Kadastroda Uygulanan Teknik Yonetmeliklerin Veri Standartlar1 Acisindan
Analizi

Harita yapimina iligkin yazili kurallar, haritacilik sektorii ile birlikte var olmalarina
ragmen, bu kurallarin uygulanmasi konusunda tam bir etkinlik ve standart birligi
saglanamamistir. Bunun nedeni ise yiiriirliige konulan kurallarin ve yonetmeliklerin bazen
uygulanmasi, bazen uygulanmamasi, bazi kuruluslarin kismen uygulamalari, bazi
kuruluglarin ise uygulama geregi bile duymamalaridir. Esasen kurallarin uygulanmasinda
etkinlik ve standart birligi saglanmasi amaciyla bu konuda ilk ciddi adim 1974 yilinda
yiiriirliige konulan 1/2500 ve Daha Biiyiik Olgekli Harita ve Planlarin Yapimma Ait
Yonetmelik ile atilmistir. Ancak bu yonetmelik cesitli nedenlerle iilke diizeyinde bir
standart ve etkinlik saglayamamigstir. Ayrica alet ve yontemlerdeki hizli gelismeler,
uygulamada goriilen eksiklik ve yetersizlikler ile 1987 yilinda yiiriirlige giren 3402 sayili
Kadastro Yasasi vb. nedenler, bu eski yonetmeligin yeniden diizenlenmesini zorunlu
kilmistir. Bu diizenlenme i¢in TKGM, 3045 sayili TKGM Kurulus ve Gorevleri
Hakkindaki Yasanin 2/c maddesi, 3402 sayili Kadastro Yasasinin 47/d maddesi ve 3194
sayill Imar Yasasinin 38. Maddesi geregince kendisini gérevli sayarak, iiniversiteler ve
ilgili kamu kurumlarn temsilcileri ile g¢alismalara baglamis, bu caligmalar sonucunda
hazirlanan BOHYY, 31 Ocak 1988 tarih ve 19711 sayili Resmi Gazetede yayimlanarak
yirlirliige girmistir (Karagoz, 2006).
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1.8.2.1. Fen Isleri izahnamesinde Veri Standartlarinin Tespiti

Fen Isleri izahnamesi (Sehir ve kasaba haritalarinin yapilmasina ait teknik sartname) 10

Nisan 1974 de 14854 sayili Yonetmelikle yiiriirlikten kaldirlmistir. Giiniimiizde

yirtrliiliikte olmamakla beraber o giiniin sartlarinda iiretilen ve gilinlimiizde hala hukuki

gecerliligini koruyan kadastro altliklar1 mevcuttur. Fen isleri izahnamesinde kadastral

harita yapim isinde gerekli bilgilere incelendiginde;

a-) Poligon Sebekeleri Hakkinda Genel Bilgiler

v
v
v

v
v
v

Poligon hatlari, miimkiin mertebede 50-100 metre arasinda olmali,

200 metreyi gegmemeli,

Binder noktalar1 poligon hatti {izerinden uzunluklar iki defa dl¢iilmek suretiyle
100 metreyi gegmemelidir,

Ana poligon giizergahlar1 1300 metre,

Tamamlayici poligon giizergahlar1 900 metre,

Yardimci poligon gilizergahlari1 200 metreyi gegmemelidir.

b-) Poligon Yapim ve Roper Krokilerinin olusturulmasinda Standartlar
v" Ucii madeni roperden olmak iizere en az 4 nokta iizerinden 6lgiiliir,

v" Poligon noktalari, iki madeni réper noktasina baglayan hat {izerinde bulunmalidir,

v' Roperlerin binanin her iki kosesinden ufki mesafe Olgiileri yapilarak ve ayni

zamanda zeminde yiikseklikleri de dl¢iilerek krokilere kaydedilmelidir.

c-) Poligon Ac1 ve Kenar Olgmelerinde Standartlar

v' Tali ve yardimei poligon agilari en az 0.1 dakika tahmin ile okunabilen teodolitlerle

yapilir.

SN NEE NN

Biitiin ana, tali ve yardimci poligon agilar1 iki yarim silsile olarak dl¢iiliir.
Poligon kenarlari, 20 metrelik hassas ¢elik seritle dl¢iiliir.
Poligon kenarlar1 bir gidis ve doniis olmak tizere 2 defa olgiiliir.

Olgiilerin uzunluklar1 100 metreyi ge¢meyecek, 100 metreyi gecen Olciiler ikiye

boliinmek suretiyle dlciilecektir.

d-) Meskiin Sahalarda Prizmatik Detay Ol¢iimlerinde Standartlar
v' Prizma ile diisiilen uzunluklar 30 metreyi gegmemelidir.

v' Dik ¢ikilan noktalarin merkeze olan uzakliklari ve cephe uzunluklar1 Slgiilerek

noktanin kontrollii olarak tersimatin1 saglayacak sekilde kontrol Olgiileri

yapilmalidir.

v Cephe uzunluklar1 50 metreden fazla olan cephelerden de dikler diistilmelidir.
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v' Prizma ile diiilen diklerde ol¢ii hatti olarak kullanila bilir. Bu durumda bu
hatlardan ¢ikilan dikler 15 metreyi gegmemelidir.

e-) Takeometre Olgiilerinin Yapilmasi
v’ Takeometrik olgiiler koordine degerleri belli noktalar tizerinden yapilmalidir.

v Takeometrik olarak 6lgiilen biitiin noktalar i¢in ti¢ kil mesafede ve dakikaya kadar
acilar ol¢iilmelidir.

v" Detay noktalar1 en yakin poligon noktalarindan dlgiilecek ve 6lglilen mesafeler 150
metreden fazla olmayacaktir.

v 20 metreden kiiciik mesafeler ¢elik seritle olgiilecektir.

1.8.2.2. 1/2500 ve Daha Biiyiik Olcekli Harita ve Planlarin Yapilmasina Ait Teknik
Yonetmeliginde Veri Standartlarimin Tespiti

10.04.1974 tarihinde yiiriirliige giren bu yonetmelik; Tiirkiye arazisi harita yapimi
ihtiyaglarini karsilama hedeflemistir.

10.04.1974 tarihinde yiirtirliige giren bu yonetmeligin 5 inci maddesine gore; Tiirkiye
arazisi harita yapimi ihtiyaglarini karsilama yoniinden bes gruba ayrilmistir.

[.Grup

20 y1l sonraki niifusu 100.000’den fazla olan sehirlerin iskan sinir1 i¢indeki kisimlari
kapsar.

II. Grup

a) Metropoliten merkezlerin gelisme alani i¢inde kalan diger belediye ve kdylerin
timii,

b) 20 yil sonraki niifusu 20.000-100.000 arasinda olan il ve ilgelerin iskan sinirlari
icindeki kisimlari,

c) 20 yil sonraki niifusu 20.000 den az olan il ve ilgelerin iskan sinir1 igindeki
kisimlari,

d) Bolge planlama c¢alismalart sonucu tarih ve turizm yoniinden biyiik 6zellik
gosteren, 20 yil sonraki niifusu 20.000’den az olan bucak ve kdylerin iskan sinir1
i¢indeki kisimlar1 olarak tanimlanmastir.

III. Grup
a) 20 il sonraki niifusu 20.000’den fazla olan il ve ilg¢elerin iskan sinir1 ile imar

sinir1 arasinda kalan kisimlari,
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b) 20 yil sonraki niifusu 20.000’den az olan il ve ilgelerin iskan sinir1 ile imar siniri
arasinda kalan kisimlari,

c) Bolge planlama calismalari sonucu tarih ve turizm yoniinden biiyiik o6zellik
gosteren, 20 y1l sonraki niifusu 20.000’den az olan bucak ve kdylerin iskan siniri
ile imar sinir1 arasinda kalan kisimlari,

d) 20 yil sonraki niifusu 20.000’den az olan, 6zelligi olmayan, belediyesi olan bucak
ve koylerin iskan sinir1 i¢indeki kisimlari,

e) Belediyesi olmayan kdylerin fiilen meskun olan kisimlari, ¢ok verimli tarim arazisi
(baglar, bahgeler v.b.) niteligindeki yerleri kapsar.

IV. Grup

a) 20 yil sonraki niifusu 20.000’den az olan, tarih ve turizm yoniinden ozellik
gostermeyen, belediyesi olan bucak ve kdylerin iskan sinir1 ile imar sinir1 arasinda
kalan kisimlari,

b) Belediyesi olmayan koylerdeki diger arazilerdir.

V. Grup
Orman kadastrosu yapilacak alanlardir.

Bu arazi gruplarma gore, kadastro haritalarinin Olgekleri ve yapim yontemleri

Tablo 1.6.da verilmistir.

Tablo 1.6. 1/2500 ve Daha Biiyiik Olgekli Haritalarin Yapimima Ait Teknik Y&netmelik
standartlarina gore kadastro haritalarinin dlgekleri ve yapim yontemleri

Arazi Grubu Meskun G. Meskun Ol¢ii Yontemi
Olcegi Olcegi

I 1/500 1/1000 Ortogonal, hassas kutupsal
alim

I 1/500 1/1000 Ortogonal, hassas kutupsal
alim veya hassas fotogrametri

I 171000 (iskan | 1:2000-1/2500 Takeometri, fotogrametri

sInirt ici) (iskan sinir1 dis1)
v 1/5000 Fotogrametri
\Y% 1/10.000 Fotogrametri
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a-) Arazi Olgiileri

>
>

Poligon kenarlarinin uzunlugu 350 metreyi gegcmemelidir.

Ayrint1 noktalarinin istasyona uzakligi ortalama 400 metre olmali ve zorunlu
hallerin disinda 500 metreyi gegmemelidir.

Poligon giizergahlarinin uzunlugu 5000 metreyi gegmemelidir.

Smirlandirma alaninin dis ¢evresinden gegirilecek ana poligon gilizergaht 8000

metre alinabilir.

b-) Poligon Isleri

>
>
>

Poligon kenarlari, 20 m’lik hassas ve ayarl ¢elik seritlerle ol¢iiliir.
Olgiiler, yatay olarak yapilir.
Ayarli seritlerin uzunluk hatalar1, 20 m’lik seritlerde 5 mm’den fazla olmamalidir.

Hatalar1 5 mm’den fazla olan seritler poligon 6l¢iilerinde kullanilmaz.

c-) Prizmatik Tafsilat Alimi

>

Meskun alanlarda tafsilat alimi ve parsel sinirlarinin 6l¢iilmesi prizma ile ortogonal
yontemle yapilmalidir.

Bu islerde kullanilacak ¢elik seritlerin uzunlugu 20 m ve genisligi en az 1 cm
olacak, hatas1 3 mm’den fazla olanlar kullanilmayacaktir.

Prizma ile diisiilen diklerin uzunluklar1 I. Grupta 30m, II. Grupta 40m, III. Grupta
50 metreden uzun olmayacaktir.

Meskun olmayan alanlarda dik uzunluklar1 50 m’ye kadar alinabilir.

Prizma ile diisiilen dikler 6l¢li dogrusu olarak kullanilabilirler. Ancak bu hallerde
dogrulardan ¢ikilan diklerin boylar1 1. Ve II. grup yerlerde 15 m’yi, II1. ve IV. grup
yerlerde 25 m’yi gegmeyecektir.

d-) Takeometrik Isler

>

A\

Takeometrik ol¢iilerde, yatay ve diisey a¢1 okuma inceligi bir grad dakikasi olan
takeometre teodolitleri veya bu nitelikte diyagramli takeometreler ve kiiresel
diizecli miralar kullanilacaktir.

Takeometrik olarak dlgiilen biitliin noktalar i¢in ti¢ kil okunur ve dakikaya kadar
yatay ve diisey acilar dl¢iliir.

Tafsilat miimkiin mertebe en yakin poligon noktalarindan ol¢iilecektir.

Olgiilen detay uzakliklar 150 m’den fazla olmayacaktir.

Sinir noktalar1 harig, sadece kot alinmasi igin gerektiginde mira uzakliklar1 200

m’ye kadar alinabilir. 20 m’den kiigiik uzunluklar ¢elik seritle dlgtilecektir.
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1.8.2.3. Biiyiik Olcekli Haritalarin Yapim Yoénetmeliginde Veri Standartlarim
Tespiti

Bu Yonetmelik biiyiik 6lgekli haritalarin yapiminda standart birligini saglamak ve bu
haritalar1 kadastral duruma getirmek amaci ile 3045 sayili Tapu ve Kadastro Genel
Miidiirliigii Kurulus ve Gérevleri Hakkinda Kanunun 2/c maddesi, 3194 sayili Imar
Kanununun 38 inci maddesi ve 3402 sayili Kadastro Kanununun 47/d maddesi uyarinca
31.01.1988 tarihinde yiiriirliige girmistir.

a-) Poligon ve Roper Isleri

» Poligon giizergahlari; poligon ag1 ig¢indeki hesaplama durumuna gore ana, ara,

yardimci olmak lizere {ige ayrilir.

» Ana poligon giizergahlart 1600 m, ara poligon gilizergahlar1 1000 m ve yardimci

poligon giizergahlar1 600 m'den uzun olmamalidir.

» Giizergahtaki kenarlar toplami, giizergdhin baslangi¢c ve son noktalar1 arasindaki

uzunlugun 1,5 katin1 asmamalidir.

» Kenar uzunluklari, elektronik uzunluk olcer kullanilmas: durumunda 350 m'den,

celik serit kullanilmas1 durumunda 200 m'den fazla olamaz.

» Roper uzunluklari, civardaki en az ii¢ noktadan santimetre incelikle 6lgiiliir.

A\

Bu uzunluklarin 20 m'den kisa olmasina 6zen gosterilir.
» Roper noktalar1 duvar, yapi, kaya gibi sabit tesislerin isaretlenerek belirlenmis
yerlerinde segilir ve konumlari réper krokisinde belirtilir.

b-) Prizmatik Alim

Yapilasmis alanlarda detaylar ve parsel kose noktalari elektronik uzunluk olgerli
aletlerle kutupsal olarak ve/veya prizma ile dik distilerek olctliir.

Yonetmelik kapsaminda prizmatik alimda, uzunlugu 20 m, genisligi en az 1 cm ve 20
m'deki hatas1 3 mm'den az olan celik seritler kullanilir.

Dik uzunluklar1 30 m'den, parsel sinir1 olmayan detaylarin 6l¢iilmesinde 50 m'den fazla
olamaz. Ada koselerine iki ayri Olgli dogrusundan dik disiiliir ve varsa poligon
noktalarindan uzakliklar1 o6lgiiliir. Dik ¢ikarilan noktalar arasindaki cephe uzunluklar
Ol¢iiliir ve prizmatik 6l¢ii kontrolu saglanir.

Ayni dogrultu iizerinde bulunan bina ve parsel koselerine diislilecek diklerin arast 50
m'den fazla olamaz. Adanin biitiin kirik noktalarina dik diisiiliir. Prizma ile ¢ikilan dikler

Olcli dogrusu olarak kullanilabilir. Bu durumda dik boylar1 yapilasmis alanlarda 20 m,
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yapilasmamis alanlarda 40 m'den fazla olamaz. Ol¢ii dogrusu olarak kullanilan diklerin ug
noktalarina ek Olgiiler yapilarak kontrol saglanir. Uzatma ve baglant1 6l¢iilerinde uzatma
miktar1 esas uzunlugun 1/3 iinden fazla olamaz.
c-) Takeometrik Isler
» Ada, parsel ve yapr koselerinin Ol¢lilmesinde alinabilecek en biiyiikk uzunluk,
dogrultu baglantisi yapilan nokta uzakliginin iki katin1 gegmemek tizere 400 m'den
fazla olamaz.
» Detay noktalari kendisine en yakin nirengi veya poligon noktalarindan olgiiliir.
» Detay olgmeleri icin, biri baslangigta olmak iizere en az iki poligon veya nirengi
noktasina baglant1 yapilir.
» Detay 6l¢iimii tamamlandiktan sonra baslangi¢ noktasina tekrar bakilarak baglanti
kontrolii saglanir.

» Yatay uzunluklar, yiikseklikler ve koordinatlar 1 cm incelikle hesaplanir.

1.8.2.4. Biiyiik Olcekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Yénetmeliginde Veri
Standartlarin Tespiti

Bu yonetmelik, Milli Savunma Bakanligi’nin 29/4/2005 tarihli ve 684 sayili yazisi
tizerine, Bakanlar Kurulu’nca 23/6/2005 tarihinde kararlagtirilip yiirtirliige konulmustur.
“Biiyiik Olgekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Ydnetmeligi’nin 1 inci maddesine gore
Yonetmeligin amaci; Biiytik 6l¢ekli (1/5000 ve daha biiyiik) mekansal (cografl) bilgilerin
ve haritalarin iiretiminde {iilke genelinde standardin saglanmasini, iiretimin tek elden
izlenmesini ve sektdrde hizmet tekrarinin Onlenmesini ve Biiyiik Ol¢ekli mekansal
bilgilerin ve haritalardaki konum bilgilerinin, Tiirkiye Ulusal Temel GPS Ag1 koordinat
sistemine dayali {i¢ boyutlu kartezyen koordinatlar (X,Y,Z) veya GRS80 elipsoidinde
jeodezik koordinatlar (enlem, boylam, elipsoit yiiksekligi) ile Tiirkiye Ulusal Diisey
Kontrol Ag1-1999’a dayali Helmert ortometrik yiiksekliklerin (H), yersel, uydu ve uzay,
inersiyal, fotogrametrik teknikler kullanilarak sayisal, ¢izgisel ve fotografik olarak elde
edilmesini, cografi bilgi sistemlerine altlik olusturacak bigimde ulusal veri degisim
formatinda derlenmesini, bilgi teknolojileri ve kartografik tekniklerle gorsellestirilmesini,
saglamaktir.

a-) Poligon Isleri

“Biiyilk Olcekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Y®&netmeligi” nin hiikiimleri
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geregince; detay noktalarmin yersel yontemlerle Olgiilmesi i¢in C1, C2, C3 derece

noktalara dayali poligon dizileri olusturulur. Poligon dizilerinin se¢imi, Ol¢iilmesi ve

degerlendirilmesi, ana, ara ve yardimci poligon geckileri olarak planlanabilecegi gibi,

poligon aglar1 biciminde de planlanabilir.

>

>

>

Toplam ana gecgki uzunlugu en ¢cok 1600 m, ara gegki uzunlugu en ¢ok 1000 m ve
yardime1 gecki uzunlugu en ¢ok 600 m alinir.

Yerlesik olmayan alanlarda zorunlu durumlarda gecki uzunluklan ilgili idarenin
goriisti alinarak bu degerlerin en ¢ok 1.5 kat1 olabilir.

En biiyiik kenar uzunlugu 500 m’yi gegmemelidir.

GPS teknigiyle yapilan poligon 6l¢melerinde, Poligon noktalarinin koordinatlar1 Cl1,

C2, C3 derece noktalara dayal1 olarak statik, hizli statik, kinematik veya gercek zamanh

(real time) kinematik yontemlerden biriyle belirlenebilir.

Statik ve hizli statik gdzlemlerde,

>

>
>
>
>

Uydu sayis1 en az bes adet,

Uydu yiikseklik agis1 en az 10°,

Veri toplama aralig1 10 saniye veya daha az,

Baz uzunlugu en fazla 5 km, gézlem siiresi en az 7 dakika alinir.

Gozlemler, en az iki referans noktasina dayali yapilir. Hesaplanan nokta konum

dogrulugu yatayda ve diiseyde + 8 cm'yi gecemez.

Olgme sonrasi veya Olgme aninda olmak iizere poligon noktalarmin konumlart

kinematik yontemlerle belirlenebilir. Her poligon noktasinda, asagidaki kosullar

saglayacak sekilde ve farkli zamanlarda en az iki kez GPS go6zlemi (iki oturum) yapilir.

Iki oturumdan elde edilen izdiisiim koordinatlar1 ve elipsoid yiikseklikleri arasindaki

farklar 7 cm'den fazla olamaz.

>
>
>

Uydu sayist En az bes adet,

Uydu yiikseklik a¢1s1 minimum 10°,

Veri toplama aralig1 5 saniye veya daha az, referans noktasina uzaklik en fazla 5
km, gozlem siiresi her noktada en az 5 epok, oturumlar aras1 zaman en az bir saat

alinir.

Yersel tekniklerle poligon 6lgmelerinde ise,

>

Poligon kenarlari, 6lgme dogrulugu + (5 mm + 5 ppm) veya daha iyi olan

elektronik uzaklik dlcerlerle karsilikli iki kez 6l¢iiliir
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» Celik serit metre ile Olgiilecek en biiyiilk poligon kenari uzunlugu 150 m’yi
gecemez.

Dogrultular DIN 18723’e gore yatay ag¢1 6lgme dogrulugu +10° (3”) ve daha iyi olan
aletlerle iki yarim seri olarak 6l¢iiliir. Poligon noktalarinin koordinatlari; en kiiclik kareler
yontemiyle dengelenerek veya klasik koordinat hesaplama yontemiyle belirlenebilir. En
kiiciik kareler yontemiyle dengelemede, dogrultu gézlemleri ve kenar 6lgmeleri i¢in uygun
agirlik se¢imi yapilir. Uygun bir test yontemiyle uyusumsuz dlgiiler arastirilir. Istatistik
giiven diizeyi 1-a = 0.95 alinmalidir. Nokta konum dogrulugu + 8 cm’yi gegemez.

b-) Detay Olg¢meleri

Es yiikseklik egrisi ¢izimi i¢in gerekli detay noktalar 6l¢iiliir. Bu detay noktalar1 uygun
dagilimda ve en az 25 nokta/ha yogunlukta olmalidir. Arazinin topografik durumunun
belirlenebilmesi i¢in gereken desen ve karakteristik noktalar ile yol ve sokaklarin egimini
belirleyecek kadar nokta da 6l¢iiliir.

Parsel, bina, miihendislik tesisleri ve benzeri detaylarin aliminda,

» Yerlesik alanlarda 150 m’yi gegen cepheler lizerinde her 150 m igin,
» Yerlesik olmayan alanlarda 250 m’yi gegen cepheler {izerinde her 250 m igin, bir
detay noktas olgiiliir.

Detay noktalarinin 6l¢timiinde, elektronik takeometri, prizmatik alim ile nivelman, GPS
ile detay Ol¢meleri veya benzer dogrulugu saglayan teknikler ve yontemler kullanilabilir.
Elektronik takeometride gdzlem uzakligi 500 m’yi gecemez. Yerlesik alanlarda, bir binada
yiikseklik farki en fazla olan en az iki nokta olacak bi¢imde nokta yogunlugu azaltilabilir.

Olgiilen uzunluklar GRS80 elipsoidine ve izdiisiim diizlemine indirgenir.

1.9. Tiirkiye Kadastrosunun Hedefleri

Diinyada ki gelismeler incelendiginde, kadastronun vergilendirmeye esas olarak
baslanildigi, ancak gelisen sosyal ve ekonomik degerler yaninda, toprak-insan
iligkilerindeki beklentilerin sonucunda, bunun Onemli o6l¢iide degisiklige ugradigi
bilinmektedir (Seylam ve Yurttas, 2008).

Ulkemizde kadastro 1950-2005 yillar1 arasinda hukuki kadastro olarak tanimlanmis ve
bugiine kadar amaci degismemistir. 3402 sayili yasada yer alan topografik kadastro

kadastral harita yapimi uygulama olanagi bulamamistir. 2005 yilinda 3402 sayili yasada
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yapilan degisiklikle kadastro tanimina “mekansal bilgi sistemi” kavrami eklenmis olup,
uygulamanin nasil olacagi bilinmemektedir (Seylam ve Yurttas, 2008).

Ulkemizdeki bu duruma karsilik, gelismis iilkelerde toplumsal, ekonomik ve teknolojik
gelismeler ve gereksinimlere paralel olarak vergi kadastrosu ile baslayan siire¢, hukuki
kadastro, mali kadastro, ¢ok amacl kadastro tanimlartyla devam etmistir (Seylam ve
Yurttag, 2008).

Gilinlimiizde; sosyal-ekonomik ve teknolojik gelismeler toprak-insan iligkilerine yeni
yaklagimlar getirmistir. Giinlimiizde gelinen nokta, kadastronun siirdiiriilebilir kalkinmaya
altlik olacak sekilde ¢ok amagl bir yapiya kavusturulmasi, baska bir ifade ile mekansal
bilgi sistemine doniistiiriilmesidir (Seylam, ve Yurttas, 2008).

Cok amach kadastro degisik sekillerde tanimlanabilir. Bir tanima gbre ¢ok amaclh
kadastro:

» Kisileri ve kamu taginmazlarini giivence ve denetim altina alir;

Kamu ve toplum yararina miilkiyet anlayisini 6n planda tutmasi;
Dogal kaynaklarin ve ¢evrenin korunmasi ve uygun kullanilmasin1 amaglamak;
Planli kalkinmaya gerekli verileri kullanmaya hazir bulundurulmas;

Merkezi ve yerel yonetim i¢in gerekli bilgileri bulundurmast;

vV V VYV V V

Mekansal bilgi sistemlerinin kurulmasina temel olan verilerin giincel tutulmasini ve
stirekli akiminin saglanmast;

Devingen ve sistemli bir siire¢ olarak tanimlanmaktadir (HKMO, 2003)

Cok amagli kadastrodan, taginmaz iyeligi yaninda taginmaz {izerindeki her tiirlii
haklarin ve kisitlamalarin, kirsal ve kentsel diizenlemelerle ilgili bilgilerin, cevresel
degerlerin, kisaca ekonomik ve sosyal faaliyetlerin gerektirdigi bilgileri igermesi
beklenmektedir (Seylam ve Yurttas, 2008).

HKMO 10 nolu Kadastro Siirekli Teknik Bilimsel Komisyonu tarafindan hazirlana ve
Aralik 2003 tarihinde yayinlana raporda “kadastronun; ¢ok amagh kadastro bilgi sistemi
olarak yapilandirilmas1 ve mekansal bilgi sistemleri i¢inde kendinden beklenen hizmetleri
yerine getirebilecek yapiya kavusturulmasi” gerektigi vurgulanmaktadir.

Rapor kapsaminda

» Kadastroya yeni bir yaklagim getirilmesi,

» Medeni kanun dahil, yasal diizenlemelerin bir biitiin olarak ele alinmast;

» Kurumun yeniden yapilandirilmasi, gorev ve yetkilerin net sekilde belirtilmesi
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Kadastro tiretiminde tiim standartlarin belirlenmesi ve giinlimiize kadar yapilanlarin
aymi standarda getirilmesi ve hizmetin siirekliliginin saglanmasi, konularinda

durulmustur.

Biitiin bu gelismelerin 15181 altinda kadastronun yeniden tanimlanmasi ve buna ulagsmak

icin ¢aligmalarin yapilmasi gerekmektedir (HKMO, 2003).

Kadastral alanda kullanilan teknolojilere paralel olarak 6l¢ii sistemleri gelistirilip daha

hizli ve hassas bir sekilde kadastro caligmalar1 siirdiiriiliirken diger taraftan da gegmis

yillarda yapilan caligmalar giiniin teknolojisi ile uyumlandirilip bilgi sistemleri kurma

cabalar siirdiirilmektedir (DPT, 2000). Kadastronun hedefleri arasinda,

>

Ulusal sayisal cografi bilgi ve harita liretim-degisim standartlart hazirlanacak,
sayisal harita iiretimleri ve cografi bilgi sistemlerinin devamliliginin saglanmasi
maksadiyla bilgisayar yazilim, donanim ve aglar1 gelisen teknolojilere uygun hale
getirilecektir.

Mevcut jeodezik kontrol aglarinda modern teknikler kullanilarak giincel
uygulamalar gerceklestirilecek, biitlin fotogrametrik iiretimlerin, sayisal sistemlerle
gergeklestirilmesi ve iriinlerinin vektdr ve raster harita liretimleri ile cografi bilgi
sistemlerine altlik olugturmasi saglanacaktir

Tapu hizmetlerinin ¢agdas, diizenli ve daha kisa siire igerisinde kargilanmasini
saglamak amaciyla, tiim tapu sicil miidiirliiklerinde bilgisayar ve diger teknolojik
donanimlardan daha yogun bir sekilde yararlanilarak tapu islemlerinin bilgisayar
ortamina aktarilmasina ve iletisim aginin tamamlanmasina c¢alisilacaktir.

Kadastro paftalan iilke koordinat sisteminde sayisal hale getirilecek ve tapu kayit
bilgileriyle beraber bilgisayar ortamina aktarilmaya ¢alisilacaktir.

Giincelligini yitirmis tapulama ve kadastro paftalarinin yenilenmesi ile tespit dis1
Hazine arazilerinin yiizol¢limii ve sinirlarinin kadastro paftalarina islenmesi
konularinda gerekli yasal diizenleme yapilacaktir.

Harita, tapu ve kadastro hizmetlerinde 6zel kesim teknik imkanlarindan yeterli

seviyede faydalanilmasi i¢in gerekli diizenlemeler yapilacaktir (DPT, 2000).



2. YAPILAN CALISMALAR

2.1 Uygulama Bolgelerinin Secimi

e Takeometrik Olgii Yontemiyle Kadastrosu Yapilan Bélgeler

Giliniimiizde kadastrosu tekometrik 6l¢li yontemiyle yapilan Bostanci, Cukurcayir ve
Yenikdy bolgeleri pilot bolge olarak secilmistir. Kadastro ¢aligsmalart 1974 oncesi “Fen
Isleri izahnamesi” ne ve 1974-1988 tarihleri arasinda gecerli olan “1/2500 ve Daha Biiyiik
Olgekli Harita ve Planlarin Yapilmasima Ait Teknik Y&netmelik” kapsanunda yapilmistir.
Bolgesel koordinat sistemine bagli olarak Takeometrik aletler, mira okumalari, yatay
dogrultu, diisey aci, egik mesafe verileri Olgiilerek, bu verilerin manuel sistemde
tersimatiyla paftalarda parseller grafik olarak Parsel alanlar1 planimetre ile elde edilmistir.
Tiim veriler fenni klasorlerde, 6l¢ii krokileri, poligon 6l¢ii ve hesap degerleri, rasat ol¢ii
degerleri, poligon roperleri seklinde arsivlenmistir. Calisma bolgeleri ve 6zellikleri Tablo

2.1°de verilmistir.

Tablo 2.1. Takeometrik uygulama bolgelerine ait bilgiler

Bolgeler Uretim Pafta | Pafta No | Pafta ilgili Yonetmelik
Tarihi Tiirii Olgegi
Bostanct 1981 Ozalit 2-3-4 1/2000 | 1/2500 ve Daha Biiyiik Olg.
Harita ve Planlarin Yap. Ait
Cukurgayir 1975 Ozalit 3-4-5 1/2000 | Tek. Yont.
Yenikdy 1973 Ozalit 3 1/2000 Fen Isleri Izahnamesi

e Prizmatik Olgii Yontemiyle Kadastrosu Yapilan Bolgeler
Trabzon Kent merkezinde gelisme alanlarinda Kemerkaya, Hizirbey, Gazipasa ve
Yenimahalle bolgeleri pilot bolge secilmistir. Bu bolgelerde kadastro caligmalari 1950
yillarinda “Fen Isleri Izahnamesi” ne gore yapilmistir. Prizmatik 6l¢ii yonteminde parsel
kose noktalar1 ve diger detaylar poligon noktalarindan dik ayak, dik boylarinin ve parsel
cephelerinin Glgiilmesiyle parsel Olgiileri tamamlanmistir. Poligondan direk olarak
Ol¢iilemeyen noktalar i¢in binder, dik ve dik {istiine dik atmak sartiyla detaylar poligonlara
baglt olmadan 6lgiilmiistiir. Olgiilerde kontrol igin roper kontrolleri yapilmistir. parsel

alanlar1 uygulama boélgesinde planimetre ile elde edilmistir. Paftalarda parseller manuel
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olarak tersimatla olusturulmustur. Uygulama bolgeleri ve 6zellikleri Tablo 2.2°de

verilmistir.

Tablo 2.2. Prizmatik uygulama bolgelerine ait bilgiler

Bolge Uretim Tarihi | Pafta Althg | Pafta/Ada P Tigili
No Pafta Olgegi Yonetmelik
Kemerkaya 1952 Aliiminyum jg 1/500
15/46 Ada
Hizirbey 1955 Aliminyum | 15/47 Ada 1/500 L
15/50 Ada Fen isleri
a1 izahnamesi
Gazipasa 1950 Aliiminyum 42 1/500
43
Yenimahalle 1959 Aliiminyum 12 1/500

e Grafik Olgii Yontemiyle Kadastrosu Yapilan Bolgeler

Uygulama boélgesi olarak Trabzon ili Akgaabat ilgesinin Yildizli, Sogiitli ve Mersin
beldeleri sec¢ilmistir. Bu beldelerde kadastro ¢alismalart 1952 ve 1954 yilinda grafik
kadastro Ol¢li yontemiyle “Fen isleri izahnamesi” ne gore yapilmistir. Beldeler kuzeyde
Karadeniz’e doguda Trabzon Bati yonde ise Akgaabat’a komsu konumdadirlar. Grafik
uygulamalar koordine degerleri belli olmayan dayali poligon dizilerinin olusturdugu bir
sistemden Takeometrik aletler yardimiyla dogrultu, yatay ve egik mesafe Olgiimiiyle
yapilmustir. Elde edilen degerleri karton ya da aliiminyum altliklara tersim edilmistir.

Uygulama bolgeleri ve 6zellikleri Tablo 2.3’de verilmistir.

Tablo 2.3. Grafik uygulama bolgelerine ait bilgiler

alisma Uretim - A Tlgili
lg('ilgileri Tarihi Pafta Althg Pafta Olgegi Yiine%melik
Mersin 1954 Aliiminyum 1\2000 Fen lsleri
Sogiitli 1954 Aliiminyum 1\1000 izahnamesi
Yildizli 1952 Aliiminyum 1\1000

Calisma bolgelerinin gosteren harita sekil 2.1 de verilmistir.
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2.2. Kadastral Verilerin Temini Calismalari

Uygulama bolgelerine yonelik yapilacak caligmalar kapsaminda asagidaki veriler
kadastro miidiirliiklerinden temin edilmistir.
e Kadastrosu takeometrik 6l¢ii yontemiyle yapilmis bolgeler igin,
v" Orijinal rasat degerleri
v Poligon 6l¢ii degerleri
v’ Yiizolgtim degerleri
v' Kadastro paftalari
v Roper krokileri
e Kadastrosu prizmatik 6l¢ii yontemiyle yapilmis bolgeler igin,
v' Orijinal 6l¢ii krokileri
v’ Kadastro paftalar
v" Poligon 6l¢ii degerleri
v" Yiizolgiim degerler
v Roper krokileri
e Kadastrosu grafik 6l¢ii yontemiyle yapilmis bolgeler igin,
v" Orijinal rasat degerleri
v" Orijinal 6l¢ii krokileri
v" Poligon 6l¢ii degerleri
v" Yiizolgim degerleri
v Roper krokileri
Kadastro arsivinde; tasinmaz mallarin konumunu ve seklini gosteren kadastro paftasi
(Resim 2.2), Olgii degerlerinin bulundugu rasat karneler, yer kontrol noktalarmin, roper
krokisi, kanava ve koordinat klasdrleri, poligon hesaplar1 ve degisikliklerin takip edilmesi

amaciyla diizenlenen fen klasorleri verileri ve dosyalari argivlenmistir.



45

TRABZON- MERKEZ Pelitli PAFTA:2E
o -
n A
“ =
i
e
) &
ath -
— " i
! 9
L - ) =
R l..ﬁ.:\"'.t.'l. T - i ] wooa " H - e £ — ¥ = 5
o ol £ préviams H B . i
L:ﬂ} ‘ ¥ = ’ L 7 A ' :

Sekil 2.2. Takeometrik 6l¢li yontemiyle olusturulmus kadastro pafta 6rnegi
(Demir vd., 2008)

Olgii krokilerinde parsel kose nokta numaralari, parsel numaralari, parsel malik

bilgileri, yol, dere v.b detay noktalari, poligon nokta numaralar1 mevcuttur (Sekil 2.3).
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Sekil 2.3. Uygulama bolgesine ait bir kadastro 6l¢ii kroki drnegi
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Rasat karnelerde parsel detay noktalarmin krokide tutulan nokta numaralarina gore
takeometrik Ol¢ii bilgileri( yatay mesafe, yatay agi1, diisey aci, mira okumalari) 6lgiim giinti

ve Olclide kullanilan alet bilgiler mevcuttur (Sekil 2.4).

L Sayia No. & ol BB
1 ) Operattr
o - TAKAOMETRIK P—
Mzhalle OLGU ¢izELGEst i
Eirlik ~ : ’ A]etincin-sveNo.
Duirulan | nme | Emme | Gen- Jatay ap
eikta g | M| e | Jecak - clapnalar - 1
move | g | g |l | | e | P2V T A [
. ﬁl"'EE cffmkan | moem | moem. i ) I :
27/ \z’ (g. V131 i : 2l . 1is
E3, s EQN [P N I N _QQLB 420
53 C?f f 14200 =L (72212 (290
| o SRS Ty ¥ g Jaezlp] | a0
] :
ZETTA g 260y 12170
— o= e N S SN O % 7 I I
\:;.l.l I H . ' -
'//‘ PR e B 5 _ 125 o] mag g G0 . '
o . ;
44 ! 5 fﬂl IDH 4
. ) \‘ :
S e = A Y =
Ui Jugh ey R Lo tanel | oae foi] T2z ol )
==L |52 o |
‘ 1450 : o
757 20 g3]-| =Rdlonlu| offgel | lez.80] _
] i iE\ | ey '
| PS8 aa 20 o | faalyyg -t Y | 54,20 "
o= ! TR, [ e e O R LN P RO | . . _

Sekil 2.4. Uygulama bolgesi 6l¢ii rasat karnesi 6rnegi
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Sekil 2.5. Uygulama bolgelerine ait poligon krokisi 6rnegi

Kadastro arsivinde, prizmatik yontemle parsel Olctileri yapilmis bir kadastro ¢alisma
alanina ait;
1. Kadastro paftas: (Sekil 2.6),
2. Olgii krokileri (Sekil 2.7),
3. Poligon roperleri,
4. Poligon ag1 ve kenar degerleri,
5. Poligon hesaplar1 bulunmaktadir.
Bolgede tescile esas degisiklik islemi yapilmissa degisiklik klasorlerinde degisiklige ait

bilgiler ayrica arsivlenir.
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Sekil 2.6. Uygulama bolgesine ait prizmatik kadastro pafta 6rnegi (Demir vd., 2008)
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Sekil 2.7. Uygulama bolgesine ait bir prizmatik 6l¢ii krokisi 6rnegi
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Grafik kadastro altliklar1 koordinattan bagimsiz iretilmis kadastro altliklaridir.
Uygulama bdlgesinde kadastro ¢aligmalari 1950’li yillarda klasik takeometrik aletlerle
yapilmustir. Olgiiler agik poligon hatt1 gibi 6l¢iilmiistiir. Paftalama sistemi olarak dolu pafta
tercih edilmemistir (Sekil 2.8).

Sekil 2.8. Uygulama bolgesine ait grafik kadastro paftasi 6rnegi (Demir
vd., 2008)

2.3. Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 A¢icindan Analizi Calismalar:

Glintimiizii kadar {iretilen kadastro altliklarda iiretim standartlarimi ortaya konmasi
amaciyla orijinal kadastro verileri incelenmistir. Bunun i¢in kadastro ¢aligsmalar1 esnasinda
yiiriirliikte olan 1948 tarihli Tapu ve Kadastro Fen Isleri izahnamesi ve 1/2500 ve Daha
Biiyiik Olgekli Harita ve Planlarin Yapim yonetmeligi dikkate alinarak veri standartlari
analiz edilmistir. Buradan hedeflenen orijinal kadastral verilerin iretildikleri tarihteki
harita yapimina esas yonetmelige hangi derecede uyup uymadigini belirlenmistir. Ayrica
iretilen kadastral altliklarin sahip oldugu nokta konum hassasiyet belirlenmesi de bu tez

calismasinda hedeflenmistir.
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Orijinal verilerin veri standartlarinin belirlenmesi i¢in orijinal kadastral verilerin
yonetmeliklerde belirtilen sartlara uygun olarak iiretilip iiretilmedigi arastirilmistir. Bu
baglamda poligon noktalar1 kenar uzunluklari, poligon noktalarinin kirilma agilari, poligon
roperleri, parsel kose noktalarina ait rasatlar, paftalar tizerinde parseller sayisallastirilarak
elde edilen koordinat ve alan degerleri ayr1 ayr1 degerlendirilerek yonetmelikte belirtilmis

sartlara uygunlugu arastirilmistir.

2.4. Kadastro Althklarimin Sayisallastiriimasi

Ulkemizde kadastro ¢alismalar1 sayisal formatta ITRF e dayali olarak yiiriitiilmektedir.
TAKBIS i¢in sayisal kadastro althiklar1 énemli veri alt yapisin1 olusturmaktadir. Ulke
kadastrosu genel anlamda degerlendirildiginde, biiyiikk bir kisminin gerekli uyum ve
doniisiim sonucunda ITRF’e aktarilmasi zorunlulugu TAKBIS’in islevsellestirilmesi icin
onem arz etmektedir. Bu noktada eski kadastro altliklar1 arazide kadastro aninda 6l¢iilmiis
parsel sinir1, bina vb. detay noktalarinin iilke koordinat sisteminde 6lglimesiyle belirlenen
ortak noktalardan yararlanilarak orijinal rasatlardan sayisallagtirarak elde edilen kadastro
althginin ITRF’e dayali sisteme donistiiriilmesi ve sayisal kadastro altliklarinin
olusturulmas1  gerekmektedir. Bu  tez  kapsaminda  kadastro  altliklarinin
sayisallastirilmasinda iki yontem kullanilmistir. Bunlar;

1-) Orijinal kadastro rasatlarindan kadastro altliklarinin sayisallastiriimasi,

2-) Pafta iizerinden kadastro altliklarinin sayisallagtirilmasi yontemleridir.

Pafta {izerinden sayisallastirma isleminde takeometrik ve prizmatik paftalarda, karelaj
nokta degerleri kullanilarak sayisallagtirma islemi yapilmistir. Grafik paftalarda ise pafta
lizerinde yeterli sayida karelaj olusturularak, karelajlara lokal koordinatlar verilmek
suretiyle ya da tarama yoluyla olusturulan kadastral veriler iizerinden affine doniigiimiine
uygun dagilimda olabildigice sabit-degismemis yeter sayida nokta belirlenerek affin

dontistimii gergeklestirilerek sayisal kadastro altliklar1 olusturulmustur.

2.4.1 Orijinal Kadastro Rasatlarindan Sayisal Athklarin Olusturulmasi

Orijinal rasat Olgiileri rasat defterlerine yazilirken poligon, nirengi noktasi gibi 06lgii

noktalar1 ve bunlarin dogrultu-kenar degerleri renkli kalemle, parsel ve bina kdse noktasi gibi
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kirik noktalar kursun kalemle yazilmistir. Dogrultu degerleri poligon ve nirengi noktasi dahi
olmak iizere grad dakikasi mertebesinde 6l¢iilmiistiir.

Orijinal 6l¢li degerleri kullanilarak tiim 6l¢ii degerleri bilgisayar ortamina dogrultu ve
kenar degerlerine gore yeniden olusturulmustur. Bu sekilde orijinal rasat degerlerinin

kullanilmastyla kadastro altlig1 kendi sisteminde sayisal formatta iiretilmistir.

2.4.2. Pafta Uzerinden Sayisallastirma

Oncelikle kadastro paftalar1 scanerda taranmis ve bilgisayar ortamma aktarilmustir.
Paftalarin  doniistiiriilmesi  isleminde  pafta  althigindaki  deformasyonlar  ve
sayisallagtirmadaki hatalarin giderilmesi bakimindan karelaj nokta degerleri kullanilarak
sayisallagtirma islemi yapilmistir. Dontisiimden gerekli doniisiim noktalari, bunlarin yerleri
ve sayist affin  doniisiimiine uygun olacak sekilde belirlenip doniisim islemi
gergeklestirilmistir.

Dontistim islemi gergeklestirildikten sonra ada-parsel ve parsel iizerindeki detaylar pafta

koordinat sistemi referans alinarak olarak sayisal ortama aktarilmistir.

2.5. Olusturulan Sayisal Kadastro Althklarinin Dogruluk Analizleri

Sayisallastirma yontemiyle olusturulmus olan sayisal kadastro altliklarina ait parsel
alanlarmin ve parsel kose koordinatlarinin karsilagtirilmast yapilmistir.  Koordinat
verilerinin karsilastirilmasi, paftanin sayisallastirilmasi  sonucu elde edilen nokta
koordinatlar1 ile orijinal Ol¢li degerlerinin sayisallastirilmasiyla elde edilen noktalar
arasindan belirlenen ortak parsel kose noktalar1 iizerinden yapilmustir. Parsel alan
degerlerinin karsilastirilmasi paftadan sayisallastirma sonucu elde edilen parsel alani, 6l¢t
degerlerinin sayisallagtirilmasi sonucu elde edilen parsel alanlar1 ve senet alanlar1 arasinda
yapilmigstir.

Olusturulan kadastro altliklarinin hassasiyetinin belirlenmesine yonelik koordinat
verileri degerlendirilmistir. Olusturulan iki sistem arasindaki (Pafta-Orijinal) koordinat

farklari ile orijinal veriler ve pafta arasindaki dogruluk ortaya konulmaya ¢alisilmistir.
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2.6. GPS Olcii Verilerinin Degerlendirilmesi

GPS olgii aletlerinin kullanilmasiyla glinlimiiz ITRF sisteminde Statik ve RTK o6l¢ii
yontemlerine gore olusturulan poligon degerleri ve RTK 0l¢ili yontemine goére olusturulan
parsel kose noktalar1 Biiyiik Olgekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Yonetmeligi
kapsaminda 6l¢li yontemlerine gore;

a-) Olcii siireleri,

b-) Olgii anindaki DOP seviyesi,

c-) RTK 6l¢ii yontemine gore olusturulan koordinat farklari, incelenmistir.



3. BULGULAR VE iRDELEME

Calisma bolgelerinin kadastral iiretim tarihleri belirlendikten sonra kadastro yapim
asamasinda ilgili yonetmelikler belirlenerek bu yonetmelikler kapsaminda kadastro verileri
incelenmistir.

Caligmalara iliskin orijinal kadastral veriler incelenmesine yonelik arsiv caligmalari
yapilarak uygulama bolgelerine ait kadastral verilerin fenni klasorlerden, rasat karneler,
poligon hesaplari, roper krokileri, 6l¢ii krokileri, yiiz 6l¢iim hesaplar1 ve paftalarin temini
saglanmigtir

Calisma bolgelerine ait kadastral altliklarindan orijinal ve pafta sayisallagtirmasi
yapilarak parsel kose noktalarinin koordinatlar1 belirlenmis ve bu koordinatlar yardimiyla
sayisal ortamda parsel alanlar1 belirlenerek senet alalari ile karsilastirilmistir.

Calisma bolgelerine ait genel bilgiler Tablo 3.1°de verilmistir.

Tablo 3.1. Calisma Bolgelerine Ait Genel Bilgiler

Bolgeler Kadastro Tigili _ Kadastro
Yapium Yih Yonetmelik Ol¢iim Yontemi
Cukurgayir 1975 1/2500 ve Daha Biiyiik Olg.
Harita ve Planlarin Yap. Ait .

Bostanci 1981 Tek. Yont. Takeometrik
Yenikdy Koyii 1973 Fen Isleri Izahnamesi
Gazipasa 1950 Fen Isleri izahnamesi
Kemerkaya 1952 Fen ¥sler% ¥zahnames¥ Prizmatik
Hizirbey 1955 Fen Isleri Izahnamesi
Yenimahalle 1959 Fen Isleri izahnamesi
Mersin 1952 Fen Isleri izahnamesi
Sogiitli 1954 Fen lsleri Izahnamesi Grafik
Yildizli 1954 Fen Isleri izahnamesi

3.1 Klasik Takeometrik Olcii Yontemiyle Uretilen Kadastro Verileri ve Bu
Verilerin Veri Standartlar1 Acisindan Degerlendirilmesi

Bu kisimda Mevcut Kadastral verilerin {iretildikleri donemde uygulanan kadastro
yonetmeligi olan Tapu ve Kadastro Fen isleri izahnamesi’ne ve “1/2500 ve Daha Biiyiik

Olgekli Harita ve Planlarin Yapimina Ait Teknik Yonetmeligi’ne gore degerlendirilmistir.
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Takeometrik Ol¢ii yontemine gore olusturulmus kadastro verilerinin {iretim standartlarin
ortaya konmasi amaciyla bu ¢alisma yapilmis ve sonuglar1 irdelenmistir.

e 1/2500 ve Daha Biiyilk Olcekli Harita ve Planlarin Yapimma Ait Teknik
Y o6netmeligine Gore Bulgular

Kadastral verilerin genel durumunu belirlemek i¢in kadastral veriler analiz edilmistir.
Buna gore kadastro aninda mevcut verilerin iiretim standartlar1 ortaya konmustur. Burada
ki amac¢ kadastro aninda {iretilen verilerin istenilen duyarlikta olup olmadigini belirlemek
ve verilerin glinlimiizde kullanilabilirligini arastirmaktir. Bunun i¢in Kadastral verilerin
rasat karneleri, 6l¢li noktalari, poligon noktalar1 ve detay noktalar1 incelenmistir.

» Yonetmelikte poligon noktalarina ait veri standartlari,

0 Poligon kenar uzunluklar1 350 metreyi gegmemeli,

0 Poligon hatlar1 gergin bir sekilde olusturulmali,

0 Poligon noktalarinin roperlenmesinde en az 4 noktadan ve 3 ii madeni roper
olacak sekilde olusturulmali,

» Yonetmelikte parsel kose noktalarinin olusturulmasina ait veri standartlari

0 Poligon-Parsel kose noktasi aras1 mesafe 150 metreden fazla olmayacaktir..

Bu standartlar ilgili yonetmelik kapsaminda belirlenmistir. Belirtilen bu veri standartlari

kapsaminda Bostanci ve Cukurcayir koyleri degerlendirilmistir.

3.1.1. Bostanc1 Koyiine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 Ac¢isindan
Analizi

Bostanci bolgesinde incelenen kadastro verileri ve sayilar1 Tablo 3.2°de verilmistir.

Tablo 3.2. Bostanci bolgesinde incelenen kadastral veri tiirleri ve sayisi

Kadastral Veri Tiirii Veri Sayisi
Poligon kenari 501
Poligon kirilma agici 497
Detay noktasi 501
Poligon roperi 91
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a-) Poligon Kenar Uzunluklarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi,

Bu kisimda poligon noktalarina ait toplam 501 adet kenar uzunlugu yonetmelige gore
incelenerek yonetmelikte belirlenen poligon kenar uzunluguna gore karsilastirilmistir.
Yonetmelik kapsaminda;

» Poligon kenar uzunlugu 350 metreyi gegmemelidir. Ayrinti noktalarinin istasyona
uzakligr 400 metre olmali ve zorunlu hallerde 500 metreyi ge¢cmemelidir,
denilmektedir.

Buna gore mevcut poligon kenarlar1 analiz edilmis ve elde edilen veriler Tablo 3.3” de

verilmigtir.

Tablo 3.3. Bostanci kdyline ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin yonetmelige gore

uygunlugu
Veri Tiirii Yonetmelige Uygun
Poligon kenar1 (m) <50 | 50-100 | 100-150 150-200 200<
Poligon kenar say1s1 143 224 92 35 7
Oran (%) 29 45 18 7 1
Toplam (%) 100

Elde edilen sonuclar degerlendirildiginde poligon kenarlarinin % 100’1 yonetmelige
uygun olarak tretildigi belirlenmistir. Buna gore elde edilen sonuglar Sekil 3.1 ‘de grafik

olarak verilmistir.

Poligon Kenar Uzunluklarinin Yonetmelige
Gore Uygunlugu

E Uygun

B Uygun Degil

Sekil 3.1. Bostanci bolgesi poligon kenar uzunluklarinin yonetmelige gore
yuzdelik dagilimi
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b-) Poligon Noktalar1 Kirilma Agilarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi;

Yonetmelik kapsaminda poligon giizergahlarinin miimkiin mertebe gergin, yani bir

dogru istikametinde olacak sekilde tasarlanmasi istenilmistir. Uygulama bolgemizde

poligon ac1 dlgiileri incelenerek poligon giizergahlarinin yonetmelige uygun olup olmadigi

analiz edilmis. Buna gore toplam 497 adet poligon kirilma agis1 bu kapsamda incelenmis

ve elde edilen veriler Tablo 3.4 de verilmistir.

Tablo 3.4. Bostanci kdyii poligon noktalaria ait poligon kirilma agilariin yonetmelige

gbre uygunlugu

Yonetmelige Gore Uygunlugu
Veri Tiirii Uygun Degil Uygun Uygun Degil
Kirilma agis1(®) araligi [ 0-50 | 50-100 | 100-150 [150-200 |200-250 |250-300 |300-350 |350-400
Kirilma agis1 sayisi 17 |26 68 141 131 66 28 20
Oran (%) 3 5 14 28 26 13 6 4
Toplam (%) 22 55 23

Kirilma agilart incelenmesi sonucunda orijinal verilerin %55 nin yonetmelige uygun,

%45 sinin ise uygun olmadigi goriilmektedir ( Sekil 3.2).

Uygunlugu

Poligon Kirilma Acilarinin Yonetmelige Gore

® Uygun

® Uygun Degil

Sekil3.2. Bostanci bolgesi poligon noktalarina ait kirilma agilarinin yonetmelige
gore yiizdelik dagilimi
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c-) Parsel veya Detay Noktalarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi;

Ilgili yonetmelikte Takeometrik olarak &lgiilecek noktalarm &lgiildiigii poligon
noktasina uzakligi 150 m’den fazla olmamas1 belirtilmistir. Orijinal rasat karnelerinden
parsel kdsesi ya da detay noktalarina ait biitiin veriler poligon noktast detay 6l¢ii noktast
aras1 mesafeler i¢in yonetmelikte belirtilen veri standardi dikkate alinarak toplam 501 adet

detay noktasi analiz edilmis ve elde edilen sonuglar Tablo 3.5’de verilmistir.

Tablo 3.5. Bostanct kdyiine ait detay noktalarinin 6lgiildiigii poligon noktalarina olan
uzakliginin yonetmelige gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Detay uzakligi (m) <50 | 50-100 | 100-150 150-200

Detay kenar sayisi 339 146 12 4

Oran (%) 68 29 2 1

Toplam (%) 99 1

Elde edilen bulgulara gore verilerin %99’u yonetmelige uygun, %1°1 ydnetmelige

uygun olmadig1 belirlenmistir (Sekil 3.3).

Poligon-Detay Noktas1 Uzakhi@inin Yonetmelige
Gore Durumu

B Uygun

® Uygun Degil

Sekil 3.3. Bostanct kdyiine ait detay noktalarinin 6lgiildiigii poligon noktasina
gore uzakligiin yonetmelige gore ylizdelik dagilimi
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d-) Poligon R&perlerine Ait Verilerin Degerlendirilmesi;

Yonetmelik kapsaminda poligon réper yapimi incelendiginde;

> Ucli madeni roperden olmak sartiyla en az dort noktadan rdper mesafesi
Olciilmelidir.

» Poligon noktalari, iki madeni rdper noktasini birbirine baglayan hat {izerinde
bulunmalidir.

» Meskin saha dahilinde elektrik, telefon diregi gibi sabit olmayan tesislerden roper
oOl¢iisii yapilmayacag belirtilmistir.

» Meskln bolge disindaki noktalarin da kolay bulunmalari ve yeniden tesislerin
temini i¢in civarda sabit(kaya, tabi sinir, yol gibi 100 metreye kadar yakindaki)
yapilacak dlgiilerle sigortalandirilmalidir.

Poligon noktalarinin roper cekilen detay sayisina gore degerlendirilmis ve sonuglar

Tablo 3.6’de verilmistir.

Tablo 3.6. Poligon noktalarinda ¢ekilen roper sayisi

Detay Nokta Sayis1 | Poligon Sayis1 | Yiizde(%)
2 17 19
3 60 65
4 8 9
Ropersiz 6 7
Toplam 91 100

Degerlendirme kapsaminda toplamda 91 poligon roperi incelenmistir. Bu poligon
roperlerinden 85 poligon roperi degerlendirme kriterlerine uygun oldugu, 6 poligon
rOperinin ise degerlendirme kapsaminda yeterli veriyi icermedigi i¢in uygun olmadigi
belirlenmistir. Yeterli veriyi icermediginden kasit sadece poligonlara ait mevkii bilgilerinin
bulundugu, roper c¢ekilmis oldugu halde roper mesafelerinin yazilmadigi, roper cekilen
noktalarin cinsinin(agag, direk v.b) belirli olmadig1 goriilmiistiir. Bu degerleme sonucunda;
2 noktadan roperli poligon sayist 17 adet, 3 noktadan roperli poligon sayist 60 adet, 4
noktadan réperli poligon sayisi 8 adet oldugu belirlenmistir (Sekil 3.4 ve Sekil 3.5).
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]
Uygun degil 4 Noktadan

3 Noktadan

Uygun 60 m2 Noktadan

B Ropersiz

Yonetmelige Gore Uygunlugu

Poligon Sayis1

Sekil 3.4. Bostanci kdyii poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
yonetmelige uygunlugu

Poligon Roperlerinin Roper Alinan Detay Sayisina
Gore Durumu

%7

2 Noktadan
® 3 Noktadan
M 4 Noktadan

B Ropersiz

Sekil 3.5. Bostanci kdyii poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
yiizdelik dagilimi

Poligon roperleri cekilen detay noktalar1 agisindan Bina, Aga¢ Direk, Duvar,
Diger(Kaya, tel orgii, tarla sinirlar1) detaylar1 bigiminde incelenmistir. Toplamda 239 adet

detay noktas1 belirlenmis ve asagidaki sonuglar elde edilmistir (Tablo 3.7).
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Tablo 3.7. Poligon noktalarinin réper aliminda kullanilan detay tiirti

Bina Agag Direk Duvar Diger

Roper | Poligon | Roper | Poligon Roper | Poligon| Roper | Poligon | Roper |Poligon
Sayist | Sayisi Sayisi Sayisi Sayist Sayist Sayisi Sayisi Sayist | Sayisi

1 1 1 6 1 30 1 10 1 1

2 10 2 4 2 13 2 21 2 2

3 1 3 4 3 7 3 18

4 | 4 1
Toplam

Nokta 24 30 70 110 5
Sayisi

Degerlendirmeye tabi tutulan toplam 91 adet poligon roperinde detay noktalarinin sayisi

belirlenmistir. Elde edilen bu sonuglar altinda réper noktalarinin genel durumuna

bakildiginda; poligon roperleri nokta bazinda %10’u bina kosesi, %130 Agag, %29’u
direk, %46°s1 duvar, %5’1 diger detay noktalar1 olusturmaktadir ( Tablo3.8 ve Sekil 3.6).

Tablo 3.8. Poligon roperlerinde kullanilan detay noktalar1 sayisi

Detay Tiirii Roper Sayis1 | Oran(%)
Bina 24 10
Agac 30 13
Direk 70 29
Duvar 110 46
Diger 5 2
Roper Alinan Detay Nokta Ozelliklerinin Genel Dagihmi

%2

® Bina
= Agag
= Direk
B Duvar

" Diger

Sekil 3.6. Roper alinan detay nokta tiirlerinin yiizdelik dagilimi1
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» Bir poligonun hat iizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisinin analizi

Degerlendirme sonucunda, 13 poligon noktasinin poligon noktasi gormedigi, 6 adet
poligon noktas1 1 adet poligon, 2 adet poligonu goren 43 tane poligon noktasi, 3 adet
poligonu goéren 25 poligon noktasi, 4 adet poligon noktasini1 géren 4 adet poligon noktasi

oldugu incelenen poligon roperlerinde tespit edilmistir (Tablo 3.9 ve Sekil 3.7).

Tablo 3.9. Bostanci bdlgesinde poligon noktalarinin aymi hat iizerinde
gordiigii poligon sayisi

Poligon Sayisi Gordiigii Poligon sayisi
13 0
6 1
43 2
25 3
4 4

=

£

=

St

: - e

% Uygun Degil

S 4 Poligon
% H 3 Poligon
20

= 25 2 Poligon
% Uygun )43 = 1 Poligon
=§ B ( Poligon
> I/ I I/

0 10 20 30 40 50
Poligon Sayisi

Sekil 3.7. Bostanci bolgesi poligon noktalarinin poligon hatti iizerinde gordiigii
diger poligon sayisinin yonetmelige gore durumu

» Poligon roper mesafelerinin analizi

Degerlendirmeye tabi tutulan 91 poligon roperinde toplamda 246 poligon roper
mesafesine ait bilgiler incelenmis asagidaki sonuglar elde edilmistir (Tablo 3.10).
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Tablo 3.10. Bostanc1 bolgesi poligon noktalarinin detay noktalarina olan

mesafeleri

Roper Mesafesi(m) | Roper Sayis1 | Oran(%)
0-5 48 20
5-10 76 31
10-15 55 22
15-20 49 20
>20 18 7
Toplam 246 100

3.1.2 Cukurcayir Koyiine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 A¢isindan
Analizi

Cukurcayir bolgesine ait kadastro verileri veri standartlart agisindan analiz edilmis ve
elde edilen bulgular tablo ve sekiller halinde verilmistir. Calisma bolgesinde analiz edilen

veri tiirleri ve sayisi Tablo 3.11’°de verilmistir.

Tablo 3.11. Cukurgayir bolgesinde incelenen kadastral veri tiirleri ve

sayl1sl
Kadastral Veri Tiirii Veri Sayisi
Poligon kenar1 501
Poligon kirilma agici 501
Detay noktasi 499
Poligon roperi 100

a-) Poligon Kenar Uzunluklarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi;
Poligon olgiilerinin ve hesap sonuglarimin yazili oldugu 06zet poligon karnelerini

yonetmelikte;
» Poligon kenar uzunluklarinin 350 metreyi gegmemesi
» Poligon hatlar1 oldukc¢a gergin bir sekilde olusturulmasi,
Sartlar1 g6z oniinde bulundurarak inceledigimizde asagidaki sonuclar elde edilmistir

(Tablo 3.12).
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Tablo 3.12. Cukurc¢ayir kdyiine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin yonetmelige
gbre uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun

Poligon Kenar1 (m) <50 50-100 | 100-150 150-200 200<
Poligon Kenar Sayis1 | 118 191 147 43 2
Oran (%) 24 38 29 8 1
Toplam (%) 100

Cukurcayir koyli poligon Olciilerine ait toplam 501 adet poligon kenar1 bu kapsamda
degerlendirmeye tabi tutulmustur. Bu verilerin degerlendirilmesi sonucunda poligon

kenarlarinin %100 olarak dogru 6lgiildiigii belirlenmistir (Sekil 3.8).

Poligon Kenar Uzunluklarinin Yonetmelige
Gore Durumu

B Uygun ® Uygun Degil

%9

Sekil 3.8. Poligon noktalarinin kenar uzunluklarinin yonetmelige gore
durumu

b-) Poligon Noktalar1 Kirilma Acilarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Poligon kirilma ag1 Olgiileri incelenerek poligon giizergahlarinin yonetmelige uygun
olup olmadig1 analiz edilmistir. Yonetmelik kapsaminda;
» Poligon hatlarinin gergin olmasi istenmekte
Buna gore toplam 501 adet poligon kirilmasi acis1 bu kapsamda incelenmis ve elde edilen

veriler Tablo 3.13’de verilmistir.
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Tablo 3.13. Cukurc¢ayir koyii poligon noktalarina ait poligon kirilma agilarinin yonetmelige
gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Yonetmelige

Uygun Degil Yonetmelige Uygun Uygun Degil
Kirilma agist
araligi (%) 0-50 [50-100 | 100-150 [150-200 [200-250 |250-300 |300-350 |350-400
Kirilma agis1
sayis1 6 40 66 148 124 68 44 5
Oran (%) 1 8 13 30 25 14 9 1
Toplam (%) 22 55 23

Kirilma agilart incelenmesi sonucunda orijinal verilerin %55 nin yonetmelige uygun,

%45 sinin ise yonetmelige uygun olmadigi tespit edilmistir (Sekil 3.9).

Yonetmelige Gore Durumu

m Uygun
m Uygun Degil

Sekil 3.9. Cukurcayir bolgesi poligon noktalarina ait kirilma agilarinin
yonetmelige gore ylizdelik dagilimi

c-) Parsel veya Detay Noktalarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Poligon noktasindan parsel koselerine okunan mesafeler rasat karnelerinde
incelenmistir. Toplam 499 adet detay uzakligi incelenmis ve sonucglar Tablo 3.14’de

verilmistir.
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Tablo 3.14. Cukurcayir koyiine ait detay noktalarinin ol¢iildiigli poligon noktalarina
olan uzakliginin yénetmelige gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Detay uzakligi (m) <50(50-100| 100-150 150-200

Detay kenar Sayisi 271 172 53 3

Oran (%) 54 34 11 1

Toplam (%) 99 1

Elde edilen bulgulara gore verilerin %99’unun yonetmelige uygun, %1°1 yonetmelige

uygun olmadig tespit edilmistir (Sekil 3.10).

Poligon-Detay Noktas1 Uzakhiginin
Yonetmelige Gore Durumu

%1

B Uygun

m Uygun Degil

Sekil 3.10. Cukurgayir kdyiine ait detay noktalarinin dl¢iildiigii poligon
noktasina gore uzakliginin yonetmelige gore yiizdelik dagilimi

d-) Poligon Réperlerine Ait Verilerin Degerlendirilmesi,
Yonetmelik kapsaminda poligon roper yapimi incelendiginde
» Ugii madeni roper olmak sartiyla en az 4 noktadan roper alinmal,
» Poligon noktalar1 iki poligon noktasini baglayan hat {izerinde olmali,
» Meskun saha iginde elektrik, telefon diregi gibi sabit olmayan tesislerden roper
yapilmamalidir.
Poligon roperlerine ait verileri detay noktalari cinsi, poligon basina ¢ekilen roper sayisi,
roper mesafeleri, bir poligonun hat iizerinde gordiigii diger poligon sayilar1 seklinde

incelemeler yapilmistir.
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Poligon noktalarimin roper cekilen detay sayisina gore irdelenmesiyle elde edilen

sonuclar Tablo 3.15°de verilmistir.

Tablo 3.15. Poligon noktalarinda ¢ekilen roper sayisi

Detay Nokta Sayis1 | Poligon Sayis1 | Yiizde(%)
2 5 5
3 42 42
4 8 8
>5 3 3
Ropersiz 42 42
Toplam 100 100

Degerlendirme kapsaminda toplam 100 poligon rdperi incelenmistir. Bu poligon
roperlerinden 58 poligon roperi degerlendirme kriterlerine uygun, 42 poligon roperi
degerlendirme kapsaminda yeterli veriyi igermedigi, sadece poligonlara ait mevkii
bilgilerinin bulundugu, roper ¢ekilmis oldugu halde réper mesafelerinin yazilmadigi, roper
cekilen noktalarin cinslerinin (agag, direk v.b) yazilmadigi belirlenmistir. Degerleme
sonucunda 2 noktadan roperli poligon sayisi 5 adet, 3 noktadan roperli poligon sayisi 42
adet, 4 noktadan roperli poligon sayisi 8 adet, 5 ve iizeri noktadan roperlinmis 3 adet

poligon roperinin oldugu belirlenmis (Sekil 3.11ve Sekil 3.12).

)gn Uygun Degil
En 2 42 m 5 ve iiz. Noktadan
S 3 B 4 Noktadan
Eg:” 8 3 Noktadan
e Uygun 42
E ¥ 2 Noktadan
,qé , B Ropersiz
~ 0 20 40 60
Poligon Sayisi

Sekil 3.11. Cukurcayir kdyii poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
yonetmelige uygunlugu
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Poligon Roperleriin Roper Alinan Detay Sayisina Gore
Durumu

8% 3%

® Ropersiz
® 2 Roperli

3 Roperli
B 4 Roperli

B 5 ve iize. Roperli

Sekil 3.12. Cukurgayir kdyii poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
ylizdelik dagilimi

Poligon roperleri ¢ekilen detay noktalar1 agisindan bina, agag, direk, duvar, diger(kaya,

tel orgii, tarla siirlar1) detaylar1 bigiminde incelendiginde asagidaki sonuglar elde edilmis

ve bulgular irdelenmistir (Tablo 3.16).

Tablo 3.16. Poligon noktalarinin roper aliminda kullanilan detay tiirii

Bina Agac Direk Duvar Diger

Roper | Poligon | Roper |Poligon| Ro&per |Poligon| Roper |Poligon| Roper | Poligon
Sayisi Sayist | Sayisi | Sayist | Sayist | Sayist | Sayist | Sayisi | Sayisi | Sayisi

2 7 1 8 1 7 1 1 1 4

3 3 2 2 6 2 2 2 4

4 6 3 22 3 1 3 1 3 2

5 1 4 2

Toplam

Nokta

Sayis1 |52 90 16 8 18

Degerlendirme sonucunda poligon roperlerinin genel durumuna bakildiginda g¢ekilen
roper detay noktalarinin %28’1 bina’dan, %49’u agac¢’dan, %9’u direk’ten, %4’i
duvar’dan, %10’u ise diger detay noktalarindan belirlendigi tespit edilmistir (Tablo 3.17 ve
Sekil 3.13)
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Tablo 3.17. Poligon roperlerinde kullanilan detay noktalar1 sayisi

Detay Tiirii | Roper Sayis1 | Oran(%)
Bina 52 28
Agac 90 49
Direk 16 9
Duvar 8 4
Diger 18 10

Roper Alinan Detay Nokta Ozelliklerinin Genel
Durumu

¥ Bina

B Agac
Direk

B Duvar

® Diger

Sekil 3.13. Roper alinan detay nokta tiirlerinin yiizdelik dagilimi

» Bir poligonun hat ilizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisinin analizi

Poligon roperlerinin degerlendirilmesi sonucunda 4 adet poligon noktasi hi¢ poligon
noktas1 gormedigi, 3 poligon noktasinin 1 adet poligon noktasi gordiigii, 2 poligon
noktasint géren 76 tane poligon noktasinin bulundugu, 3 poligon noktasin1 géren 15 adet
poligon noktasi, 4 poligon noktasini géren 2 adet poligon noktast var oldugu tespit

edilmigtir. (Tablo 3.18 ve sekil 3.14)
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Tablo 3.18. Cukurgayir bolgesinde poligon noktalarinin ayni hat tizerinde
gordiigii poligon sayisi

Poligon Sayisi Gordiigii Poligon Sayisi

4 0

3 1

76 2

15 3

2 4
=
£
5 Uygun Degil 3
a .
> 4 ® 4 Poligon
:(3 ® 3 Poligon
35:0 Uygun 15 76 2 Poligon
“E’ B | Poligon
E : ® 0 Poligon
‘§ 0 20 40 60 80

Poligon Sayisi

Sekil 3.14. Cukurcayir bolgesi poligon noktalarmmin poligon hatti {izerinde
gordiigii diger poligon sayisinin yonetmelige gore durumu

» Roper mesafelerinin degerlendirilmesi
Degerlendirmeye tabi tutulan toplam 100 poligon roperinde 184 adet roper ¢ekilmistir.

Roper noktalarina ait mesafe bilgileri incelenmis Tablo 3.19°de sonuglar verilmistir.

Tablo 3.19. Cukurcayir bolgesi poligon noktalarinin detay noktalarina
olan mesafeleri

Roper Mesafesi

(m) Roper Sayisi | Oran (%)
0-5 27 14.67
5-10 61 33.15
10-15 45 24.46
15-20 27 14.67
>20 24 13.04
Toplam 184 100
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3.1.3 Yenikoy Koyiine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 Ac¢isindan
Analizi

e Tapu ve Kadastro Fen isleri izahnamesine gore Kadastro Verilerine Ait Bulgular;

Kadastral verilerin genel durumun belirlemek i¢in kadastro verileri analiz edilmistir.
Buna gore kadastro aninda mevcut verilerin liretim standartlar1 ortaya konmustur. Burada
ki amag¢ kadastro aninda iiretilen verilerin istenilen nokta konum duyarlhilifinda {iretilip
tiretilmediginin belirlemek ve verilerin giiniimiizde kullanilabilirligini aragtirmaktir. Bunun
i¢cin kadastral verilerin rasat karneleri, 6l¢ii noktalari, poligon noktalar1 ve detay noktalar
incelenmistir. Tablo 3.20’°de incelenen kadastro veri tipleri ve sayis1 verilmistir.

Yenikoy bolgesine ait kadastral verilerin rasat karnelerinden 6l¢li noktalari, poligon
noktalar1 ve detay noktalar1 incelenerek veri kalitesi veri tiretim yilindaki sartlar goz oniine
alinarak ortaya konulmaya calisilmistir. Bunu icin yapilan ¢calisma sonuglar1 asagida tablo

ve sekiller halinde sunulmustur.

Tablo 3.20. Yenikdy bolgesinde incelenen kadastral veri tiirleri ve sayisi

Kadastral Veri Tiirii Verisi Sayisi
Poligon kenar1 238
Poligon kirilma agic1 234
Detay noktasi 499
Poligon Roperi 100

a-) Poligon Kenar Uzunluklarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Poligon olgiileri yonetmelikte ki sartlar1 dikkate alinarak incelenmistir. Toplam 238

poligon kenar1 incelenmis ve elde edilen sonuglar Tablo 3.21°de verilmistir.

Tablo 3.21. Yenikdy koyiine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin yonetmelige
gore durumu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50 | 50-100 100-150 150-200 200<
Poligon kenar Sayis1 | 64 84 54 32 4
Oran (%) 27 35 23 13 2
Toplam (%) 85 15
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Degerlendirme sonucunda poligon kenar uzunluklarimin %85’si yonetmelige uygun

olarak tiretildigi tespit edilmistir (Sekil 3.15).

Poligon Kenar Uzunluklarinin Yonetmelige
Gore Uygunlugu

m Uygun ® Uygun Degil

Sekil 3.15. Yenikdy koyii poligon kenar uzunluklarinin yonetmelige gore
ylizdelik dagilimi

b-) Poligon Noktalar1 Kirilma Agilarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi

Poligon hatlarinin miimkiin mertebe gergin olmasi gerekmektedir Bu amacla uygulama
bolgemizde poligon kirilma agilart incelenmistir. Toplam 234 adet kirilma acisi
degerlendirilmis ve yoOnetmelige gore poligon giizergahlarinin uygun olarak iiretilip

iiretilmedigi belirlenmistir.(Tablo 3.22)

Tablo 3.22 Yenikdy koyl poligon noktalarina ait poligon kirilma agilarmin yonetmelige
gore uygunlugu

Yonetmelige Yonetmelige Yonetmelige
Veri Tiirii
Uygun Degil Uygun Uygun Degil
Kirilma Agist Araligi [ 0-50 | 50-100 | 100-150 | 150-200 | 200-250 |250-300 |300-350 |350-400
Kirtllma Agist Sayist | 10 23 32 48 53 42 19 10
Oran (%) 4 10 14 20 22 18 8 4
Toplam (%) 27 43 30

Kirilma agilar1 incelenmesi sonucunda orijinal verilerin %43 ’nin yonetmelige uygun,

%357’sinin ise yonetmelige uygun olmadig: belirlenmistir (Sekil 3.16).
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Poligon noktasi kirilma a¢ilarinin yonetmelige gore
durumu

m Uygun ® Uygun Degil

Sekil 3.16. Yenikdy kdyiine poligon noktalarmma ait kirilma acilarinin
yonetmelige gore yiizdelik dagilimi

c-) Parsel veya Detay Noktalarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Poligon noktalarindan parsel koselerine okunan mesafeler ol¢ii rasat karnelerinde

incelenmistir. Bu kapsamda 499 adet detay noktast degerlendirilmis ve elde edilen sonuglar

Tablo 3.23°de verilmistir.

Tablo 3.23. Yenikoy kdyiine ait detay noktalarinin 6l¢iildiigii poligon noktalarina olan
uzakliginin yonetmelige gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Detay uzakligi (m) <50 | 50-100 | 100-150 | 150-200 200<
Detay kenar sayist 271 139 59 26 4
Oran (%) 54 28 12 5 1
Toplam (%) 94 6

Elde edilen bulgulara gore verilerin %94’ yonetmelige uygun, %6’si yonetmelige

uygun olmadig tespit edilmistir (Sekil 3.17).



73

Poligon-Detay Noktas1 Uzaklugunun Yonetmelige
Gore Durumu

m Uygun ® Uygun Degil

6%

Sekil 3.17. Yenikdy koyline ait detay noktalarinin poligon noktalarina gore
uzakligiin yonetmelige gore ylizdelik dagilimi

d-) Poligon Roperlerine Ait Verilerin Degerlendirilmesi

Poligon noktalarinin roper ¢ekilen detay sayisina gore degerlendirilmis ve toplam 100

adet poligon roperi incelenmis ve sonuglar Tablo 3.24°de verilmistir.

Tablo 3.24. Poligon noktalarindan ¢ekilen roper sayisi

Detay Nokta Poligon Sayisi Yiizde (%)
Sayisi

1 1 1

2

3 42 42

>4 24 24

Ropersiz 24 24

Toplam 100 100

Degerlendirmeye toplam 100 poligon roperi ele alinmistir. Bu poligon réperlerinden 76
poligon rdperi degerlendirme kriterlerine uygun, 24 poligon roperi degerlendirme
kapsaminda yeterli veriyi icermedigi, sadece poligonlara ait mevkii bilgilerinin bulundugu,
roper ¢ekilmis oldugu halde roper mesafelerinin yazilmadigi, roper g¢ekilen noktalarin
cinslerinin(agag, direk v.b) yazilmadigi tespit edilmistir. Degerleme sonucunda, 1 noktadan

roperli poligon sayisi 1 adet, 2 noktadan rdperli poligon sayist 9 adet, 3 noktadan roperli
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poligon sayis1 42 adet, 4 ve tizeri noktadan roperlinmis 3 poligonun oldugu tespit edilmistir

(Sekil 3.18 ve Sekil 3.19).

0 10 20 30 40 50

=

E Uygun Degil = 9

E 24 ¥ 4 ve lize. Roperli
é ® 3 Roperli

S R b Lo pen

:?;, ® | Roperli

g B Ropersiz

S

>

Roper Kroki Sayisi

Sekil 3.18. Yenikdy koyili poligon roperlerinin roper aliman detay sayisina gore
yonetmelige uygunlugu

Poligon Roperlerinin Roper Alinan Detay Sayisina Gore
Durumu

% 1

® | Noktadan
B 2noktadan
3 Noktadan
m 4 ve Uzeri

® Ropersiz

Sekil 3.19. Yenikoy koyti poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
ylzdelik dagilimi

Poligon roperleri ¢ekilen detay noktalar1 agisindan bina, aga¢ direk, duvar, diger(kaya,
tel oOrgii, tarla smirlari) detaylari bi¢iminde incelendiginde asagidaki sonuglar elde

edilmistir ve bulgular irdelenmistir (Tablo 3.25).
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Tablo 3.25. Poligon noktalarinin roper aliminda kullanilan detay tiirii

Bina Agag Direk Duvar Diger
Roper | Poligon | Roper | Poligon| Rodper | Poligon| Ro&per | Poligon| Roper |Poligon
Sayist | Sayisi Sayis1 Sayis1 Sayis1 Sayist | Sayisi Sayist Sayis1 | Sayist

2 1 8 3 2 1 6

2 13 3 2 2 4

3 3 18 3 7

>4 13 4 2 4 3
Toplam | 77 Toplam | 96 Toplam |6 Toplam ’20 Toplam |47

Degerlendirme sonucunda poligon roperlerinin genel durumuna bakildigt zaman
poligon roperi detay noktalarmin %31’ini bina kosesi, %39’unu agag, %3’inii direk,
%8’ini duvar, %19’unu diger detay noktalarinin olusturdugu tespit edilmistir (Tablo 3.26
ve Sekil 3.20).

Tablo 3.26. Poligon roperlerinde kullanilan detay noktalari sayisi

Detay Tiirii | Roper Sayis1 | Oran(%)
Bina 77 31

Agag 96 39

Direk 6 3

Duvar 20 8

Diger 47 19

Roper Aliminda Detay Nokta Ozelliklerinin Genel
Dagilim

H Bina
8%
B Agac
3% Direk
B Duvar
® Diger

Sekil 3.20. Roper alinan detay nokta tiirlerinin yiizdelik dagilim
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» Bir poligonun hat tizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisinin analizi

Degerlendirilme sonucuna bakildiginda 5 poligon noktasi hi¢ poligon gormedigi, 1
poligon noktast 1 poligon noktas1 gordiigii, 2 poligon noktasini géren 52 tane poligon
noktas1 bulundugu, 3 poligon noktasin1 goren 34 poligon noktasi, 4 ve iizeri sayida poligon

noktasini géren 8 poligon bulundugu tespit edilmistir (Tablo 3.27).

Tablo 3.27. Yenikdy bolgesinde poligon noktalarinin aymi hat
tizerinde gordiigii poligon sayis1

Poligon Sayis1 | Gordiigii Poligon Sayisi
S 0
1 1
52 2
34 3
8 >4
=
g
- . .
5 Uygun Degil 4 ve lize. Poligon
4 |
-]
3 > B3 Poligon
O
D
B0 8 .
TE’ 24 2 Poligon
° Uygun 52
S ® | Poligon
>~
0 20 40 60 ®( Poligon
Poligon Sayis1

Sekil 3.21. Poligon noktasinin poligon hatti {izerinde gordiigii poligon sayisin
yonetmelige gére durumu

» Poligon roper mesafelerinin degerlendirilmesi analizi
Degerlendirmeye tabi tutulan 91 poligon roperinde toplam 246 adet roper alinmustir.

Roper mesafeleri incelenmis Tablo 3.28’de ki sonuglar elde edilmistir.
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Tablo3.28. Poligon noktalarinin detay noktalarina olan uzakligi

Roper Mesafesi (m) |Roper Sayis1 | Oran (%)

0-5 65 26
5-10 70 28
10-15 49 20
15-20 31 13
20 ve lizeri 31 13
Toplam 246 100

3.2. Grafik Olcii Yontemiyle Uretilen Kadastral Veriler ve Bu Verilerin Veri
Standartlar1 A¢isindan Degerlendirilmesi

Bu boliimiimde kadastroya esas alinan kadastro verilerinin {retildikleri dénemde
istenen sartlara gore grafik kadastro orijinal verilerinin iiretim kalitesini ortaya konmasi

amaciyla yapilan caligmalar ve sonuglar1 incelenecektir.

3.2.1. Mersin Bolgesine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 Ac¢isindan
Analizi

> Tapu ve Kadastro Fen Isleri izahnamesine Gore Kadastro Verilerine Ait Bulgular

Sistematik ve sistematik olmayan hatalarin yiiklii oldugu grafik kadastro verilerinin
genel durumunu tespiti i¢in iiretilen kadastro verileri analiz edilmistir. Bununla beraber
kadastro aninda {iretilen verilerin standartlar1 ortaya konulmak istenmistir. Bunun iginde
orijinal kadastro verileri rasat karneleri, 61¢ii noktalari, poligon noktalar1 ve detay noktalari
baz almarak inceleme yapilmistir. Incelenen kadastro veri tiirleri ve sayilar1 Tablo 3.29°da

verilmistir.

Tablo 3.29. Mersin bolgesinde incelenen kadastral veri tiirleri ve sayis1

Veri Tiirii Veri Sayisi
Poligon kenar1 83
Poligon kirilma agici 81
Detay noktasi 500
Poligon roperi 77
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a-) Poligon Noktas1 Kenar Uzunluklaria Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Yer kontrol noktalar1 olarak kullanilan poligon, nirengi ya da diger nitelikte Olcl

noktalarinin kenar uzunluklar1 incelenmistir. Toplam 83 adet poligon kenar uzunlugu

incelenmis ve sonuglar Tablo 3.30°da verilmistir.

Tablo 3.30. Mersin bdlgesine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin yonetmelige
gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50 |50-100 | 100-150 | 150-200 | 200<

Poligon kenar sayisi 10 13 18 20 22

Oran (%) 12 16 22 24 26

Toplam (%) 50 50

Sonuglar degerlendirildiginde poligon kenar uzunluklarinin %350’sinin yonetmelige

uygun oldugu tespit edilmistir (Sekil 3.22).

Poligon Kenar Uzunluklarinin Yonetmelige
Gore Uygunlugu

¥ uygun

® Uygun Degil

Sekil 3.22. Mersin Bolgesi poligon kenar uzunluklarimin yonetmelige gore
yiizdelik dagilimi

b-) Poligon Noktalar1 Kirilma Agilarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Poligon noktalarina ait kirima agilari incelendiginde asagidaki sonuglar elde edilmistir.

Toplam 81 adet kirilma agis1 degerlendirilmis ve elde edilen sonuclar Tablo 3.31°de

verilmistir.
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Tablo 3.31. Mersin bolgesi poligon noktalarina ait poligon kirilma agilarinin yénetmelige
gore uygunlugu

Yonetmelige Yonetmelige Yonetmelige

Veri Turii Uygun Degil Uygun Uygun Degil

Kirilma Agist
Araligi(®) 0-50 |50-100 |100-150 150-200 | 200-250 ]250-300 | 300-350 | 350-400
Kirilma Agisi

Sayis1 9 12 18 20 17 3 2 0
Oran (%) 11 15 22 25 21 4 2 0
Toplam (%) 48 46 6

Sonuglar incelendiginde {iiretilen verilerin %46’sinin yonetmelige uygun oldugu tespit

edilmistir ( Sekil 3.23)

Poligon Kirilma Ag¢ilarinin Yonetmelige Gore
Uygunlugu

B Uygun
® Uygun Degil

Sekil 3.23. Mersin bolgesi poligon noktalarina ait kirilma acilarinin yonetmelige
gore yiizdelik dagilimi

c-) Parsel veya Detay Noktalarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Parsel veya detay noktalarin ait verilerin yonetmelik kapsaminda degerlendirilmesine
yonelik 500 adet detay noktas: degerlendirilmis ve elde edilen sonuglar Tablo 3.32°de

verilmistir.
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Tablo 3.32. Mersin bolgesine ait parsel detay noktalarinin 6l¢iildiigii poligon noktalarina
olan uzakliginin yonetmelige gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Detay uzakligi (m) <50 | 50-100 | 100-150 150-200
Detay kenar Sayis1 288 172 39 1
Oran (%) 58 34 7 1
Toplam (%) 99 1

Rasat karnelerinde ki detay noktalarina ait biitiin veriler incelendiginde elde edilen
sonuclara gore verilerin %99 unun yonetmelige uygun olarak iiretilmis oldugu , %1°lik bir

kismin ise yonetmelige uygun olarak iiretilmedigi ortaya ¢cikmistir (Sekil 3.25).

Poligon-Detay Noktas1 Uzakhiginin Yonetmelige
Gore Durumu

® Uygun ™ Uygun Degil
1%

Sekil 3.24. Mersin bolgesine ait detay noktalarinin poligon noktalarina gore
uzakliginin yonetmelige gore yiizdelik dagilimi

d-) Poligon Roperlerine Ait Verilerin Degerlendirilmesi

Poligon roperlerine ait verileri detay noktalar cinsi, poligon basina gekilen roper sayist,
roper mesafeleri, bir poligonun hat {izerinde gordiigi diger poligonlar sayilar1 seklinde
degerlendirme yontemleri belirlenmis ve toplam 77 adet poligon roperi incelenmis ve
bulgular irdelenerek sonuclar elde edilmistir.

e Poligon roperlerinde cekilen roper sayisi,

Poligon noktalar1 bulunduklar1 mevkide sabit noktalar yardimiyla arazide roper olgiicii

yapilmaktadir. Yonetmelik geregi iicli madeni roperden olmak iizere en az 4 nokta
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tizerinden roperlenmesi gerektigi belirlenmistir. Poligon noktalarimin roperlenmesinde

kullanilan detay sayilar1 Tablo 3.33°da verilmis ve sonuglar irdelenmistir.

Tablo 3.33. Poligon noktalarinda ¢ekilen roper sayisi

Detay Nokta Poligon Sayisi Yiizde (%)
Sayisi

1 1 1

2 7

3 26 34

Ropersiz 45 58

Toplam 77 100

Degerlendirme kapsaminda toplam 77 poligon rdperi incelenmistir. Bu poligon
roperlerinden 32 poligon roperi degerlendirme kriterlerine uygun, 45 poligon roperi
degerlendirme kapsaminda yeterli veriyi icermedigi tespit edilmistir. Bu durumda sunu
ifade etmek gerekir ki yapilan poligon roperlerinin c¢ogu kalitesiz ve arazide
bulunamayacak durumdadir. Bu degerleme sonucunda; 1 noktadan roperli poligon Sayist 1
adet, 2 noktadan roperli poligon sayist 5 adet, 3 noktadan roperli poligon sayis1 26 adet

poligon noktasinin oldugu belirlenmistir (Sekil 3.25 ve Sekil 3.26).

50 2 Uygun Degil
T = e —— 45 T
E E ® 3 Roperli
=AY " .
£ 26 2 Roperl
B ] Roperli
B Ropersiz
0 20 40 60
Poligon Sayisi

Sekil 3.25. Mersin bdolgesi poligon roperlerinin réper alinan detay sayisina gore
yonetmelige uygunlugu
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Poligon Roper Durumu

1% 7%

24 (y B | Roperli
o m 2 Roperli
3 Roperli

B Ropersiz

Sekil 3.26. Mersin bolgesi poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
yiizdelik dagilimi

Poligon roperleri ¢ekilen detay noktalar1 agisindan bina, agac, diger (direk, duvar, Kaya,

tel Orgii, tarla sinirlar1) detaylar1 bigiminde incelenmis asagidaki sonuglar elde edilmistir

(Tablo 3.34).

Tablo 3.34. Poligon noktalarinin roper aliminda kullanilan detay tiirii

Bina Agac Diger
. . . . . Poligon
Réper Sayisi | Poligon Sayis1 | Roper Sayisi | Poligon Sayis1 | Réper Sayisi Sayist
1 6 1 1 1 3
2
3 15 3 3
Toplam 10 64 14

Degerlendirme sonucunda poligon roperlerinin genel durumuna bakildigi zaman poligon
roperi detay noktalarinin %]11°1 bina kosesi, % 73’4 agac ve % 16’s1 diger detay

noktalarinin olusturdugu tespit edilmistir (Tablo 3.35 ve Sekil 3.27).
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Detay Tiirii Roper Sayis1 | Oran(%)
Bina 10 11
Agac 64 73
Diger 14 16

Roper Alinan Detay Nokta Ozelliklerinin Genel

Durumu
11%
B Bina
= Agag
Diger

Sekil 3.27. Roper alinana detay nokta tiirlerinin ytizdelik dagilimi

» Bir poligonun hat ilizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisini analizi

Poligon roperleri incelendiginde 17 poligon noktasi poligon hatti {izerinde hi¢ poligon
gormedigi, 1 poligon noktasini1 géren 29 poligon noktast oldugu, 2 poligon noktasin1 géren
26 poligon noktasi, 3 poligon noktasin1 goren 2 poligon noktasi, 4 ve lizerini poligon

noktasint géren 2 poligon noktast oldugu tespit edilmistir (Tablo 3.36 ve Sekil 3.28).

Tablo 3.36. Mersin bolgesi poligon noktalarinin ayni hat iizerinde
gordiigii poligon sayisi

Poligon Sayis1 | Gordiigii Poligon Sayisi
17 0

29 1

26 2

2 3

2 4 ve lizeri
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= Uygun Degil
2 29
= 177 m 4 ve tize.Poligon
% m 3 Poligon
150 2 -
Té 2 2 Poligon
‘qg Uygun 26 B ] Poligon
‘§3 ® (0 Poligon

0 10 20 30 40

Poligon sayisi

Sekil 3.28. Mersin bolgesi poligon noktalarinin poligon hatti iizerinde gordiigii poligon
sayisinin yonetmelige gére uygunlugu

» Poligon roper mesafelerinin analizi

Degerlendirmeye tabi tutulan 77 poligon roperine ait 88 adet detay mesafesi dl¢iildiigii
belirlenmistir. Elde edilen sonuglar Tablo 3.37’de verilmistir

Tablo 3.37. Mersin bolgesi poligon noktalarinin detay noktalarina olan

mesafeleri
Roper Mesafesi | Roper Sayis1 | Oran(%)
0-5 46 52
5-10 29 33
10-15 9 10
10-0 3 4
>20 1 1
Toplam 88 100

3.2.2 Sogiitlii Bolgesine ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar: A¢isindan
Analizi

> Tapu ve Kadastro Fen Isleri izahnamesine Gore Kadastro Verilerine Ait Bulgular
Kadastro verileri orijinal rasatlardan degerlendirilmis ve gilinlimiiz sartlarina gore
uygunlugu ve iretildigi donemdeki standartlarina gore incelenmis ve sonuclar elde

edilmistir. Incelenen kadastro veri tiirleri ve sayis1 Tablo 3.38’de verilmistir.
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Tablo 3.38. Sogiitlii bolgesinde incelenen kadastral veri tiirleri ve sayisi

Veri Tiirii Veri Sayisi
Poligon kenar1 224
Poligon kirilma agici 150
Detay noktasi 500
Poligon roperi 100

a-) Poligon ve Olgii Noktas1 Kenar Uzunluklarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Yer kontrol noktalar1 olarak kullanilan poligon, nirengi ya da diger nitelikte ol¢ii
noktalarinin kenar uzunluklari incelenmistir. Toplamda 224 adet poligon kenar1 incelenmis

elde edilen sonuglar Tablo 3.39°da verilmistir.

Tablo 3.39. Sogiitlii bolgesine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin yonetmelige
gore uygunlugu

Veri Tiirli Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50 | 50-100 | 100-150 | 150-200 200<
Poligon kenar sayis1 9 36 49 37 44

Oran (%) 5 21 28 21 25
Toplam (%) 54 46

Sonuglar degerlendirildiginde kenar uzunluklarinin %54’°nlin yOnetmelige uygun

oldugu, %46’lik kisminin ise yonetmelige uygun olmadig: belirlenmistir (Sekil 3.29).

Poligon Kenar Uzunluklarinin Yonetmelige Gore
Durumu

B Uygun
m Uygun Degil

Sekil.3.29. Sogiitli bolgesi poligon kenarlarinin yonetmelige gore yiizdelik
dagilimi
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b-) Poligon Noktalar1 Kirilma Agilarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi

Poligon noktalarina ait toplamda 150 adet kirilma acis1 yonetmelige gore incelenmis ve
elden sonuclar Tablo 3.40°de verilmistir..

Tablo 3.40. Sogiitlii bolgesi poligon noktalarina ait kirilma agilarinin yonetmelige gore

durumu
Yonetmelige Yonetmelige Yonetmelige
Uygun Degil Uygun Uygun Degil
Kirilma Agist Aralif1 | 0-50 | 50-100 | 100-150 | 150-200 200-250 ]250-300 | 300-350 | 350-400
Kirilma Acist Sayis1 | 4 14 20 39 34 17 12 10
Oran (%) 3 10 13 25 23 11 8 7
Toplam (%) 26 48 26

Sonuglar incelendiginde {iretilen verilerin %48’sinin yonetmelige uygun oldugu, %

52’sinin ise yonetmelige uygun olmadig1 sonucu ortaya ¢ikmistir (Sekil 3.30).

Poligon Kirilma Ac¢ilarinin Yonetmelige Gore
Durumu

B Uygun
® Uygun Degil

Sekil 3.30. Sogiitlii bolgesi poligon noktalarinin kirilma agilarinin yonetmelige
gore ylizdelik dagilimi

c-) Parsel veya Detay Noktalarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Orijinal rasat karnelerinden parsel detay noktalariin 6l¢tildigli poligon noktasina olan

uzakligr yonetmelik kapsaminda incelenmistir. Toplam 500 adet kenar uzunlugu

incelenmis ve elde edilen sonuclar Tablo 3.41°da verilmistir.
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Tablo 3.41. Sogiitlii bolgesine ait detay noktalarinin 6l¢iildiigii poligon noktalarina olan
uzakliginin yonetmelige gére uygunlugu

Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Detay uzakligi (m) <50 | 50-100 | 100-150 150-200
Detay kenar Sayis1 229 192 59 20
Oran (%) 46 38 12 4
Toplam (%) 96 4

Elde edilen sonuglara gore verilerin %96’simin yonetmelige uygun olarak iretilmis

oldugu , %4’liik bir kisminin ise yonetmelige uygun olmadigi tespit edilmistir (Sekil 3.31).

Poligon-Detay Noktas1 Uzakhiginin
Yonetmelige Gore Durumu

4%

B Uygun
® Uygun Degil

Sekil 3.31. Sogiitlii bolgesine ait detay noktalarinin poligon noktalarina gore
uzakliginin yonetmelige gore ylizdelik dagilimi

d-) Poligon Roperlerine Ait Verilerin Degerlendirilmesi

e Poligon roperlerinde ¢ekilen roper sayisinin analizi

Degerlendirmede kapsaminda toplamda 100 poligon rdperi incelenmistir. Incelenen
poligon roperlerinden 45 poligon roperinin degerlendirme kriterlerine uygun, 55 tane
poligon roperinin ise degerlendirme kapsaminda yeterli veriyi igermedigi belirlenmistir.
Degerlendirme sonucunda 1 noktadan roperli 2 poligon noktasi, 2 noktadan roperli 41
poligon noktasi, 3 noktadan roperli 2 poligon noktasi oldugu belirlenmistir (Tablo 3.42,
Sekil 3.32 ve Sekil 3.33).
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Tablo 3.42. Poligon noktalarinda ¢ekilen réper sayisi

Roper Sayisi | Poligon Sayisi | Yiizde(%)
1 2 2

2 41 41

3 2 2

Ropersiz 55 55

Toplam 100 100

Poligon Roperlerinin Roper Alinan Detay
Sayisina Gore Durumu

B Ropersiz

® | Noktadan
= 2 noktadan
¥ 3 Noktdan

Sekil 3.32. Sogiitli bolgesi poligon roperlerinin roper alina detay sayisina gore
yiizdelik dagilimi

=
1Y)
=
=
g; Uygun Degil 5 m 3 Noktadan
o 55  m2 Noktadan
§ ® ] Noktadan
k3] Uygun 41 m Ropersiz
5
>_‘ I

0 20 40 60

Poligon Sayisi

Sekil 3.33. Sogiitlii bolgesi poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina gore
yonetmelige uygunlugu
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Poligon roperleri ¢ekilen detay noktalar1 agisindan bina, agag, diger (direk, kaya, tel
orgii, tarla siirlar1) detaylar1 bi¢iminde incelenmis asagidaki sonuglar elde edilmistir ve

bulgular irdelenmistir ( Tablo 3.43).

Tablo 3.43. Poligon noktalarinin roper aliminda kullanilan detay tiirii

Agac Duvar Diger
Roper Poligon
Sayis1 Sayis1

Roper Sayist | Poligon Sayisi Roper Sayist | Poligon Sayisi

1 2 1 7 1 3
2 27 2 8 2 4
Toplam N.S |56 Toplam N.S |23 Toplam N.S |11

Degerlendirme sonucunda rdper noktalarini genel durumuna bakildiginda poligon
roperi detay noktalarinin % 62’sini agag, % 26’sin1 duvar, % 12’sini diger detay
noktalarini olugturdugu tespit edilmistir (Tablo 3.44 ve Sekil 3.34).

Tablo 3.44. Poligon roperlerinde kullanilan detay noktalar1 sayisi

Detay Tiirii Roper Sayis1 | Oran(%)
Agac 56 62
Duvar 23 26
Diger 11 12

Roper Alinan Detay Nokta Ozelliklerinin Genel
Durumu

_ 11%

B Agac
® Duvar

Diger

Sekil 3.34. Roper alinana detay nokta tiirlerinin yiizdelik dagilimi
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» Bir poligonun hat iizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisinin analizi
Poligon roperleri incelendiginde 32 poligon noktasi poligon hatti iizerinde hi¢ poligon

noktas1 gormedigi, 1 poligon noktasini géren 29 poligon noktasi, 2 poligon noktasini géren
29 poligon noktasi, 3 poligon noktasini géren 26 poligon noktasi, 4 ve iizerini goéren 12

poligon noktas1 oldugu belirlenmistir (Tablo 3.45 ve Sekil 3.35).

Tablo 3.45. Poligon noktalarinin ayni hat iizerinde gordiigii poligon sayisi

0 10 20 30 40

Gordiigii Poligon Sayisi Poligon Sayisi

0 32

1 1

2 29

3 26

4 ve lizeri 12
= .
§ Uygun Degil
g B 4 ve lize. Poligon
@ ® 3 Poligon
:(3 2 Poligon
P Uygun
220 B | Poligon
%}
E | | ® 0 Poligon
%]
=
:S
>

Poligon sayisi

Sekil 3.35. Sogiitlii bolgesi poligon noktalarinin poligon hatti tizerinde gordigi
poligon sayis1

» Poligon roper mesafelerinin analizi;
Degerlendirmeye tabi tutulan 100 poligon roperine ait 90 adet detay noktasinda roper

alinmistir. Roper noktalarindan detay uzakliklar1 incelenmis ve elde edilen sonuglar Tablo

3.46°de verilmistir.
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Tablo 3.46 Mersin bdlgesi poligon noktalarinin detay noktalarina olan uzakligi

Roper Mesafesi Roper Sayisi Oran(%)
0-5 35 39

5-10 27 30

10-15 14 15

15-20 8 9

>20 6 7

Toplam 90 100

3.2.3 Yildizhh Bolgesine ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 A¢isindan
Analizi

> Tapu ve Kadastro Fen Isleri izahnamesine Gore Kadastro Verilerine Ait Bulgular
Grafik kadastro verileri orijinal rasatlardan degerlendirilmis ve iretildigi donemdeki
standartlarina gore incelenmis ve sonuglar elde edilmistir. Degerlendirilen verii tiirleri ve

sayist Tablo 3.47°de verilmistir.

Tablo 3.47. Yildizl1 bolgesinde incelenen kadastral veri tiirleri ve sayisi

Kadastral Veri Tiirii Veri Sayisi

Poligon kenar1 107
Poligon Kirillma Agici 103
Detay Noktasi 500
Poligon Roperi 102

a-) Poligon ve Olcii Noktas1 Kenar Uzunluklarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Toplamda 107 poligon kenar uzunlugu incelenmis ve elde edilen sonuglarin

yonetmelige uygunlugu degerlendirilmistir (Tablo 3.48).

Tablo 3.48. Yildizl1 bolgesine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin yonetmelige gore

uygunlugu
Veri Tiirli Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50 |50-100 100-150 | 150-200 200<
Poligon kenar sayis1 | 3 9 21 26 48
Oran (%) 3 8 20 24 45
Toplam (%) 31 69
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Elde edilen veriler degerlendirildiginde poligon kenar uzunluklarimin %31°nin

yonetmelige uygun oldugu, %69’unun ise yonetmelige uygun olmadigi belirlenmistir
(Sekil 3.36).

Poligon Kenar Uzunluklarinin Yonetmelige
Yonetmelige Gore Uygunlugu

® Uygun
B Uygun Degil

Sekil 3.36. Yildizli bolgesi poligon kenarlarinin yonetmelige gore ylizdelik
dagilimi

b-) Poligon Noktalar1 Kirilma Agilarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Orijinal rasat karnelerin incelenmesiyle beraber poligon noktalarina ait kirilma agilari

yonetmelik ¢ercevesinde degerlendirilmistir. Toplamda 103 adet kirilma agis1 incelenmis

ve elde edilen sonuglar Tablo 3.49’da verilmistir.

Tablo 3.49. Yildizl1 bolgesi poligon noktalara ait kirllma agilarinin yonetmelige gore

uygunlugu
Yonetmelige Yonetmelige Yonetmelige
Uygun Degil Uygun Uygun Degil
Kirilma Acis1 Araligi | 0-50 |50-100 | 100-150 | 150-200 | 200-250 |250-300 | 300-350 | 350-400
Kirilma Ag¢is1 Sayist |0 10 11 31 29 11 8 3
Oran (%) 0 10 11 30 28 11 8 3
Toplam (%) 21 58 21

Sonuglar incelendiginde {iretilen verilerin %58 sinin yonetmelige uygun oldugu,

% 42’sinin ise yonetmelige uygun olmadig1 tespit edilmistir (Sekil 3.37).
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Poligon Kirilma Acilarinin Yonetmellige
Yonetmelige Gore Uygunlugu

® Uygun
® Uygun Degil

Sekil 3.37. Yildizl1 bdlgesi poligon noktalarina ait kirilma agilarinin yonetmelige
gore yiizdelik dagilimi

c-) Parsel Noktalarina Ait Verilerin Degerlendirilmesi
Parsel veya detay noktalarina ait veriler yonetmelik kapsaminda incelenmis ve 500 adet

0l¢ii noktas1 degerlendirilmistir. Sonuglar Tablo 3.50’de verilmistir.

Tablo 3.50. Yildizli bolgesine ait detay noktalarmin 6l¢iildiigii poligon noktasina olan

uzakliginin yonetmelige gore durumu

Veri Tiirli Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Detay uzakligi (m) <50 | 50-100 | 100-150 150-200

Detay kenar say1s1 164 202 110 24

Oran (%) 33 40 22 5

Toplam (%) 95 5

Elde edilen sonuclara gore verilerin %95’sinin yonetmelige uygun olarak iiretilmis

oldugu , %5’lik bir kisminin ise yonetmelige uygun olarak tretilmedigi tespit edilmistir

(Sekil 3.38).
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Poligon-Detay Noktas1 Uzakhiginin Yonetmelige
Gore Durumu

5%

m Uygun
m Uygun Degil

Sekil. 3.38. Yildizli bolgesine ait detay noktalarinin 6l¢iildiigii poligon
noktasina gore uzakliginin yonetmelige gore yiizdelik dagilimi

d-) Poligon Roperlerine Ait Verilerin Degerlendirilmesi

e Poligon roperlerinde ¢ekilen réper sayisinin analizi

Yapilan calismada toplam 102 poligon roperi incelenmistir. Poligon roperlerinden 78
poligon roperi degerlendirme kriterlerine uygun, 74 poligon roperi degerlendirme
kapsaminda yeterli veriyi icermedigi belirlenmistir. Degerleme sonucunda; 1 noktadan
roperli poligon sayist 7 adet, 2 noktadan roperli poligon sayis1 25 adet, 3 noktadan roperli

poligon sayis1 46 adet oldugu belirlenmistir (Tablo 3.51, Sekil 3.39 ve Sekil 3.40).

Tablo 3.51. Poligon noktalarinda ¢ekilen réper sayisi

Detay Nokta Sayisi | Poligon Sayis1 | Yiizde(%)
1 7 7

2 25 25

3 46 45
Ropersiz 74 73

Toplam 102 100
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Poligon Roperlerinin Roper Alinan Detay Sayisinin
Yonetmelige Gore Durumu

=\

6%

B Ropersiz
B | Roperli
= 2 Roperli
® 3 Roperli

Sekil.3.39.Y1ldizl1 bolgesi poligon roperlerinin roper alinana detay sayisina gore
yiizdelik dagilimi

Uygun Degil =
® 3 Roperli

] 2 Roperli
Uygun B ] Roperli

B Ropersiz

Yonetmelige Uygunlugu

0 20 40 60 80
Poligon Sayisi

Sekil 3.40. Yildizli bélgesi poligon roperlerinin roper alindan detay sayisina
gore yonetmelige uygunlugu

Poligon roperleri ¢ekilen detay noktalar1 agisindan bina, agag, duvar/ kaya, diger (direk,
tel Orgii, tarla sinirlari) detaylar1 bi¢giminde incelenmistir. Toplamda 195 adet detay noktasi

belirlenmis ve asagidaki sonuglar elde edilmistir ve bulgular irdelenmistir (Tablo 3.52).
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Tablo 3.52. Poligon noktalarinin roper aliminda kullanilan detay noktalar: sayist

Bina Agac Duvar/Kaya Diger

Roper Poligon Roper Poligon Roper | Poligon Réper Poligon

Sayist Sayist Sayist Sayist Sayist Sayist Sayist Sayist
1 16 16 8 1 3
2 6 9 2 2 11
3 11 3 2
Toplam
Nokta Sayis1 | 52 43 51 49

Degerlendirme sonucunda poligon roperlerinin genel durumuna bakildigi zaman poligon

roperi detay noktalarinin %27’si bina kosesi, % 22’si agacg, % 26’s1 duvar ve %25’1 diger

detay noktalarinin olusturdugu tespit edilmistir (Tablo 3.53 ve Sekil 3.41).

Tablo 3.53. Poligon roperlerinde kullanilan detay noktalar1 sayisi

Detay Noktasi Roper Sayisi Oran (%)
Bina 52 27
Agac 43 22
Duvar 51 26
Diger 49 25

Roper Alinan Detay Nokta Ozelliklerinin Genel
Dagilim

H Bina

B Agac

Duvar/Kaya

® Diger

Sekil 3.41. Roper alinan detay nokta tiirlerinin yiizdelik dagilimi
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» Bir poligonun hat iizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisinin analizi

Poligon roperleri incelendiginde 50 poligon noktasi poligon hatt1 {izerinde hi¢ poligon
gormemektedir. 1 poligon noktasini goren 1 poligon, 2 poligon noktasini géren 21 poligon,
3 poligon noktasimi goéren 28 poligon, 4 ve iizeri poligon noktasini géren 2 poligon

mevcuttur (Tablo 3.54 ve Sekil 3.42).

Tablo 3.54 Yildizli boélgesi poligon noktalarinin ayni hat iizerinde
gordligii poligon sayisi

Gordiigii Poligon Sayisi Poligon Sayis1

0 50

1 1

2 21

3 28

>4 2
=
£
= Uygun Degil
?: ¥ 4 ve iize.Poligon
3 m 3 Poligon
%) .
%" Uygun 2 Poligon
E ® | Poligon
E ! ¥ 0 Poligon
e 0 20 40 60

Poligon Sayisi

Sekil 3.42. Yildizli bblgesi poligon noktalarinin poligon hatti tizerinde
gordiigii poligon sayisini yonetmelige gore durumu

» Poligon roper mesafelerinin analizi
Degerlendirme kapsaminda ele alinan 102 adet poligon roperinde toplamda 195 adet

detay noktasindan roper ¢ekilmistir. Cekilen roper mesafeleri belirlenmis ve elde edilen

sonuclar Tablo 3.55°de verilmistir.
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Tablo 3.55. Yildizl1 bélgesi poligon noktalarinin detay noktalarina olan

uzaklig1
Roper Mesafesi Roper Sayisi Oran(%)
0-5 52 27
5-10 92 47
10-15 33 16
15-20 11 6
>20 7 4
Toplam 195 100

3.3 Prizmatik (Ortoganal) Yontemle Uretilen Kadastro Verilerinin Veri
Standartlar A¢isindan Degerlendirilmesi

Bu kisimda prizmatik (ortoganal) yontemle olusturulmus kadastral verilerin tiretildikleri
dénemde uygulanan kadastro yonetmeligi olan Tapu ve Kadastro Fen isleri izahnamesi’ne

gore degerlendirilmistir.

Yonetmelige gore;

» Prizma ile diisiilen amut ( dik boy) uzunluklar1 30 metreyi gegmemelidir

» Dik c¢ikilan noktalarin merkeze (absis ve ordine) olan uzakliklari ve cephe
uzunluklar1 Olgiilerek noktanin kontrollii olarak tersimatini saglayacak sekilde
kontrol 6l¢iileri yapilmalidir

» Cephe uzunluklar1 50 metreden fazla olan cephelerden ikinci dik inilmektedir.

» Prizma ile diisiilen diklerde 6l¢ii hatti olarak kullanila bilir ve bu durumda bu

hatlardan ¢ikilan dikler 15 metreyi gegmemelidir.

3.3.1. Gazipasa Bolgesine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 A¢isindan
Analizi

a-) Detay Noktalarina Ait Verilerin Analiz Sonuglar1
Orijinal 6l¢ii krokilerinde elde edilen dik ayak ve dik boy mesafelerinin yonetmelige
veri standartlar1 agisindan incelenmistir. Toplamda 207 adet detay noktast incelenmis ve

elde edilen veriler Tablo 3.56’de verilmistir.
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Tablo 3.56. Gazipasa bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay noktalarinin

6lciildiigli yontem tipi
Detay Olgiisii Kadastro Ada No Oran (%)
238 241 243
Poligondan 22 21 19 30
Kiiciik Noktalardan 19 47 47 55
Dik Uzerine Dik diiserek 0 10 11 10
Baglama Yontemiyle 0 4 7 5
Toplam Nokta Sayisi 41 82 84 100

Degerlendirme sonucuna gore detay noktalarmin % 30’u poligon hattina dik disiilerek,
%10’u dik tzerine dik disiilerek, %5’1 baglama yontemiyle, % 55’1 kiiclik nokta
yontemine gore dl¢lildiigii tespit edilmistir (Sekil 3.43).

Prizmatik olarak olusturulan detay noktalariin
olciim yontemi

10% 3% B Poligondan

B Kiiclik Nokta Yont.

Dik Uzerinde Dik
Diis.
B Baglama Yont.

Sekil 3.43. Gazipasa bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay
noktalarinin 6l¢iimiinde kullanilan yontemlerin yilizdelik dagilimi

Prizmatik yontemle olusturulan dik boy mesafelerinin yonetmelige gore incelenerek

uygunlugu aragtirilmig ve elde edilen sonuglar Tablo 3.57°de verilmistir.
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Tablo 3.57. Gazipasa bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan dik boy mesafelerinin
yonetmelige gore uygunlugu

N Ada 238 Ada 241 Ada 243
Detay Olgiisii Uygun | Uygun | Uygun | Uygun | Uygun | Uygun
Degil Degil Degil
Poligondan 22 - 21 - 19 -
Baglama Y dntemi - - 4 - 7 -
Dik Uzerine Dik diiserek - - 10 11 -

3.3.2. Hizirbey Bolgesine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 A¢isindan
Analizi

a-) Detay Noktalarina Ait Verilerin Analiz Sonuglari
Uygulama bolgesine ait toplam 209 adet detay noktas1 dl¢iisii veri standartlar1 agisindan

incelenmis ve elde edilen sonuglar Tablo 3.58’de verilmistir.

Tablo 3.58. Hizirbey bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay
noktalarinin 6l¢iildiigii yontem tipi

Detay Olciisii Detay Sayis1 | Oran (%)
46 | 47 |50

Poligondan 35 120 |27 [ 39

Kiigiik Noktalardan 44 130 | 16 | 43

Dik Uzerine Dik diiserek [3 |3 [0 |3
Baglama Yontemiyle 1513 |13 ]15
Toplam 97 |56 | 56 | 100

Prizmatik olarak olusturulan detay noktalarin %39’u poligonlardan, %431 kii¢iik
noktalardan, %3 ‘ii dik {izerine diik diisiilerek, % 15’1 baglama yontemi kullanilarak
Olctldiigii tespit edilmistir (Sekil 3.44).

Dik boy mesafeleri veri standartlar1 acisindan degerlendirilmis ve sonuglar Tablo

3.59’da verilmistir.
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Prizmatik olarak olusturulan detay noktalarinin
olciim yontemi

B Poligondan
B Kiiclik Nokta Yont.
Dik Uzerine Dik Diis.

B Baglama Yont.

Sekil 3.44. Hizirbey bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay noktalarinin
ol¢timiinde kullanilan yontemlerin yiizdelik dagilim

Tablo 3.59. Hizirbey bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan dik boy mesafelerinin
yonetmelige gore uygunlugu

Detay Olciisii Dik Boy Mesafeleri
Ada 46 Ada 47 Ada 50
Uygun | U.Degil | Uygun | U.Degil | Uygun | U. Degil
Poligondan 35 - 20 - 27 -
Baglama yontemi 15 - 3 - 13 -
Dik {izerine dik 3 - 3 - - -
diiserek

b-) Poligon Noktas1 Kenar Uzunluklarinin Analiz Sonuglari

Poligon kenar uzunluklarinin veri standartlar1 agisindan incelenmis ve elde edilen

sonuclar Tablo 3.60’de verilmistir.

Tablo 3.60. Hizirtbey bolgesine ait poligon noktasi kenar uzunluklarinin yonetmelige
gore uygunlugu

Yonetmelige Yonetmelige Uygun
Veri Tiirii Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50| 50-100 100-150 150-200
Poligon kenar sayis1 |88 |9 0 3
Yiizde (%) 88 |9 0 3
Toplam (%) 97 3
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Degerlendirme sonucunda poligon kenar uzunluklarinin %97’si yonetmeliklere uygun

olarak {iretilmis oldugu, %3’lik bir kismin ise yonetmeliklere uygun olmadigi tespit

edilmistir (Sekil 3.45).

Yonetmelige Gore Durumu

3%

Poligon Kenar Uzunluklarimin Yonetmelige Gore

® Uygun

® Uygun Degil

Sekil 3.45. Hizirbey bolgesine ait poligon noktalari kenar uzunluklarinin

c-) Poligon Noktalariin Kirilma Agilarinin Analiz Sonuglari

yonetmelige gore uygunlugu

Poligon noktalarina ait kirilma acilar1 veri standartlar1 agisindan incelendiginde orijinal

verilerin %49’luk bir kismin yonetmelige uygun oldugu, %51°lik bir kismin ise uygun

olmadigi tespit edilmistir (Tablo 3.61 ve Sekil 3.46).

Tablo 3.61. Hizirbey bolgesine ait poligon noktalar1 kirilma agilarinin yonetmelige gore

uygunlugu
Yonetmelige Uygun Yonetmelige Yonetmelige
Degil Uygun Uygun Degil
Kirilma agis1 araligi (g) | 0-50 | 50-100 | 100-150 | 150-200 |200-250 | 250-300 | 300-350 | 350-400
Kirilma agisi sayisi 0 8 21 20 29 18 4 1
Yiizde (%) 0 8 21 20 29 18 4 1
Toplam (%) 29 49 22
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Poligon Noktalarimin Kirilma Acilarinin
Yonetmelige Gore Durumu

B Uygun

® Uygun Degil

Sekil 3.46. Hizirbey bolgesine ait poligon noktalar1 kirilma agilarinin
yonetmelige gore uygunlugu

3.3.3. Kemerkaya Bolgesine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 A¢isindan
Analizi

a-) Detay Noktalarina Ait Verilerin Analiz Sonuglari
Uygulama bdlgesine ait toplamda 128 adet detay noktasi Olgiisii veri standartlar

acgisindan incelenmis ve elde edilen veriler Tablo 3.62’da verilmistir.

Tablo 3.62. Kemerkaya bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay
noktalariin 6l¢tildigl yontem tip

Detay olgiisii Kadastro Ada No | Oran (%)
254 [ 255 | 271

Poligondan 19 38 12 54

Kiiciik nokta 11 13 7 24

Dik iizerine dik diiserek | 6 15 2 18

Baglama yOntemiyle 4 1 0 4

Toplam 40 67 21 100

Tablo’da goriildiigli gibi detay noktalarin %39’u poligonlardan, %43’i kiiclik
noktalardan, %3 ‘U dik iizerine diik diisiilerek, % 15’1 baglama ydntemi kullanilarak

Olciildiigi tespit edilmistir (Sekil 3.47).
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4%

) ‘.

Prizmatik olarak olusturulan detay noktalarinin
olciim yontemi

B Poligondan
B Kiiclik Nokta Yont.
Dik Uzerine Dik Diis.

® Baglama Yont.

Sekil 3.47. Kemerkaya bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay

Prizmatik yontemle olusturulan dik boy mesafelerinin veri standartlar1 agisindan

degerlendirilmis ve sonuclar Tablo 3.63’de verilmistir.

Tablo 3.63. Kemerkaya bolgesinde prizmatik olarak olusturulan dik boy mesafelerinin

yonetmelige gore uygunlugu

noktalarinin dl¢imiinde kullanilan yontemlerin yiizdelik dagilimi

Detay Olgiisii Dik Boy Mesafeleri
Ada 254 Ada 255 Ada 271
Uygun Uygun | Uygun | Uygun | Uygun | Uygun
Degil Degil Degil

Poligondan 19 - 38 - 28 -
Baglama 4 - 1 - - -
Yontemi
Dik Uzerine 6 - 15 - 2 -
Dik diiserek

b-) Poligon Noktas1 Kenar Uzunluklarinin Analiz Sonuglar1

Poligon kenar uzunluklarmmin veri standartlar1 agisindan incelenmis ve elde edilen
sonuglar Tablo 3.64°de verilmistir. Degerlendirme sonucunda poligon kenar uzunluklarinin

tamaminin yonetmeliklere uygun olarak iiretilmis oldugu tespit edilmistir.




Tablo 3.64. Kemerkaya bolgesine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin
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yonetmelige uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Ugun Yonetmelige Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50| 50-100 100-150 150-200

Poligon kenar sayis1 |74 |13 0 0

Yiizde (%) 85 |15 0 0

Toplam (%) 100 0

c-) Poligon Noktalar1 Kirilma Agilarinin Analiz Sonuglari
Poligon noktalarina ait kirilma agilar1 veri standartlari agisindan incelendiginde orijinal

verilerin %41’luk bir kismin yonetmelige uygun oldugu, %59’lik bir kismin ise uygun

olmadig tespit edilmistir (Tablo 3.65 ve Resim 3.48).

Tablo 3.65. Kemerkaya bolgesine ait poligon noktalari kirilma agilarinin yonetmelige

gore uygunlugu

Yonetmelige Yonetmelige
Veri Tiirii Uygun Degil Yonetmelige Uygun Uygun Degil
Kirilma agis1
aralig1 (g) 0-50 |50-100 |100-150 |150-200 |200-250 |250-300 |300-350 |350-400
Kirilma agis1
sayis1 1 6 21 22 14 16 7 1
Yiizde (%) 1 7 24 25 16 18 8 1
Toplam (%) 32 41 27
Poligon Noktalarinin Kirilma Ag¢ilariin
Yonetmelige Gore Uygunlugu
B Uygun
® Uygun Degil

Sekil 3.48. Kemerkaya bolgesine ait poligon noktalart kirilma agilarinin
yonetmelige gore uygunlugu
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3.3.4. Yenimahalle Bolgesine Ait Kadastro Verilerinin Veri Standartlar1 Acisindan
Analizi

a-) Detay Noktalarina Ait Verilerin Analiz Sonuglari

Uygulama bolgesine ait toplamda 81 adet detay noktasi dlgiisii veri standartlar1 agisindan

incelenmis ve elde edilen veriler Tablo 3.66°da verilmistir.

Tablo 3.66. Yenimahalle bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan
detay noktalarmin 6l¢iildiigli yontem tipi

Detay Olgiisii Ada 572 | Oran(%)
Poligondan 0 0
Kiigiik nokta 24 30
Dik iizerine dik diiserek 0 0
Baglama yontemiyle 57 70
Toplam 81 100

Tablo’da goriildiigli gibi detay noktalarinin 6l¢iimii i¢in poligon hatt1 kullanilmamistir.
Olgiilerin %241 kiiciik noktalardan, %57’si baglama yontemi kullamlarak dl¢iildiigii tespit
edilmigtir (Sekil 3.49).

Prizmatik olarak olusturulan detay noktalarinin
olciim yontemi
B Poligondan
® Kiiclik Nokta Yont.
Dik Uzerine Dik. Diis.

® Baglama Yont.

Sekil 3.49. Yenimahalle bolgesinde prizmatik yontemle olusturulan detay
noktalarinin 6l¢iimiinde kullanilan yontemlerin yilizdelik dagilim
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Prizmatik yontemle olusturulan dik boy mesafelerinin veri standartlari agisindan

degerlendirilmis ve sonuglar Tablo 3.67’de verilmistir.

Tablo 3.67. Yenimahalle bolgesinde prizmatik olarak olusturulan dik boy
mesafelerinin yonetmelige gore uygunlugu

Detay Olgiisii Dik Boy Mesafeleri
Ada 572
Olgii Yontemi Uygun | Uygun Degil
Poligondan - -
Baglama Yontemi 57 -
Dik Uzerine Dik Diiserek - -

b-) Poligon Noktas1 Kenar Uzunluklarinin Analiz Sonuglari

Poligon kenar uzunluklarmin veri standartlart agisindan incelenmis ve elde edilen

sonuglar Tablo 3.68’de verilmistir.

Tablo 3.68. Yenimahalle bdlgesine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin
yonetmelige gore uygunlugu

Veri Tiirii Yonetmelige Uygun Yonetmelige Uygun Degil
Poligon kenar1 (m) <50| 50-100 | 100-150 150-200

Poligon kenar sayist1 |37 |72 16 3

Yiizde (%) 27 |58 13 2

Toplam (%) 98 2

Degerlendirme sonucunda poligon kenar uzunluklarinin %98’inin yonetmeliklere uygun
olarak iretilmis oldugu, %?2’lik bir kismimnin yodnetmeliklere uygun olmadigi tespit

edilmistir (Sekil 3.50).
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Poligon Noktas1 Kenar Uzunluklarinin
Yonetmelige Gore Durumu

2%

B Uygun
B Uygun degil

Sekil 3.50. Yenimahalle bolgesine ait poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin
yonetmelige gore uygunlugu

c-) Poligon Noktalar1 Kirilma Acilarinin Analiz Sonuglari
Poligon noktalarina ait kirilma agilar1 veri standartlar1 agisindan incelendiginde orijinal
verilerin %53’luk bir kismin yonetmelige uygun oldugu, %47°1ik bir kismin ise uygun

olmadig tespit edilmistir (Tablo 3.69 ve Resim 3.51).

Tablo 3.69. Yenimahalle bolgesine ait poligon noktalar1 kirilma agilarinin yonetmelige
gore uygunlugu

Yonetmelige Yonetmelige
Veri Tiirii Uygun Degil Yonetmelige Uygun Uygun Degil
Kirilma agis1
aralig (g) 0-50 | 50-100 | 100-150 | 150-200 | 200-250 | 250-300 | 300-350 | 350-400
Kirilma agis1
sayisi 1 10 19 35 31 17 9 4
Yiizde (%) 1 8 15 28 25 13 7 3
Toplam (%) 24 53 23
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Poligon noktasi kirilma a¢ilarinin yonetmelige
uygunlugu

® Uygun
® Uygun Degil

Sekil 3.51. Yenimahalle bolgesine ait poligon noktalar1 kirilma agilarinin
yonetmelige gore uygunlugu

3.3.5. Uygulama Bolgesine Ait Poligon Roperlerinin Veri Standartlar:
Acisindan Analizi

Degerlendirmeye tabi tutulan 100 poligon roperinden 96 poligon roperi degerlendirme
kapsaminda yeterli veriyi igermektedir ve 4 poligon roperi de degerlendirme kapsaminda
yeterli veriyi igermedigi belirlenmistir. Degerlendirme sonucunda 2 noktadan roperli 3
poligon noktasi, 3 noktadan roperli 19 poligon noktasi, 4 noktadan roperli 29 poligon
noktasi, 5 noktadan roperli 18 poligon noktasi, 5 ve iizeri noktada rdoperli 27 poligon

noktasi oldugu belirlenmistir (Tablo 3.70, Sekil3.52 ve Sekil 3.53).

Tablo 3.70. Poligon noktalarindan c¢ekilen roper sayisi

Detay Nokta Sayisi | Poligon Sayis1 | Yiizde(%)
2 3 3

3 19 19

4 29 29

5 18 18

5 ve lizeri 27 27
Ropersiz 4 4
Toplam 100 100
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Poligon Roperlerinin Roper Alinan Detay Sayisinin
Yonetmelige Gore Durumu

4% 3%

B Répersiz

B2 Noktadan
= 3 Noktadan
® 4 Nopktadan
B 5 Noktadan

m 5 ve iize. Nok.

Sekil 3.52. Prizmatik bolgelerde poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina

gore ylizdelik dagilimi
=
Ef
= Uygun Degil )
gg 3 =5 ve Uzeri
4
2 ¥ 5 Noktadan
%‘0 s 217 B 4 Noktadan
=
s ¥ 3 Noktadan
_g Uygun 19 2
S B2 Noktadan
B Ropersiz
0 10 20 30 40
Poligon Sayisi

Sekil 3.53. Prizmatik bolgelerde poligon roperlerinin roper alinan detay sayisina
gore uygunlugu

Poligon roperleri c¢ekilen detay noktalari cinsinden incelendiginde Tablo 3.71’deki
sonuglar elde edilmistir.
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Tablo 3.71. Poligon noktalarinin roper aliminda kullanilan detay noktalar1 sayisi

Bina Duvar Agag Direk
Roper Poligon Roper Poligon | Roper | Poligon | Rdoper | Poligon
Sayis1 Sayis1 Sayisi Sayisi Sayist | Sayis1 | Sayisi | Sayisi
1 1 1 5 1 3 1 11
2 2 8 3 1 2 3
3 18 3 4
4 25 4 4
5 16 5 2
Sve
lizeri 20 5 ve lizeri

Degerlendirme sonucunda poligon roperlerinin genel durumuna bakildiginda g¢ekilen

roper detay noktalariin %82’si bina’dan, %1’u aga¢’dan, %14’1 direk’ten, %13’i duvar

noktasindan belirlendigi tespit edilmistir (Tablo 3.72 ve Sekil 3.54).

Tablo 3.72. Poligon réperlerinde kullanilan detay noktalar1 sayisi

Detay Noktasi | Roper Sayis1 [ Oran(%)
Bina 376 82
Agac 6 1
Direk 17 4
Duvar 59 13

Roéper Alinan Detay Nokta Ozelliklerinin Genel
Dagilim

1%

4%

® Bina

B Duvar
Direk

B Agac

Sekil 3.54. Roper alinan detay nokta tiirlerinin yiizdelik dagilimi
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» Bir poligonun hat tizerinde gordiigii diger poligonlarin sayisinin analizi

Degerlendirmeye tabi tutulan poligonlarin ayni hat iizerinde gordiigli poligon sayilari
incelendiginde 15 poligon higbir poligon noktasini gérmedigi, 1 poligon noktasini géren 16
poligon, 2 poligon noktas1 goren 50 poligon, 3 poligon noktas1 géren 18 poligon ve 4
poligon noktasini goren 2 poligon noktasi oldugu tespit edilmistir (Tablo 3.73 ve

Sekil 3.55).

Tablo 3.73. Poligon noktalarinin ayni poligon hatti {izerinde gordiigii
poligon sayisi

Poligon Sayis1 | Gordiigii Poligon sayisi

15 0

16 1

50 2

18 3

2 4
=
£
= U Degil
= un
A yg g 16 .
© 15 ¥ 4 Poligon
:(3 B 3 Poligon
@ 4
20 3 2 Poligon
=) Uygun 50 .
£ ® | Poligon
L
:E , = ( Poligon

0 20 40 60
Poligon Sayisi

Sekil 3.55. Poligon noktalarinin poligon hatti lizerinde gordiigli poligon sayilarinin
yonetmelige uygunlugu

» Cephe olgiileri;

Cephe Olciisti gerektiren detaylarda cephe Olgiilerinin yapilip yapgilmadigr kontrol
edilmis ve irdelenmistir. Uygulama alaninda toplamda cephe 6l¢iisii gerektiren 88 cephe
bulunmaktadir. Bu cephelerden yalniz 66 tanesinde cephe oOlgiileri arazide Olclilmiis

oldugu, 22 cepheye ait dl¢iiniin kadastro aninda 6l¢iilmedigi tespit edilmistir.
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» Poligon Roper oOlgiilerinin analizi
Poligon roper Olgiilerinin  uzunluklar1 incelendiginde asagidaki sonuglar elde

edilmektedir (Tablo 3.74).

Tablo 3.74. Prizmatik bolgede poligon noktalarinin detay noktalarina olan

uzaklig
Roper Mesafesi Roper Sayisi Yiizde(%)
0-5 103 23
5-10 169 38
10-15 91 20
15-20 62 14
20-25 19 4
25-30 6 1
Toplam 450 100

3.4 Olusturulan Sayisal Kadastro Verilerine Ait Bulgular

Uygulama bolgelerine ait kadastro altliklar1 orijinal rasat verilerinden ve pafta
lizerinden sayisallastirma sonucu sayisal ortamda olusturulmustur. Olusturulan bu altliklar
yardimiyla pafta-orijinal verilerin uyumu incelenmistir. Oncelikle kadastro paftas:
tizerinden sayisallastirilan kadastro altligi ve orijinal kadastro verilerinden sayisallastirilan

kadastro altliklar1 ayn1 anda incelenerek tersimat hatasinin olup olmadigi arastirilmistir.

3.4.1 Olusturulan Sayisal Kadastro Althklarinda Nokta Koordinat Degerlerinin
Karsilastirilmasina Ait Bulgular

Paftalardan sayisallastirmak suretiyle elde edilen koordinat degerleri Olgek hatasi,
tersimat hatlar1 ve sayisallastirma hatalariyla yiikliidiir. Takeometrik ve Prizmatik ol¢ii
yonetmeligine gore nokta konum hatalari TKGM’nin 1999/1 sayili genelde eki
yonergesinde belirlenmistir. Genelde kapsaminda nokta konum hatlar1 Tablo 3.75’da

verilmigtir.
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Tablo 3.75 Klasik olarak iiretilmis paftalarda hata sinir1 (TKGM, 1999)

Prizmatik Olcii Takeometrik Olgii
Yontemi Yontem
Pafta f)lg:egi 1/500 1/1000 1/2000 | 1/2500 | 1/5000
Mg 021 m 0.32m 1.15m | 1.22m

3.4.1.1. Takeometrik Yontemle Olusturulmus Kadastro Althklarina Ait Koordinat
Verilerinin Irdelenmesi

3.4.1.1.1. Bostanc1 Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu kisimda affin doniisiimii yapilarak sayisal hala doniistiiriilen kadastro paftalari
tizerinden ve orijinal rasat degerlerinden sayisallastirilarak sayisal formda elde edilen
kadastro altliklarinda ayni parsel koselerine ait koordinat farklar1 irdelenmistir. Bu sekilde
olusturulan sayisal altliklarin uygulanabilirligi analiz edilmis ve bir Olgliniin ortalama
hatas1 hesaplanmistir. Affin doniisiimiim sonucu elde edilen hata oranlar1 Tablo 3.76’de

verilmistir.

Tablo 3.76. Bostanci bolgesi affin doniisiimii nokta konum hatalari

Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Olcegi Sayisi Doénme Acisi(®) Hata Orani(m)
2 4 -359.9995 0.0817
Bostanci Koyl | 3 2000 |4 -359.9948 0.0585
4 4 -359.9685 0.0136

a-) Pafta ile Orijinal kadastro parsel kose koordinat verilerinin karsilastirilmast

Bunun igin her iki sistemde de iiretilen nokta koordinatlarindan bir noktanin karesel
ortalama hatas1 hesaplanmistir. Bu sekilde uygulama bolgesinde 344 parsel kdse noktasi
degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bu
verilerden elde edilen bir noktanin karesel ortalama hatast m,= + 1.46 m olarak
hesaplanmigtir (Tablo 3.77). Verilerin dagiliminin géstermesi agisindan se¢ilmis bir grup

verinin dagilimi grafik olarak verilmistir (Sekil 3.56).
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Tablo 3.77. Bostanci bolgesi nokta konum duyarliligi (Pafta-Orijinal)

N |[ee] [ mam) | leye,] | mym) | mym)
344 | 461.683 | 1.158 | 276.757 | 0.897 | 1.465

Pafta-Orijinal Koordinat Farklar

3.000
E 2000
|
= 1.000
=
&= 0.000 -11 m dx
= ) ,
_5 -1.000 303 7 9 11 13 15947 19 21 23025 mdy
: | |
S -2.000
N

-3.000 R

Secilmis Ornekler

Sekil 5.56. Bostanci bolgesi pafta-orijinal koordinat farklar

3.4.1.1.2. Cukurcayir Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu bdliimde orijinal rasatlardan ve pafta iizerinden sayisallastirilarak sayisal formda
olusturulan kadastro parsel kdse koordinat farklari incelenmistir. Bu sekilde olusturulan
kadastro altliklarinda bir 6l¢iiniin ortalama hatalar1 hesaplanmis ve kadastro altliklarinin
uygulanabilirligi analiz edilmistir. Affin doniisiimii sonucu elde edilen hata oranlar1 Tablo

3.78’de verilmistir.

Tablo 3.78 Cukurcayir bolgesi affin donilistimil nokta konum hatalari

Uygulama Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Bolgesi Olcegi Sayisi Donme Acisi(®) Hata Orani(m)
Cukurcayir 3 4 -359.9663 0.0934
Koyii 4 2000 |4 -359.9721 0.2770
5 4 -359.9986 0.0490
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a-) Pafta ile Orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilagtirilmasi

Her iki sistemde iiretilen nokta koordinatlarindan bir noktanin karesel ortalama hatasi
hesaplanmistir Uygulama bdolgesine ait 385 parsel kose noktasi degerlendirmeye tabi
tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuclar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel
ortalama hatas1 m, = + 0.74 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.79). Verilerin dagiliminin

gostermesi agisindan secilmis bir grup verinin dagilimi grafik olarak verilmistir

(Sekil 3.57).

Tablo 3.79. Cukurcay1r bolgesi nokta konum duyarlilig: (Pafta-Orijinal)

N |[ee] [ mam) | leye,] | mym) | mym)
385 | 105.584 | 0.523 | 106.167 | 0.525 | 0.741

Pafta- Orijinal Koordinat Farklar
1.5

0 I'!'lll

ol
1 fI L 1“1]515171

o
=4

21 2 |25 m dy

Koordinat Farklari (m)

-1.5

Secilmis Ornekler

Sekil 3.57. Cukurgayir bolgesi Pafta-Orijinal koordinat farklari

3.4.1.1.3. Yenikoy Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Orijinal rasatlardan ve pafta lizerinden sayisallastirilarak sayisal formda olusturulan
kadastro altliklarinin koordinat farklari incelenmistir. Bu sekilde olusturulan kadastro
althiklarinda bir Olgliniin ortalama hatalar1 hesaplanmig ve kadastro altliklarinin
uygulanabilirligi analiz edilmistir. Affin donlisimiim sonucu elde edilen hata oranlar

Tablo 3.80’de verilmistir.
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Tablo 3.80 Yenikdy bolgesi affin doniisiimii nokta konum hatalari

Uygulama Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Bolgesi Olgcegi Sayisi Donme Acisi(®) Hata Orani(m)
Yenikdy Koyl | 3 2000 | 4 -0.0023 0.1329

a-) Pafta ile Orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilastirilmasi

Her iki sistemde {iretilen nokta koordinatlarindan bir noktanin karesel ortalama hatasi
hesaplanmigtir. Uygulama bolgesine ait 258 parsel kose noktasi degerlendirmeye tabi
tutulmustur. Buna goére elde edilen sonuclar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel
ortalama hatast m, = + 1.57 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.81). Verilerin dagiliminin

gostermesi acisindan secilmis bir grup verinin dagilimi grafik olarak Sekil 3.58°de

verilmistir
Tablo 3.81. Yenikdy bolgesi nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)
N [5x5x] my(m) lgygyJ my(m) | my(m)
258 1292.254 | 1.064 | 345.713 | 1.157 | 1.572
Pafta-Orijinal Koordinat Farklan
3.000
‘e 2.000
= 1.000
¥
5= 0.000
=]
= -1.000
.E
T -2.000
g
¥ -3.000
-4.000 =
Secilmis Ornekler

Sekil 3.58. Yenikdy bolgesi Pafta-Orijinal koordinat farklari

Uygulama bolgeleriyle ilgili parsel kdse noktalarina ait iretilen sayisal kadastro

altliklarina ait karesel ortalama hata verilerinin tamami Tablo 3.82’de birlikte verilmistir.
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Tablo 3.82. Takeometrik uygulama bolgelerine ait sayisal kadastro altliklarinda
nokta konum hatalar

. . Pafta-Orijinal
Uygulama Bolgeleri
Nokta Sayisi my(m) my(m) | my(m)
Bostanci 344 1.158 0.897 | 1.465
Cukurcayir 385 0.523 0.525 | 0.741
Yenikoy 258 1.064 1.157 | 1.572

3.4.1.2.Prizmatik Yontemle Olusturulmus Kadastro Althklarina Ait Verilerin
Irdelenmesi

3.4.1.2.1 Gazipasa Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu kisimda orijinal 6l¢ii krokilerinden ve kadastro paftasi lizerinden sayisallastirilarak
prizmatik yontemle iiretilmis kadastro altliklar1 sayisal formatta elde edilmis elde edilen bu
altliklarda ada bazinda parseller incelenmis ve ayni parsel koselerine ait koordinat farklar
irdelenmistir. Bu sekilde olusturulan sayisal altliklarin uygulanabilirligi analiz edilmis ve
bir 6l¢iinlin ortalama hatalar1 hesaplanmistir. Affin doniisiimiim sonucu elde edilen hata

oranlar1 Tablo 3.83°de verilmistir.

Tablo 3.83. Gazipasa bolgesi affin doniisiimii nokta konum hatalari

Bolgeler Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Olcegi Sayisi Doénme Acisi(®) Hata Orani(m)
41 9 -0.0384 0.0913
Gazipasa 42 500 6 -180.0000 0.0743
43 5 -0.0595 0.0633

a) Pafta ile Orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilastirilmasi
» 238 Nolu Ada
Uygulama adasina ait 20 parsel kose noktasi degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna
gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatasi

m, = £ 0.26 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.84).
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Tablo 3.84. Gazipasa 238 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

somorl Tee] g | leye, ]| mygan) | myon

20 0,589 10,171 | 0,740 |0,192 | 0,257

» 241 Nolu Ada
Uygulama adasina ait 20 parsel kose noktast degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna

gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatasi

m, = +0.44 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.85).

Tablo 3.85.Gazipasa 241 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

somal e ] [ | Loy ]| mym) | mym

65 4,414 10,261 | 7,996 |0,351 | 0,437

> 243 Nolu Ada

Uygulama adasina ait 20 parsel kdse noktast degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna
gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatasi

m, = +0.23 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.86)

Tablo 3.86. Gazipasa 243 ada nokta konum duyarlili1 (Pafta-Orijinal)

somal e ] [ | Loy ]| mym) | mym

60 2,383 0,199 {0,793 0,115 | 0,230

Uygulama bdlgesiyle ilgili parsel kose noktalarna ait iiretilen sayisal kadastro
altliklarina ait karesel ortalama hatasi uygulama bdlgesinin tamami i¢in Tablo 3.81°de
verilmigtir. Bu incelemede uygulama bolgesine ait 145 parsel kose noktast
degerlendirmeye tabi tutulmustur. Bir noktanin karesel ortalama hatast m, = + 0.34 m
olarak belirlenmistir Verilerin dagiliminin gdstermesi acisindan se¢ilmis bir grup verinin

dagilimi grafik olarak verilmistir (Sekil 3.87).
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Tablo 3.87. Gazipasa bolgesi nokta konum duyarhilig (Pafta-Orijinal)

somorl Tee] g | leye, ]| mygan) | myon

145 7,386 10,225 | 9,529 |0,256 | 0,341

Pafta- Orijinal Koordinat farklar
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= 11l I‘ | |
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E 02 3 B ]1 13 15 17 Ilo ]I1 23 25 mdy
5 |
s -04
2

-0.6 =

Secilsmis Ornek

Sekil 3.59. Gazipasa Bolgesi Pafta-Orijinal koordinat farklar

3.4.1.2.2. Hizirbey Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu kisimda orijinal 6l¢ii krokilerinden ve kadastro paftasi lizerinden sayisallastirilarak
prizmatik yontemle tiretilmis kadastro altliklar1 sayisal formatta elde edilmis elde edilen bu
altliklarda ada bazinda parseller incelenmis ve ayni parsel kdselerine ait koordinat farklar
irdelenmistir. Bu sekilde olusturulan sayisal altliklarin uygulanabilirligi analiz edilmis ve
bir 6l¢iinlinii ortalama hatalar1 hesaplanmistir. Affin doniisiimiim sonucu elde edilen hata

oranlar1 Tablo 3.88’de verilmistir.

Tablo 3.88. Hizirbey bolgesi affin doniisiimii nokta konum hatalari

Bolgeler Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Olcegi Sayisi Donme Acisi(®) Hata Orani(m)
15/46 Ada 11 -359.8739 0.1125
Hizirbey 15/47 Ada 500 10 -180.0000 0.0906
15/50 Ada 7 -180.0000 0.0886
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a) Pafta ile Orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilastirilmasi
» 46 Nolu Ada
Uygulama adasma ait 121 parsel kose noktasi degerlendirmeye tabi tutulmustur.
Buna gore elde edilen sonuclar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatas1 m,,

==+ (.18 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.89)

Tablo 3.89. Hizirbey 46 ada nokta konum duyarliligi (Pafta-Orijinal)

S o] T ] o i

121 1.834 10.123 | 1.985 |0.128 | 0.178

» 47 Nolu Ada
Uygulama adasina ait 50 parsel kose noktast degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna

gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatas1 m, = +

0.24 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.90).

Tablo 3.90. Hizirbey 47 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

somal e ] [ | Loy ]| mycm) | mym

50 1.694 |0.184 | 1.244 [0.158 | 0.242

» 50 Nolu Ada
Uygulama adasia ait 35 parsel kose noktasi degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna

gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatas1 m, = +

0.23 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.91).

Tablo 3.91. Hizirbey 50 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

Soma | 1] [ miay |6, ] | mym) | my(om

35 0,554 10,126 | 1,262 | 0,190 | 0,228

Uygulama bdlgesiyle ilgili parsel kose noktalarna ait iiretilen sayisal kadastro

altliklarina ait karesel ortalama hatasi uygulama bdlgesinin tamami i¢in Tablo 3.86’de
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verilmistir Bu incelemede uygulama bolgesine ait 206 parsel kose noktasi degerlendirmeye
tabi tutulmustur. Bir noktanin karesel ortalama hatas1 m, = = 0.20 m olarak belirlenmistir

Verilerin dagiliminin gostermesi acisindan seg¢ilmis bir grup verinin dagilimi grafik olarak

Sekil 3.60°da verilmistir

Tablo 3.92. Hizirbey bolgesi nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

somorl Tee] g | leye, ]|y | myon

206 4.082 |0.141 |4.491 |0.148 |0.204

Pafta-Orijinal Koordinat Farklar
~ 0.6
£
- 04 I
= ‘
= 02 i
E mdx
= 0~ J—T“IL
md
g_ 1 7 9 1 1?1§]71Q’)1?’%’)IL 4
= -0.2
%
5 -04 T
§ Secilmis Ornekler

Sekil 3.60. Hizirbey bolgesi Pafta-Orijinal koordinat farklar

3.4.1.2.3. Kemerkaya Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu kisimda orijinal 6l¢ii krokilerinden ve kadastro paftasi lizerinden sayisallastirilarak
prizmatik yontemle iiretilmis kadastro altliklar1 sayisal formatta elde edilmis elde edilen bu
althiklarda ada bazinda parseller incelenmis ve ayni parsel koselerine ait koordinat farklar
irdelenmistir. Bu sekilde olusturulan sayisal altliklarin uygulanabilirligi analiz edilmis ve
bir dl¢iliniinii ortalama hatalar1 hesaplanmistir. Affin doniisiimiim sonucu elde edilen hata

oranlar1 Tablo 3.93’de verilmistir.
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Tablo. 3.93 Kemerkaya bolgesi affin doniisiimii nota konum hatalari

Bolgeler Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Olcegi Sayisi Donme Acisi(®) Hata Orani(m)
Kemerkaya 45 500 8 -180.0000 0.0686
48 7 -180.0000 0.0577

a) Pafta ile Orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilastirilmast
» 254 Nolu Ada
Uretilen kadastro althiklar1 sayisal ortamda cakistirilarak ortak parsel kdse noktalarina
ait koordinat degerleri incelenmistir. Bu incelemede uygulama adasina ait 34 parsel kose
noktas1 degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuglar asagida
verilmistir (Tablo 3.94). Bir noktanin karesel ortalama hatast m, = =+ 0.27 m olarak

belirlenmistir

Tablo 3.94. Kemerkaya 254 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

Nokta
Sayis1 [8" g"] my(m) lgygyJ my(m) | my(m)
34 1,097 [ 0,180 | 1,365 | 0,200 | 0,269

» 255 Nolu Ada
Uretilen kadastro althiklar1 sayisal ortamda cakistirilarak ortak parsel kdse noktalarina

ait koordinat degerleri incelenmistir. Bu incelemede uygulama adasina ait 50 parsel kose
noktast degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuglar asagida
verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatast m, = + 0.22 m olarak belirlenmistir

(Tablo 3.95).

Tablo 3.95. Kemerkaya 255 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

Nokta
saps | ] [ mam | lee, | mym) | my(m)
50 1,326 |0,162 0,997 | 0,141 | 0,216

> 271 Nolu Ada

Uretilen kadastro althiklar1 sayisal ortamda gakistirilarak ortak parsel kdse noktalarina

ait koordinat degerleri incelenmistir. Bu incelemede uygulama adasina ait 23 parsel kose
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noktas1t degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuclar asagida
verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatast m, = £ 0.20 m olarak belirlenmistir

(Tablo 3.96).

Tablo 3.96. Kemerkaya 271 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

Nokta
Sapsy | 5] [ ma) | leye, ]| mym) | myom)
23 0,511 |0,149 | 0,389 | 0,130 | 0,200

Uygulama boélgesiyle ilgili parsel kose noktalarma ait iretilen sayisal kadastro
altliklarina ait karesel ortalama hatasi uygulama boélgesinin tamami i¢in Tablo 3.97°da
verilmigtir Bu incelemede uygulama bolgesine ait 107 parsel kdse noktasi degerlendirmeye
tabi tutulmustur. Bir noktanin karesel ortalama hatas1 m, = + 0.23 m olarak belirlenmistir
Verilerin dagilimimin gostermesi agisindan se¢ilmis bir grup verinin dagilimi grafik olarak

Sekil 3.61°de verilmistir

Tablo 3.97. Kemerkaya bolgesi nokta konum duyarliligi (Pafta-Orijinal)

I;g(lts? le.2,] | mam) | leye, ] | my(m) | my(m)

107 2,934 10,166 | 2,750 |0,160 | 0,230

Pafta-Orijinal Koordinat Farklari
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Secilmis Ornekler

Sekil 3.61. Kemerkaya bolgesi Pafta-Orijinal koordinat farklar
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3.4.1.2.4. Yenimahalle Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu kisimda orijinal 6l¢ii krokilerinden ve kadastro paftasi lizerinden sayisallastirilarak
prizmatik yontemle iiretilmis kadastro altliklar1 sayisal formatta elde edilmis elde edilen bu
altliklarda ada bazinda parseller incelenmis ve ayni parsel koselerine ait koordinat farklar
irdelenmistir. Bu sekilde olusturulan sayisal altliklarin uygulanabilirligi analiz edilmis ve
bir dl¢iliniinii ortalama hatalari hesaplanmistir. Affin doniisiimiim sonucu elde edilen hata

oranlar1 Tablo 3.98’de verilmistir.

Tablo 3.98. Yenimahalle bolgesi affin doniisiimii nokta konum hatalari

Pafta No Pafta Nokta Gereken Toplam
Olgegi Sayisi Doénme Acisi(®) Hata Orani(m)
Yenimahalle 12 500 7 -0.0890 0.0477

a) Pafta ile Orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilastirilmasi
» 572 Nolu Ada
Uygulama adasina ait 40 parsel kose noktast degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna
gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir noktanin karesel ortalama hatasi
m, = £ 0.23 m olarak belirlenmistir (Tablo 3.99). Verilerin dagilimmin gdstermesi

acisindan se¢ilmis bir grup verinin dagilimi grafik olarak Sekil 3.62°de verilmistir

Tablo 3.99. Yenimahalle 572 ada nokta konum duyarlilig1 (Pafta-Orijinal)

sona e mamy | lsye, ]| mym) | mym)

40 1,746 |0,209 | 0,526 | 0,115 | 0,238
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Pafta-Orijinal Koordinat Farklar
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Secilmis Ornek

Sekil 3.62.Yenimahalle bolgesi Pafta-Orijinal koordinat farklar

3.4.1.3. Grafik Yontemle Olusturulmus Kadastro Althklarina Ait Verilerin
Irdelenmesi

Grafik kadastro Ol¢li yontemiyle elde edilen parsellere ait nokta konum hatalarinin
belirlenmesine yonelin daha Once yapilmis olan tez ¢alismast mevcuttur. Bu tez ¢aligsmasi

kapsaminda bu verilerden yararlanilmis ve elde edilen sonuglar incelenmistir.

3.4.1.3.1. Yildizh Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu boliimde orijinal rasatlardan, arazi Ol¢limlerinden ve pafta {izerinden
sayisallastirilarak sayisal formda {iretilen kadastro altliklarinin koordinat farklar
irdelenmistir. Bu sekilde olusturulan sayisal altliklarda bir Olcilinlin ortalama hatalari
hesaplanmis ve bu veriler 1s18inda sayisal kadastro altliklarinin uygulanabilirligi analiz
edilmistir.

a) Pafta ile orijinal kadastro koordinat verilerinin karsilagtirilmasi

Bunun igin her sistemde iiretilen nokta koordinatlarindan bir noktanin karesel ortalama
hatast hesaplanmigtir. Bu sekilde uygulama bolgesinde 25 parsel kdse noktast
degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bu
verilerden elde edilen bir noktanin karesel ortalama hatast m, = + 1.18 m olarak
hesaplanmistir (Tablo 3.100). Verilerin dagiliminin gostermesi agisindan se¢ilmis bir grup

verinin dagilimi grafik olarak Sekil 3.63’de verilmistir.
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Pafta-Orijinal Koordinat Farklari
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Secilmis Ornekler

Sekil 3.63. Pafta-Orijinal koordinat farklar1 (Coruhlu, 2007)

Tablo 3.100. Konum duyarligi(Orijinal-Pafta) (Coruhlu, 2007)

N | [ee] [mam | lee,] | mym) | mym)

1951 623.404 | 1.788 | 513.022 | 1.622 | 2.415

3.4.1.3.2. Sogiitlii Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Bulgular

Bu boliimde orijinal rasatlardan, arazi Olglimlerinden ve pafta {izerinden
sayisallastirilarak sayisal formda {retilen kadastro altliklarinin  koordinat farklari
irdelenmistir. Bu sekilde olusturulan sayisal kadastro altliklarinda bir Slgiiniin ortalama
hatalar1 hesaplanmis ve bu veriler 1s181nda sayisal kadastro altliklarinin uygulanabilirligi
analiz edilmistir.

a) Pafta ile orijinal kadastro koordinat verilerin karsilagtiriimasi

Bunun i¢in her sistemde iiretilen nokta koordinatlarindan bir noktanin karesel ortalama
hatalar1 hesaplanmistir. Bu sekilde uygulama boélgesinde 24 parsel kdse noktasi
degerlendirmeye tabi tutulmustur. Buna gore elde edilen sonuglar asagida verilmistir. Bir
noktanin karesel ortalama hatast m, = £ 0.518 m olarak elde edilmistir (Tablo 3.101).
Verilerin dagilimimin gostermesi agisindan secilmis bir grup verinin dagilimi grafik olarak

Sekil 3.64’da verilmistir.
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Pafta-Orijinal Koordinat Farklar

g 10

B

% 5

Lg 0 24 Ody
g 1 Bdx
S -5 1

N

g

A2 -10

Secilmis Ornekler

Sekil 3.64: Pafta-Orijinal koordinat farklar1 (Coruhlu, 2007)

Tablo 3.101. Konum duyarligi(Orjinal-Pafta) (Coruhlu, 2007)

N | el |[m|lee] [ mym) | mym)

152 | 6621.120 | 6.60 | 78531.241 | 22.730 | 23.67

Uygulama boélgeleriyle ilgili parsel kose noktalarina ait {iretilen sayisal kadastro

altliklarina ait karesel ortalama hata verilerinin tamami Tablo 3.102’da birlikte verilmistir.

Tablo 3.102. Grafik uygulama bdlgelerine ait sayisal kadastro altliklarinda
ortalama hatalar (Coruhlu,2007)

Veri Tipi Pafta-Orijinal
n my(m) my(m) | my(m)
Yildizli Bolgesi 195 | 1.78 1.62 242
Sogiitlii Bolgesi | 152 | 6.60 22.73 23.67

3.4.2. Olusturulan Sayisal Kadastro Althklarinda Parsel Alan Degerlerinin
Karsilastirllmasina Ait Bulgular

Alan hata sinirlariin belirlenmesiyle ilgili 1988 tarihli eski Biiyiik Olgekli Haritalarin
Yapim Yoénetmeligi (BOHYY) nin 259. Ve 260. maddelerine gore yapilmaktadir. Alan
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hatalariin belirlenmesinde yapilasma olan kesimlerde (1) ve yapilasma olmayan

kesimlerde (2) ile ilgili alan hata sinir formiilleri kullanilarak tecviz sinirlar1 belirlenmistir.

f =0.013VM.F + 0.0003.F (1)
f = 0.0004. MVF + 0.0003.F (2)

3.4.2.1. Takeometrik Olcii Yontemiyle Olusturulmus Kadastrol Althklarda Alan
Degerlerinin Karsilastirilmasi

3.4.2.1.1. Bostanci Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgularn

Uygulama bolgesindeki parsel alanlari pafta lizerinden sayisallastirma ve orijinal
rasatlardan elde edilen sayisal kadastro altliklarindan hesaplanmistir. Bu sekilde
olusturulan 64 parsel pafta {izerinden planimetrik olarak hesaplanan senet alanlar ile
karsilagtirilmigtir. Buna gore olusturulan sayisal kadastro altliklarinda alan hata sinirlart

belirlenmis ve tecviz sinirlari iginde kalip kalmadigi degerlendirilmistir (Tablo 3.103)

Tablo 3.103. Bostanc1 bolgesi parsel alan durumlarinin incelenmesi

Hata Sinir1 I¢inde
Karsilastirma Kalan Kalmayan Toplam
Tiiri PS| % | PS % |PS| %
Orijinal-Senet 34 |53 30 47 | 64 | 100
Orijinal-Pafta 30 | 47 | 34 53 | 64 | 100
Pafta-Senet 47 | 73 17 27 | 64 | 100
P.S: Parsel Say1s1

Degerlendirme sonucunda orijinal degerlerden elde edilen parsel alanlar1 senet alanlar
ile karsilastirildiginda bu parsellerin % 53’0 tecviz sinir1 iginde, pafta iizerinden
sayisallagtirma ile edilen alanlar degerlendirildiginde %47’si tecviz sinir iginde, pafta
lizerinden sayisallastirma ile elde edilen alanlar ile-senet alanlar1 tiirlinden

karsilastirildiginda ise %731 tecviz sinirlari i¢inde oldugu tespit edilistir (Sekil 3.65).
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Sekil 3.65. Bostanci bolgesi parsel alanlarmin hata sinirlariin yonetmelige gore
durumu

3.4.2.1.2. Cukurcayir Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgular:

Uygulama bolgesindeki parsel alanlart pafta ilizerinden sayisallagtirmayla ve orijinal
Olcli degerlerinin sayisallagtirilmasiyla hesaplanmistir. Bu sekilde olusturulan 56 parsel
planimetrik olarak pafta {izerinden hesaplanan senet alanlar ile karsilagtirilmistir. Buna
gbre olusturulan sayisal kadastro altliklarinda alan hata sinirlari belirlenmis ve tecviz

sinirlar1 iginde kalip kalmadig: irdelenmistir (Tablo 3.104)

Tablo 3.104. Cukurcayir bolgesi parsel alan durumlarinin incelenmesi

Hata Sinir1 I¢inde
Karsilagtirma Kalan Kalmayan Toplam
Tiiri PS| % | PS % |PS| %
Orijinal-Senet | 42 | 75 14 25 | 56 | 100
Orijinal-Pafta 53 | 95 3 5 56 | 100
Pafta-Senet 47 | 84 9 16 | 56 | 100
P.S: Parsel Say1s1

Degerlendirme sonucunda 56 parsel orijinal-senet alanlar1 karsilagtirildiginda %75°1,
orijinal-pafta alanlar karsilastirildiginda %95°1, pafta-senet alanlar1 karsilagtirildiginda ise

%841 tecviz siirlari iginde kaldig tespit edilmistir (Sekil 3.66).
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Sekil 3.66. Cukurcayir bolgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gore durumu

3.4.2.1.3. Yenikoy Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgular:

Uygulama bdlgesinde ki parsel alanlar1 pafta ve orijinal rasatlardan olusturulan sayisal
kadastro altliklarindan hesaplanmistir. Bu sekilde olusturulan 47 parsel pafta iizerinden
planimetrik olarak hesaplanan senet alanlari ile karsilastirilmistir. Buna gore olusturulan
sayisal kadastro altliklarinda alan hata sinirlart belirlenmis ve tecviz sinirlari iginde kalip

kalmadigi irdelenmistir (Tablo 3.105)

Tablo 3.105. Yenikdy bolgesi parsel alan durumlarinin incelenmesi

Hata Sinir1 iginde
Karsilastirma Kalan Kalmayan Toplam
Tiirli PS| % P.S % | P.S %
Orijinal-Senet | 30 | 64 17 36 47 | 100
Orijinal-Pafta | 31 | 66 16 34 47 | 100
Pafta-Senet 37 1 79 10 21 47 | 100
P.S: Parsel Say1s1

Degerlendirme  sonucunda 47  parsel  orijinal-senet  alanlar1  agisindan
degerlendirildiginde %0641t tecviz degeri i¢inde orijinal-pafta alanlar1 agisindan
degerlendirildiginde %66’si tecviz smirlart i¢inde, pafta-senet alanlari tiirinden

degerlendirildiginde %79’u tecviz sinirlart iginde kaldigi tespit edilmistir (Sekil 3.67).
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Sekil 3.67. YenikOy bolgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gore durumu

3.4.2.2. Prizmatik Yontemle Olusturulmus Kadastro Althklarinda Alan
Degerlerinin Karsilastirilmasi

3.4.2.2.1. Gazipasa Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgularn

Uygulama bolgesindeki segilen ada ve parseller orijinal ol¢ii krokileri yardimiyla ve
pafta iizerinden sayisallastirilarak sayisal ortamda koordinatlar1 elde edilerek parsel alanlar
hesaplanmistir. Elde edilen alan degerleri pafta {izerinden planimetrik olarak belirlenen
senet alanlar ile karsilagtirillmistir. Buna gore olusturulan sayisal kadastro altliklarinda

parsel alanlarinin tecviz sinirlari i¢inde kalip kalmadigi irdelenmistir (Tablo 3.106).

Tablo 3.106. Gazipasa bolgesi parsel alan durumlarinin incelenmesi

Hata Sinir1 iginde
Karsilagtirma Kalan Kalmayan Toplam
Tiiri P.S| % P.S % | P.S %
Orijinal-Senet | 30 | 67 15 33 45 100
Orijinal-Pafta | 26 | 58 19 42 45 100
Pafta-Senet 41 [ 91 4 9 45 100
P.S: Parsel Say1s1

Uygulama bolgesinde degerlendirilen 45 parselin orijinal-senet alanlart ile

karsilastirmas1 yapildiginda %67°si tecviz sinirlar1 iginde, orijinal-pafta alanlari
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karsilastirildiginda %58’1 tecviz smr1 iginde kaldigi, pafta-senet alanlar1 acisindan

incelendiginde alanlarin %91°1 tecviz sinir1 i¢inde kaldig: tespit edilmistir (Sekil 3.68).
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Sekil 3.68. Gazipasa bolgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gore duru

3.4.2.2.2. Hizirbey Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgular

Uygulama bolgesinde secilen bir ada ilizerinde yapilan alan degerlerinin
karsilastirilmasinda 6l¢ii krokilerinden ve paftasi lizerinden yapilan sayisallagtirma sonucu
parsel alan degerleri olusturulmustur. Olusturulan alan degerleri pafta iizerinden
planimetrik olarak belirlenen senet alanlari ile karsilastirilmistir. Karsilastirma sonucunda

parsel alanlarimin tecviz sinirlart belirlenmis, parsellerin tecviz sinirlart iginde kalip

kalmadigi tespit edilmistir (Tablo 3.107).

Tablo 3.107. Hizirbey bolgesi parsel alan durumlariin incelenmesi

Hata Sinir1 I¢inde
Karsilastirma Kalan Kalmayan Toplam
Turl P.S % PS | % [ P.S %
Orijinal-Senet | 40 85 7 15 | 47 100
Orijinal-Pafta 44 94 3 6 47 |1 100
Pafta-Senet 44 94 3 6 47 100
P.S: Parsel Sayisi
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Uygulama bdlgesinde irdelenen 47 parselin orijinal-senet alanlar1 karsilastirildiginda
alanlarin ~ %85°1 tecviz simrlart iginde kaldigi, orijinal-pafta ve pafta-senet verileri

degerlendirildiginde %94’ unun tecviz sinirlari i¢inde kaldig: tespit edilmistir (Sekil 3.69).
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Sekil 3.69. Hizirbey bdlgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gore durumu

3.4.2.2.3. Kemerkaya Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgular:

Uygulama bolgesinde secilen ada ve parseller orijinal 6l¢ii krokileri yardimiyla ve pafta
lizerinden sayisallagtirilarak sayisal ortamda koordinatlari elde edilerek parsel alanlari
olusturulmustur. Elde edilen alan degerleri pafta iizerinden planimetrik olarak belirlenen
senet alanlar1 ile karsilastirilmistir. Karsilastirma sonucunda parsel alanlarinin tecviz

sinirlar1 belirlenmis, parsellerin tecviz sinirlart i¢inde kalip kalmadig: tespit edilmistir

(Tablo 3.108)

Tablo 3.108. Kemerkaya bolgesi parsel alan durumlarinin incelenmesi

Hata Sinir1 I¢inde
Karsilastirma Kalan Kalmayan Toplam
Tiirli P.S % P.S % P.S %
Orijinal-Senet 22 85 4 15 26 100
Orijinal-Pafta 19 73 7 27 26 100
Pafta-Senet 25 96 1 4 26 100
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Degerlendirme sonucunda degerlendirme kapsamin 26 parsel alani orijinal-senet
alanlar1 tiiriinden karsilastirildiginda %85°1 tecviz sinir1 iginde, orijinal-pafta alanlari
tiriinden karsilastirlldiginda %73’ tecviz smirlart i¢inde ve pafta-senet verileri
degerlendirildiginde parsellerin %96’s1 tecviz sinirlar1 i¢inde oldugu tespit edilmistir

(Sekil 3.70).
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Sekil 3.70. Kemerkaya bolgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gore durumu

3.4.2.2.4. Yenimahalle Bolgesi Kadastral Althklarina Ait Bulgular

Degerlendirme kapsaminda uygulama bolgesinde secilen bir ada iizerinde Olci
krokisinden ve paftasi iizerinden sayisallastirilan parsellerin alan degerleri belirlenmistir.
Elde edilen alan degerleri senet alanlar1 ile karsilastirilmistir. Kargilagtirma sonucunda
parsel alanlarina ait hata siirlari hesaplanmis ve tecviz sinirlart iginde olup olmadigi

irdelenmistir (Tablo 3.109).

Tablo 3.109. Yenimahalle bolgesi parsel alan durumlarinin incelenmesi

Hata Sinir1 iginde
Karsilastirma Kalan Kalmayan Toplam
Tiirli P.S % P.S % | P.S %
Orijinal-Senet | 18 100 0 0 18 100
Orijinal-Pafta | 18 100 0 0 18 100
Pafta-Senet 18 100 0 0 18 100

P.S: Parsel Sayisi
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Degerlendirme sonucunda degerlendirme kapsaminda ele alinan parsellerin orijinal-
senet, orijinal-pafta ve pafta-senet alanlar1 agisindan karsilastirildiginda tiim parsellerin

tecviz siirlart i¢cinde kaldigi belirlenmistir.

3.4.2.3. Grafik Yontemle Olusturulmus Kadastro Althklarinda Alan Degerlerinin
Karsilastirilmasi

Grafik kadastro 0l¢ii yontemiyle elde edilen parsellere ait alan hatalarina yonelik
yapmay1 hedefledigimiz ¢alisma daha Once yapilmis olan tez ¢alismasi igersinde
mevcuttur. Bu tez c¢aligmasi kapsaminda bu verilerden yararlanilmis ve elde edilen

sonuclar incelenmistir.

3.4.2.3.1. Yildizh Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgular:

Yildizl1 bolgesindeki parsel alanlar1 pafta, arazi ve orijinal rasat verilerinden olusturulan
sayisal kadastro althiklarinin her birinden koordinat verilerinin kullanilmasiyla
hesaplanmistir. Bu sekilde hesaplanan alanlarin  her birisi senet alanlan ile
karsilastirilmistir. Buna gore olusturulan sayisal kadastro altliklarinda ortalama olarak

yaklasik %65 civarinda alan hatalarinin oldugu tespit edilmistir (Tablo 3.110).

Tablo 3.110. Parsellerin alan durumlarinin irdelenmesi (Coruhlu, 2007)

Hata Simin1 Icerisinde
Parsel Alan Tiirii | Kalan Kalmayan | Toplam
PS. |% |[PS. |[% |PS.|%
Orijinal -Senet 14 33 |28 67 |42 |100
Orjinal - Pafta 14 32 129 68 |43 |100
Pafta - Senet 43 47 149 53 192 100




137

Pafta- Senet
Orijial- Pafta

Orijinal- Senet

%19

29

28

® Tecviz Icinde

B Tecviz Disinda

Degerlendirme Tiirii

50

Parsel Sayisi

100

Sekil 3.71. Yildizl1 bolgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gore durumu

3.4.2.3.2. Sogiitlii Bolgesi Kadastro Althklarina Ait Alan Bulgular

Sogiitli bolgesi verilerinden olusturulan sayisal kadastro altliklarinda ortalama olarak

yaklagik % 63 civarinda alan hatalarinin oldugu tespit edilmistir (Tablo 3.111).

Tablo 3.111. Parsellerin alan durumlarinin irdelenmesi (Coruhlu, 2007)

Hata Simir1 Icerisinde

Parsel Alan Tiirii | Kalan Kalmayan | Toplam
PS. | % |PS. |[% |[PS.| %
Orijinal-Senet 10 22 | 36 78 146 | 100
Orijinal- Pafta 19 41 |27 73 46 |100
Pafta- Senet 22 48 |24 52 146 | 100

P.S: Parsel Say1si
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Sekil 3.72. Sogiitlii bolgesi parsel alan hatalarinin yonetmelige gére durumu
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3.5. GPS Olgii Verilerinin Degerlendirilmesi

“Biiyiik Olgekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Y&netmeligi” kapsaminda

1-) GPS teknigi ile poligon 6l¢iileri; C1, C2, C3 derece noktalara dayali olarak statik,
hizli statik, kinematik veya ger¢ek zamanli (real time) kinematik yontemlerden biriyle
belirlenebilir.

a-) Statik ve hizli statik gozlemlerde,

» Uydu Sayisi: En az bes(5),

» Uydu Yiikseklik Agisi: En az 10°,

» Veri Toplama Araligi: 10 saniye veya daha az,
» Gozlem Siiresi: En az 7 dakika,

Alimmmalidir. Hesaplanan nokta konum duyarlilig1 yatayda ve diiseyde 8 cm.’yi gecemez.

b-) Olgme sonrasi veya Olgme aninda olmak {izere poligon noktalariin konumlar
kinematik olarak belirlenebilir. Her poligon noktasinda farkli zamanlarda en az iki kez
GPS gozlemi yapilir. iki oturumdan elde edilecek izdiisiim koordinatlari ve elipsoit
yiikseklikleri arasinda fark 7 cm.’den fazla olamaz.

» Uydu Sayist: En az bes,

» Uydu Yiikseklik A¢isi: Minimum 10°,

» Veri Toplama Araligi: 5 saniye veya daha az,
» Gozlem Siiresi: En az 5 sn,

> Oturumlar Arasi Zaman: En az bir saat,

2-) GSP ile detay 6l¢me; kinematik konum belirleme teknikleri kullanildigindan, gercek
zamanli veya sonradan degerlendirilmek iizere detay noktalar1 Olciilebilir. Bu yontemle
ol¢ii yapildiginda asagidaki kurallara uyulur;

» Uydu Sayist: En az bes,
» Veri Toplama Aralig1: Bes saniye veya daha az,
”  Uydu Yiikseklik Agisi: En az 10°,

» Kayit Siiresi En az 3 saniye,
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3.5.1. Statik GPS Ol¢ii Yontemiyle

Degerlendirilmesi

Olusturulmus Poligon Olgiilerinin

Statik GPS teknigiyle olusturulan poligon noktalarinin degerlendirme sonucu nokta
konum duyarliklar1 Tablo 3.112’de, Ol¢iim siiresi, DOP sayilar1 ve uydu sayilar

Tablo3.113’de verilmistir.

Tablo 3.112 Statik GPS 6l¢ii yontemiyle olusturulan poligon nokta bilgileri

Konum Yiikseklik Konum +
Nokta No Y(m) X(m) Z Kalitesi Kalitesi Yiikseklik
P.1 593811.622 |4500868.484 | 1877.358 |0.005 0.008 0.009
P.2 593609.800 |4500629.633 | 1850.827 |0.005 0.008 0.010
P.3 593497.463 |4500566.022 | 1866.336 |0.005 0.007 0.008
P4 593462.277 |4500495.946 |1859.531 [0.010 |0.015 0.018
P.5 593431.046 |4500462.122 | 1862.774 |0.005 0.008 0.010
P.6 593468.421 |4500439.292 |1858.029 |0.007 0.011 0.013
P.7 593417.170 |4500414.627 |1860.537 |0.007 0.011 0.013
P.8 593388.845 |4500383.728 | 1861.313 |0.005 0.009 0.011
P.9 593371.098 |4500327.009 |1862.769 [0.004 |0.009 0.010
P.10 593357.437 |4500220.818 | 1866.952 |0.005 0.009 0.010
P.11 593345.499 [4500421.710 |1865.452 [0.004 |0.007 0.008
P.12 593345.841 |4500452.958 |1868.321 |0.004 |0.008 0.009
P.13 593382.178 [4500468.599 |1869.639 |0.004 |0.008 0.009
P.14 593405.855 [4500479.747 |1869.137 [0.006 |0.011 0.013
P.15 593388.645 |4500507.493 |1874.715 [0.006 |0.011 0.013
P.16 593348.334 |4500502.076 |1877.811 |0.019 0.018 0.026
P.17 593321.531 |4500505.626 |1879.482 |0.007 0.008 0.011
P.18 593292.509 |4500505.306 |1879.179 |0.008 0.010 0.013
P.19 593341.568 |4500543.614 |1887.019 |0.005 0.009 0.011
P.20 593404.795 14500561.836 | 1882.904 |0.006 |0.010 0.012
P.21 593450.775 |4500631.761 |1893.302 |0.005 0.008 0.009
P.22 593346.743 14500594.741 |1899.200 |0.003 0.007 0.008
P.23 593290.699 |4500570.921 |1897.063 |0.005 0.009 0.011
P.24 593227.882 |4500582.893 |1902.819 |0.006 |0.009 0.010
P.25 593000.962 |4500712.575 |1943.470 |0.005 0.009 0.010
P.26 592872.409 |4500689.771 [1945.929 [0.006 |0.008 0.010
P.27 592830.503 |4500824.771 |1972.667 [0.006 |0.011 0.012
P.28 592730.317 |4500762.100 |1974.108 |0.005 0.009 0.011
P.29 592532.052 |4500962.782 |2025.477 |0.005 0.009 0.010
P.30 592310.767 |4500990.449 |2070.702 |0.005 0.008 0.010
P.31 593299.055 [4500153.009 |1884.565 [0.006 |0.010 0.012
P.32 593304.313 14500047.820 | 1874.841 |0.007 0.011 0.013
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Tablo3.113 Statik GPS 6l¢ii yontemiyle olusturulan poligon 6l¢iim bilgileri

Nokta No | Siire HDOP | VDOP | TDOP | GDOP | Uydu Sayisi
P.1 09' 25" 1.0 14 0.9 1.9 8
P.2 11' 05" 1.0 1.4 0.9 1.9 8
P3 10' 55" 1.0 14 0.9 1.9 8
P4 10" 15" 1.0 14 0.9 1.9 8
P.5 12' 05" 1.2 2.0 1.4 2.7 7
P.6 09'45" 1.2 2.0 1.5 2.8 7
P.7 11'30" 1.3 2.6 1.8 34 7
P.8 10' 50" 14 24 1.8 3.3 6
P9 10' 50" 1.2 2.2 1.6 3.0 7
P.10 10' 50" 1.1 1.8 1.3 2.5 8
P.11 11' 00" 1.2 2.2 1.6 3.0 7
P.12 11'15" 1.1 1.8 1.3 2.5 8
P.13 10' 30" 1.2 2.2 1.6 3.0 7
P.14 10' 05" 1.2 23 1.6 3.0 7
P.15 10' 20" 1.0 1.5 1.0 2.1 9
P.16 10' 10" 14 1.5 1.2 24 8
P.17 10' 30" 1.0 1.3 0.9 1.9 9
P.18 11'20" 1.0 1.3 0.9 1.9 9
P.19 10' 30" 1.2 23 1.6 3.0 7
P.20 10' 05" 1.2 2.2 1.6 3.0 7
P.21 11' 05" 1.2 2.0 1.4 2.7 7
P.22 10' 30" 1.2 1.7 1.2 24 8
P.23 11' 05" 1.0 1.5 1.0 2.1 9
P.24 10' 40" 1.0 14 1.0 2.0 9
P.25 10' 50" 1.1 1.6 1.1 2.2 8
P.26 10' 10" 1.0 1.5 1.0 2.1 8
pP.27 10' 35" 1.1 1.7 1.2 24 8
P.28 10'45" 1.1 1.7 1.2 24 8
P.29 10' 30" 1.1 1.8 1.2 24 8
P.30 13'45" 1.2 2.1 1.5 2.8 7
P31 10' 45" 1.0 1.5 1.0 2.1 9
P.32 10' 45" 1.2 1.6 1.1 23 8
P.33 10' 45" 2.5 1.6 1.2 3.2 7
P.34 20" 15" 1.3 1.6 1.2 24 7
P.35 11'10" 1.1 1.2 0.9 1.9 8

3.5.2. RTK GPS Yéntemiyle Olusturulmus Poligon Olciilerinin Degerlendirilmesi
RTK 0l¢li yontemine gore olusturulan poligon noktalari iki farkli oturum seklinde

Olclilerek ortalama alinarak kesin koordinat degerleri belirlenmistir (Tablo 3.114).



Tablo. 3.114: RTK 06l¢ili yontemine gore olusturulmus poligon 6l¢ii degerleri

1.OTURUM 2.0TURUM FARKLAR

N;Ilf,ta Konum | Yiikseklik K"‘J:“m

Kalitesi | Kalitesi Yiikseklik

Y(m) X(m) H (ELP) Y(m) X(m) H(ELP) | AY AX AH

P.1 489016.0335 | 4441707.3142 | 1193.2975 | 489016.0487 | 4441707.3869 | 1193.3065 [ 0.0152  |0.0727 |0.0090 [0.010 | 0.007 0.013
P.2 489040.9942 | 4441700.4168 | 1192.8567 | 489040.9749 | 4441700.3798 | 1192.8538 | -0.0193 | -0.0370 |-0.0029 |0.010 | 0.007 0.013
P.3 489037.0213 | 4441712.3456 | 1190.1355 | 489037.0275 | 4441712.3325 | 1190.1440 | 0.0062 | -0.0131 |0.0085 [0.010 |0.007 0.013
P4 489021.7173 | 4441728.9144 | 1186.8315 | 489021.7363 | 4441728.9361 | 1186.8521 [0.0190 |0.0217 |0.0206 [0.011 | 0.007 0.013
P.5 489071.7170 | 4441711.3616 | 1188.6591 | 489071.7360 | 4441711.3408 | 1188.6591 | 0.0190 | -0.0208 |0.0000 [0.011 |0.007 0.013
P.6 489071.0818 | 4441698.7829 | 1191.9094 | 489071.0453 | 4441698.7457 | 1191.8919 | -0.0365 | -0.0372 |-0.0175 [0.011  |0.007 0.013
p.7 489075.7693 | 4441738.5722 | 1185.1125 | 489075.7787 | 4441738.5703 | 1185.1177 [ 0.0094 | -0.0019 |0.0052 [0.011 |0.007 0.013
P.8 489097.4342 | 4441806.8198 | 1178.7427 | 489097.4248 | 4441806.8524 | 1178.7821 [-0.0094 |0.0326 |0.0394 [0.011 |0.008 0.013
P.9 489137.2712 | 4441780.7023 | 1178.2426 | 489137.2486 | 4441780.7261 | 1178.2413 [ -0.0226 |0.0238 |-0.0013 [0.011  [0.008 0.013
P.10 | 489105.3681 | 4441711.4032 | 1187.9298 | 489105.3327 | 4441711.3781 | 1187.9773 | -0.0354 |-0.0251 |0.0475 |0.011 |0.008 0.013
P.11 | 489150.8529 | 4441712.1590 | 1188.2876 | 489150.8763 | 4441712.1214 | 1188.2776 | 0.0234 |-0.0376 |-0.0100 |0.011 |0.008 0.013
P.12 | 489195.2702 | 4441715.7649 | 1186.5565 | 489195.2803 | 4441715.7175 | 1186.5237|0.0101 |-0.0474 |-0.0328 |0.011 |0.008 0.013
P.16 | 489242.5122 | 4441784.1124 | 1177.6675 | 489242.4724 | 4441784.1534 | 1177.6851 | -0.0398 |0.0410 |0.0176 |0.011 |0.008 0.013
P.17 | 489377.2794 | 4441749.2476 | 1186.0892 | 489377.2939 | 4441749.2329 | 1186.0678 | 0.0145 |-0.0147 |-0.0214 |0.011 |0.008 0.013
P.18 | 489416.1879 | 4441711.7061 | 1197.9608 | 489416.1815 | 4441711.7052 | 1197.9728 | -0.0064 |-0.0009 |0.0120 |0.011 |0.008 0.013
P.19 | 489436.4772 | 4441667.2260 | 1207.4530 | 489436.4941 | 4441667.2532 | 1207.4232]0.0169 |0.0272 |-0.0298 |0.011 | 0.008 0.014

vl



4. SONUC ve ONERILER

Giliniimiizde Tiirkiye’de oldugu gibi gelismis ve gelismekte olan iilkelerde de ulusal
konumsal veri altyapisinin istenilen konum duyarliliginda olusturulmasi ve buna yonelik
kadastral verilerin sayisal formda {iretilerek bilgi sistemi temel altyapilarmin kurulmasi
hedeflenmektedir. Bu amaca yénelik Tiirkiye’de TAKBIS c¢alismalar1  yogunluk
kazanmistir. TAKBIS tapu ve kadastro olarak iki ayaktan olusmaktadir. Tapu ayag
sisteme entegre edilmis ancak kadastro ayaginda giiniimiize kadar farkli yontem, dlgek,
althlk ve konum duyarliklarinda {iretilmis kadastral altliklardan kaynakli sorunlar
yasanmaktadir. Kadastral atliklarin iiretim standartlarinin tespiti ve iilke genelinde konum
duyarhhgi deger haritalarimin 6zellikle siirdiiriilebilir kentsel ve kirsal arazi yonetimi ve
buna bagli olusturulacak kadastro tabanli miihendislik projelerinin uygulanabilirligi
acisindan O6nem arz etmektedir. Ayrica bu tiir konum duyarlig1 altliklar ile kadastroda
oncelikli alanlarin tespiti ve buna yoOnelik kadastro yenileme caligmalarinin verimli bir
sekilde yapilmasi saglanacak ve kaynak israfinin 6niine gecilmis olunacaktir.

Bu tez ¢alismasinda Trabzon ilinde farkli kadastral veri 6zelligine sahip bolgelerde
giiniimiize kadar iiretilmis kadastro verilerinin {iretim standartlarinda iretilip tiretilmedigi
test edilmistir. Bununla ilgili elde edilen sonu¢ ve Oneriler asagida maddeler halinde
verilmistir.

Kadastrosu takeometrik Olcii yontemine gore yapilan bolgelerde olusturulan kadastro
altliklarina ait sonugclar;

> Oncelikle kadastro verilerinin orijinal arsiv verilerindeki rasat defterlerinde, &lgii
krokilerinde meydana gelmis olan yipranmalar, asinmalar ve dosyalama sisteminde
meydana gelen bozukluklardan dolay1 veri kayiplarinin oldugu tespit edilmistir

» Poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin %90’1, poligon kirilma agilarinin ise %55’
inin yonetmelige uygun olarak iiretildigi tespit edilmistir.

» Detay noktalarinin poligon noktasina olan uzakliklarinin %98’inin yonetmelik
sartlarina uygun oldugu belirlenmistir. Uygulama bdlgesinde toplam 987 adet
parsel kose noktast i¢in orijinal verilerden elde edilen koordinatlarla pafta
tizerinden sayisallagtirilarak elde edilen koordinatlarin karsilastirmasi sonucunda
bir noktanin karesel ortalama hatast m,=1.27 m olarak tespit edilmistir. Bu deger

kadastro veri standartlar1 agisindan ozellikle kentsel gelisme alanlarinda arazi
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degerinin c¢ok yliksek oldugu bolgelerde 6nemli miilkiyet sorunlarinin olugsmasina
neden olacak biiylikliiktedir. Bu anlamda uygulama bdlgesinde kadastro veri
kalitesinin konumsal bilgi sistemi altyapisi i¢in uygun olmadigi tespit edilmistir.
Uygulama bolgesinde parsel alanlar1 degerlendirildiginde; 167 parsele ait orijinal
Olcii degerlerinden elde edilen alan ile senet alanlarinin karsilastirilmasi sonucunda
parsel alanlarinin %63’1i, orijinal verilerle pafta verilerinin karsilagtirmasi sonucu
elde edilen parsel alanlarinin %681, pafta koordinatlarindan elde edilen alanlar ile
senet alanlarinin karsilastirmasi sonucunda ise parsel alanlarinin %78’inin tecviz
siirlart i¢inde kaldigi belirlenmistir. Burada esas olan orijinal verilerden elde
edilen alanlarla senet alanlarinin hata sinirlart igerisinde biiyiik miktarda tutarh
olmasidir. Ciinkii paftalar bu verilerin tersimatiyla olusturulmustur. Dolayisiyla
arazi ile yaklasik birebir Ortlisebilen bir parsel alanini orijinal verilerden elde
edebilirsiniz. Uygulama bolgesinde bunun boyle olmadigr orijinal verilerle pafta ya
da senet alam1 kiyaslamasinda parsel alanlarinin onemli bir oraninin senet
alanlarinin hatali hesaplandig tespit edilmistir.

Poligon roperleri kadastro sonrasinda kadastral althigin giincellenmesi ve
yasatilmas: adima Onemli kadastral verilerden biridir. Bundan dolay1 kadastro
aninda poligon rdperlerinin uygun detaylardan sihhatli bir sekilde yapilmasi
gerekmektedir. Uygulama bdlgesinde poligon roperleri kadastro ani standartlarina
gore analiz edildiginde toplam 300 adet poligon roperinin % 20’lik kisminin
standartlara uygun tretildigi tespit edilmistir. Bu %20’nin igerisinde yonetmelik
geregi en az 3 noktadan roper ¢ekilen poligon roperleri de yer almaktadir. Her ne
kadar yonetmelikte en az ii¢ noktadan roper krokileri olusturulur dense de
uygulamada bunun c¢ok yetersiz kaldigi bilinmektedir. Biitiin bunlar dikkate
alindiginda kadastral altliklarin uygulanmasinda ¢ok énemli bir yere sahip poligon
rOperlerinin daha isin basinda c¢ok yetersiz standartlarda iretildikleri tespit
edilmistir.

Uygulama bolgesinde poligon noktalart kenar uzunluklarinin %46’smin, poligon
kirilma agilarinin ise %51’inin yonetmelige uygun olarak {iiretildigi tespit edilmistir.
Trabzon ili topografik yapisi ve meskun alanlar dikkate alindiginda bunun teknik
zorunluluktan kaynaklanabilecegi, ama yine de tespit edilen oranlarin parsel kose
koordinatlarina yansimalarinin hata miktarlarinin ¢ok iizerinde olacagi, bunun pafta

ile orijinal verilerden elde edilen koordinat farklarinda ortaya ¢iktig1 goriilmiistiir.
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» Detay noktalarinin poligon noktasina olan uzakliklarinin %97’sinin yonetmelik
sartlarina uygun oldugu belirlenmistir.

Kadastrosu grafik o6l¢ii yontemine gore yapilan bolgelerde olusturulan kadastro

altliklarina ait sonugclar;

> Oncelikle kadastro verilerinin orijinal arsiv verilerindeki rasat defterlerinde, 6lgii
krokilerinde meydana gelmis olan yipranmalar, asinmalar ve dosyalama sisteminde
meydana gelen bozukluklardan dolay1 veri kayiplarinin oldugu tespit edilmistir

» Poligon noktalar1 kenar uzunluklarinin %46’s1, poligon kirilma agilarini ise %51°1
yonetmelige uygun olarak tiretildigi tespit edilmistir.

» Detay noktalarinin poligon noktasina olan uzakliklarin %98’i yonetmelik sartlarina
uygun oldugu belirlenmistir.

» Uygulama bolgesine ait daha dnce yapilmis olan tez ¢aligmasi kapsaminda 347 adet
parsel kose noktast i¢in orijinal verilerden elde edilen koordinatlarla pafta
tizerinden sayisallagtirilarak elde edilen koordinatlarin karsilastirmasi sonucunda
bir noktanin karesel ortalama hatas1 m,= 15,77 m olarak tespit edilmistir. Bu
bolgeler yenileme kapsaminda oncelik sirasinin verilerek yeniden olusturulmasi
gerekmektedir. Bu althiklar uygulama kabiliyetini kaybettikleri ve gerek sinir
tespitlerinde ve gerekse tescile esas degisiklik islemlerinde kullanilmalari halinde
ciddi miilkiyet sorunlarina neden olacaklar1 tespit edilmistir.

» Uygulama bolgesinde poligon roperleri kadastro ani standartlarina gore analiz
edildiginde toplam 202 adet poligon roperinin % 16°lik kisminin standartlara uygun
dretildigi tespit edilmistir. Bu %20’nin igerisinde yonetmelik geregi en az 3
noktadan roper g¢ekilen poligon roperleri de yer almaktadir. Dolayisiyla poligon

roperleri de iiretim standartlarinin ¢ok altinda olusturuldugu tespit edilmistir.

Kadastrosu prizmatik 6l¢ii yontemine gore yapilan bolgelerde olusturulan kadastro
altliklarina ait verilerin degerlendirilesi sonucunda,
» Detay noktalarinin olusturulmasinda dik ayak ve dik boy mesafelerinin yonetmelik
kapsaminda uygun olarak tiretildigi belirlenmisgtir.
» Uygulama bolgesinde degerlendirmeye tabi toplam 315 poligon kenar
uzunluklarinin % 98’inin yonetmelige uygun oldugu, poligon kirilma agilarini ise

%48’ini uygun olarak iiretildigi belirlenmistir.
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» Uygulama bolgesinde 418 adet detay noktasinin %36’s1 poligon hatt1 iizerinden
Olctliigli, diger noktalarin binder, baglama yontemi, dik ve dik {izerine dik atarak
Olciildiighi tespit edilmistir. Parsel kdse noktalarinin poligonlardan direk dl¢tilmesi
konum duyarliligini pozitif yonde etkileyecek bir unsur olmasina ragmen, prizmatik
0l¢ii yonteminde her 6l¢ii asamasinda kontrol mekanizmasinin isletilmesi, kadastral
verilerin hata sinirlart igerisinde bir konum duyarhiliginda iiretilmesine neden
olmaktadir. Nitekim bunu ispatlayacak bi¢cimde uygulama alaninda bir noktanin
karesel ortalama hatas1 m,=0.26 m olarak tespit edilmistir.

» Uygulama bolgesinde 136 adet parsele ait orijinal ve pafta koordinatlarindan elde
edilen alanlar birbirleriyle ve senet alanlariyla karsilastirilmalar1 sonucunda parsel
alanlarinin  biiyiik bir c¢ogunlugunun tecviz icinde kadastro aninda dogru
belirlendigi tespit edilmistir.

» Uygulama bolgesinde mevcut poligon roperlerinin biiyiilk oranda yonetmeliklere
uygun tiretildigi, ancak roper noktalarinin se¢iminde 6zellikle bina, duvar gibi sabit
detaylarin meski(n alanlarda tercih edilmedigini, bunun réper veri kalitesini ve
zamanla uygulanabilirligini olumsuz etkiledigi tespit edilmistir. Sayisal kadastro
altliklarinin ITRF sistemine aktarilmasinda ortak nokta olarak poligon noktalarinin
kullanilmast kac¢iilmazdir. Bu anlamda poligon roperlerinin mevcut kadastro
verileri ile giincelestirilmesi ve yasatilmasi icin uygun tedbirlerin alinmasi
gerekmektedir.

Giliniimiiz kadastro ¢alismalarinda GPS 06l¢ii teknikleri kullanilarak daha hassas ve hizl
bir sekilde sayisal altliklar olusturulmaktadir. Sayisal kadastro ¢alismalarinda GPS 6lcti
verileri yoOnetmelige gore iilke koordinat sisteminde istenilen sartlara uygun olarak
tiretildigi belirlenmistir.

Biitiin elde edilen sonuglar irdelendiginde,

Giliniimiize kadar tiretilmis kadastro verilerinden prizmatik yontemle iiretilmis kadastro
altliklarmin  ITRF’e dayali sisteme aktarilarak sayisal kadastro altliklarinin
olusturulabilecegi, dolayisiyla bu tiir kadastral o6zellige sahip alanlarin sayisal hale
doniistiiriilmesi i¢in uygun calismalarin bir an dnce baslatilarak TAKBIS’in bu tiir yerler
icin isler hale getirilmesinin saglanmasi, bunun disinda kalan alanlarin 6zellikle konuma
baglh bilgi sistemleri icin uygun veri standartlarinda {iretilmedigi, bu alanlarin
kadastrosunun ihaleli kadastro siirecinde yeniden yapilmasinin saglanmasi, bunun ig¢in

tilkemizde ikinci kadastro ihtiyacinin artik kaginilmaz bir sonu¢ oldugu ve buna yonelik
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yasal diizenlemelerin bir an once yapilmasi gerektigi sonucuna varilmistir. Ayrica kadastro
verilerinin mutlak bir suretle yapim asamasinda kontrole tabi tutulmasi, kadastro
teskilatinin kendi isini kontrol etmesinin uygun sonuglar dogurmadigi, bunun i¢in kadastro
caligmalarinin uzman kontrol miisavir firmalari tarafindan kontroliiniin yapilmasina imkan
verecek diizenlemelerin yapilmasi gerektigi tespit edilmistir.

Ulkemizde giiniimiize kadar {iretilmis kadastro haritalarmim konum duyarlilik
derecelerini gosterir bir duyarlilik deger haritasina ihtiya¢ vardir. Bununla o6zellikle
yenileme kadastrosunda Oncelikli alanlarin belirlenmesine, harita kadastro plan ve

programlarin verimli bir sekilde uygulanmasi saglanacaktir.
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6.EKLER

Ek Tablo 1. Bostanc1 Bolgesi Sayisal Kadastro Koordinat Verileri

Pafta Orijinal

NoktaNo | Y X Y X

1 563679.450|4539284.306 | 563677.720 | 4539283.930
2 563674.58214539316.726 | 563674.460 | 4539316.690
3 563676.494 14539319.681 | 563676.610 | 4539319.690
4 563687.3594539317.943 | 563685.187|4539318.605
5 563695.391|4539278.307 | 563693.590 | 4539278.700
6 563714.598 14539314.526|563715.226 | 4539314.804
7 563727.132|4539266.178 | 563727.729 | 4539266.319
8 563745.703 14539295.664 | 563746.356 | 4539295.766
9 563759.125|4539288.409 | 563759.597 | 4539289.172
10 563726.569 |4539262.201 | 563727.174|4539262.867
11 563788.3264539272.630 | 563788.537|4539272.362
12 563811.269 |4539257.848 | 563811.266 | 4539258.438
13 563793.85714539236.900 | 563794.018 | 4539237.029
14 563793.959 14539231.956 | 563794.747|4539232.722
15 563829.52214539210.088 | 563830.213|4539210.725
16 563835.106|4539210.176 | 563834.450|4539209.390
17 563863.760 |4539243.767 | 563864.270 | 4539241.970
18 563835.64714539270.349 | 563835.865|4539272.271
19 563821.22914539278.781 | 563821.212|4539279.747
20 563816.166|4539303.281 | 563816.406 | 4539304.270
21 563804.558 14539322.507 | 563804.315|4539323.281
22 563781.887|4539340.734 | 563781.914|4539340.559
23 563742.620|4539327.766 | 563742.888 | 4539328.372
24 563909.97514539132.672 | 563910.010 | 4539131.770
25 563921.469 |4539117.017|563922.040|4539115.710
26 563929.494 14539085.310|563929.810 | 4539083.650
27 563959.21914539116.224 | 563960.550 | 4539115.080
28 563925.23414539148.525|563925.880|4539147.610
29 563924.169 |4539150.071 | 563924.520 | 4539148.800
30 563932.38214539171.499 | 563932.440|4539169.330
31 563921.081 |4539197.436 |563921.540|4539197.040
32 563905.025|4539208.058 | 563904.460 | 4539207.240
33 563895.88514539209.602 | 563896.260 | 4539208.980
34 563949.24014539101.622 | 563949.100 | 4539101.350
35 563963.607 | 4539092.483 | 563964.230|4539091.300
36 563981.115|4539116.348 |563982.120|4539115.880
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37 563972.528 14539127.611 | 563973.000 | 4539127.640
38 563934.989 [4539171.273|563935.180 |1 4539170.460
39 563922.729 1 4539198.645 | 563922.530 | 4539197.110
40 563905.241 [4539209.954 | 563905.180 | 4539208.640
41 563897.246 |4539211.126 | 563897.330 | 4539210.430
42 563865.6754539245.872|563864.700 | 4539243.420
43 563835.865 [4539272.753 | 563836.585|4539273.451
44 563823.0954539281.431 | 563823.307 | 4539281.201
45 563818.559 [4539304.605 | 563818.592 | 4539305.373
46 563806.085 | 4539324.573 | 563806.564 | 4539325.164
47 563786.757 |4539342.076 | 563786.589 | 4539342.595
48 563830.441 | 4539378.562 | 563829.720 | 4539378.890
49 563854.589 14539385.149 | 563853.199 | 4539384.726
50 563880.446 |4539384.523 | 563880.855 | 4539384.645
51 563905.676 | 4539380.944 | 563905.077 | 4539380.988
52 563865.146 |4539306.506 | 563864.359 | 4539306.697
53 563903.911 4539263.081 | 563903.640 | 4539262.340
54 563927.005 | 4539237.136|563927.350 1 4539236.310
55 563943.6374539217.558 | 563945.080 | 4539216.180
56 564002.371 [4539143.133 | 564002.840 | 4539142.960
57 564033.226 |4539188.542|564033.900 | 4539187.080
58 563970.628 |4539253.767 | 563970.340 | 4539253.070
59 563929.8574539298.246 | 563929.640 | 4539297.470
60 563950.670 | 4539336.261 | 563952.850 | 4539336.750
61 563930.019 14539363.289 | 563931.040 | 4539361.210
62 563918.330[4539372.990|563917.188 | 4539373.499
64 564004.842 | 4539274.771 | 564006.490 | 4539272.780
65 564043.808 [4539248.730 | 564043.886 | 4539248.614
66 564037.441|4539201.971 | 564038.200 | 4539201.180
67 563965.903 |4539076.784 | 563966.270 | 4539075.740
68 563966.775[4539087.651 | 563966.950 | 4539087.210
69 563992.216 |4539123.123 | 563992.690 | 4539122.940
70 564006.404 | 4539140.680 | 564006.070 | 4539140.490
71 564038.3184539184.989 |564036.600 | 4539185.900
72 564043.600 | 4539201.893 | 564044.140 | 4539200.970
73 564049.1174539246.146 | 564055.680 | 4539242.991
74 564050.143 14539253.310 | 564050.620 | 4539253.040
75 564066.313 |4539289.637|564065.689 | 4539288.342
76 564070.406 | 4539297.705 | 564069.061 | 4539295.345
77 564077.712 [ 4539322.401 | 564077.300 | 4539321.540
78 564079.459 1 4539333.835 | 564078.959 | 4539332.718
79 564097.564 |4539344.158 | 564096.587 | 4539343.197




Ek Tablo 1’ in devami

152

80 564107.1724539344.397 |564106.112 | 4539343.422
81 564147.431[4539329.150|564142.760 | 4539325.470
82 564159.660 4539319.701 | 564155.290 | 4539315.410
83 564170.460 [4539305.169 |564166.970 | 4539302.010
84 564175.6214539300.881 | 564172.860 | 4539297.450
85 564179.0474539299.452|564175.080 | 4539297.040
86 564214.2674539279.495|564211.710 | 4539278.340
87 564199.107 4539262.149 |564197.500 | 4539260.110
88 564190.070 | 4539245.095|564189.010 | 4539242.990
89 564182.636 4539234.017|564181.660 |4539232.070
90 564176.072 |4539205.532|564175.220 | 4539206.280
91 564164.383 14539196.743 | 564163.060 | 4539195.190
92 564159.179 14539184.884 | 564157.580 | 4539184.050
93 564154.2304539183.348 | 564153.610 | 4539182.730
94 564146.295[4539174.731 | 564145.940 | 4539174.770
95 564133.326 [4539162.359|564130.750 1 4539162.150
96 564128.804 |4539161.762 |564126.370 |4539162.290
97 564127.1254539152.406 | 564126.330 | 4539152.480
98 564125.875[4539130.814|564126.000 | 4539129.360
99 564129.763 |4539100.682 | 564128.630 | 4539100.510
100 564115.599 [4539089.504 | 564116.330 |4539090.810
101 564089.356 | 4539060.275 | 564088.440 | 4539059.030
102 564066.728 |4539031.081 | 564069.360 | 4539032.530
103 564022.8674539041.461 | 564023.670 | 4539041.870
104 564081.166 |4539225.020 | 564081.080 | 4539226.230
105 564123.7874539189.868 | 564123.420 | 4539189.980
106 564145.276 |4539229.455 | 564144.840 | 4539228.190
107 564105.178 [4539267.305|564104.380 | 4539266.570
108 564091.691 |4539275.716 | 564091.980 | 4539274.210
109 564188.017[4539179.594 | 564188.230 1 4539178.530
110 564175.987[4539164.321 | 564175.540 | 4539164.060
111 564166.074 |4539152.198 |564165.820 |4539151.490
112 564156.909 [4539157.613 |564156.550 | 4539158.080
113 564143.926 |4539153.517|564143.810 |4539152.770
114 564140.316 [4539143.728 | 564139.920 1 4539143.730
115 564068.512 14539028.806 | 564070.530 | 4539031.120
116 564077.5174539018.184 | 564074.820 | 4539017.100
117 564109.335[4539017.577|564108.280 | 4539017.700
118 564134.546 |4539060.752 | 564133.850 | 4539059.990
119 564145.051 [4539063.904 | 564145.090 | 4539063.230
120 564133.157[4539087.208 | 564133.040 | 4539086.770
121 564156.288 14539104.693 | 564155.050 1 4539104.020




Ek Tablo 1’ in devami

153

122 564160.216 |4539125.636 | 564160.020 | 4539125.530
124 564177.566 |4539163.653 |564176.410|4539163.260
125 564188.8784539177.686 | 564189.040 | 4539176.700
126 564202.156 [4539170.813 | 564202.240 | 4539170.600
127 564208.758 |4539154.817|564208.320 |4539157.010
128 564214.8524539155.494|564215.590 | 4539155.170
129 564216.714 [4539151.601 | 564216.890 | 4539150.640
130 564215.021 [4539150.331 |564215.120 {4539149.770
131 564206.469 [4539143.740|564206.410 | 4539143.280
132 564195.805[4539125.235|564196.170 | 4539124.080
133 564185.37714539099.439 | 564185.790 | 4539099.410
134 564225.0184539105.881 | 564225.000 | 4539105.290
135 564230.086 |4539106.997 |564230.320 | 4539106.990
136 564235.748 |4539074.373 | 564235.540 | 4539073.770
137 564238.6574539051.526 | 564239.340 | 4539051.190
138 564230.698 [4539050.357 | 564231.460 | 4539049.250
139 564197.996 | 4539035.645|564197.360 | 4539035.180
140 564189.907[4539037.116|564189.320 1 4539036.730
141 564245.8374538994.864 | 564247.080 | 4538994.210
142 564229.091 | 4538988.163 | 564230.040 | 4538989.120
143 564233.138 [4538955.974|564232.090 | 4538955.370
144 564225.149 | 4538923.629 | 564224.790 | 4538923.350
145 564144.736 |4538992.995 | 564143.600 | 4538995.210
146 564137.068 |4539006.127 | 564135.370 | 4539009.390
147 564242.612 4539188.417|564242.470 | 4539188.280
148 564262.4174539157.356 |564263.020 | 4539156.480
149 564232.1174539159.133 1564231.870 |4539159.120
150 564237.365[4539125.448 | 564235.120 1 4539125.050
151 564240.581 | 4539108.182 | 564240.900 | 4539106.940
152 564251.753 14539050.799 | 564252.950 | 4539050.380
153 564247.691 |4539051.391 | 564247.810 | 4539049.630
154 564243.9674539052.492 |564243.180 [ 4539051.990
155 564266.3454539048.175|564266.010 | 4539047.670
156 564285.154 14539041.156 | 564285.470 | 4539039.800
157 564293.122 14539012.998 | 564292.540 | 4539012.770
158 564305.627 | 4538974.841 | 564305.000 | 4538974.960
159 564312.091 |4538954.933 |564311.990 | 4538955.430
160 564303.020 |4538935.494 | 564298.430 | 4538931.590
161 564285.0174538937.670 | 564285.320 | 4538937.650
162 564332.085[4538932.486 | 564331.340 | 4538932.850
163 564333.786 |4538936.140 | 564333.680 | 4538936.480
164 564325.488 14538939.404 | 564325.170 1 4538939.720




Ek Tablo 1’ in devami

154

165 564321.815]4538988.309 | 564321.830 | 4538987.640
166 564356.640 | 4539009.734 | 564356.330 | 4539009.670
167 564379.630[4539017.284 | 564379.020 | 4539017.060
168 564393.347[4539015.887 | 564392.720 | 4539015.340
169 564383.150|4539063.922 | 564383.400 | 4539063.770
170 564390.623 | 4539068.064 | 564390.570 | 4539068.570
171 564335.805 [4539040.902 | 564335.270 | 4539040.050
172 564315.330 [ 4539028.684 | 564315.930 | 4539028.610
174 564385.605 [4539090.427 | 564386.160 | 4539089.790
175 564380.358 14539101.945 |564381.670 | 4539102.390
176 564371.362 [4539119.800|564371.260 | 4539122.130
177 564340.082 | 4539090.564 | 564339.950 | 4539089.870
178 564326.180 | 4539074.344 | 564326.280 | 4539073.910
179 564319.433 14539073.186 | 564319.920 | 4539072.520
180 564289.379 14539081.432 | 564289.150 | 4539081.630
181 564282.769 |4539081.023 | 564282.760 | 4539081.140
182 564285.269 | 4539085.246 | 564284.990 | 4539084.390
183 564291.871 [4539084.907 | 564291.070 | 4539085.080
184 564320.562 [4539077.375|564320.440 | 4539076.490
185 564339.859 14539095.233 | 564339.280 | 4539094.800
186 564369.3974539123.586 | 564370.500 | 4539122.790
187 564347.900 | 4539154.986 | 564347.360 | 4539155.340
188 564337.23514539165.312|564337.250 | 4539164.480
189 564319.716 |4539157.610 | 564317.563 |4539157.844
190 564290.3474539128.580 | 564289.590 | 4539129.450
191 564311.615[4539190.775|564310.900 | 4539191.080
192 564266.929 | 4539198.406 | 564266.440 | 4539198.920
193 564386.317 |4538825.696 | 564386.880 | 4538825.250
194 564385.656 |4538891.041 | 564385.560 | 4538890.870
195 564485.541 | 4538887.060 | 564485.790 | 4538886.960
196 564483.307 |4538874.148 | 564483.140 | 4538874.270
197 564474.459 | 4538841.245|564471.881 | 4538829.734
198 564469.906 | 4538823.462 | 564469.880 | 4538823.470
199 564486.712 |4538912.587 | 564487.040 | 4538910.980
200 564483.433 14538919.613 | 564483.500 | 4538919.400
201 564476.474 | 4538933.230 | 564476.150 | 4538932.790
202 564463.593 |4538954.475|564463.670 | 4538953.510
203 564401.949 | 4538951.046 | 564401.460 | 4538950.800
204 564401.113 14538943.150 | 564400.630 | 4538944.010
205 564395.024 | 4538932.377|564394.440 | 4538931.890
206 564386.007 | 4538925.820 | 564386.350 | 4538926.270
207 564401.319 [4539007.091 | 564400.230 | 4539007.440




Ek Tablo 1’ in devami

155

208 564455.898 |4538999.977|564456.010 | 4538999.670
209 564474.027 | 4538822.861 | 564473.050 | 4538822.540
210 564485.742 |4538821.311 | 564485.690 | 4538821.170
211 564524.567 |4538818.213 | 564524.340 | 4538817.830
212 564526.890 | 4538829.541 | 564526.880 | 4538829.240
213 564476.544 |4538832.349 | 564476.580 | 4538831.560
214 564479.602 | 4538842.351 | 564479.000 | 4538842.190
215 564528.343 | 4538838.642 | 564528.290 | 4538838.580
216 564530.843 |4538850.209 | 564530.760 | 4538849.950
217 564508.425 | 4538856.018 | 564508.720 | 4538855.720
218 564483.364 |4538856.726 | 564482.790 | 4538856.640
219 564489.285 | 4538872.552 | 564488.780 | 4538872.500
220 564512.596 |4538875.271 | 564512.660 | 4538875.330
221 564467.971 |4538954.227|564467.170 | 4538953.950
222 564541.301 |4538944.404 | 564541.250 | 4538944.420
223 564543.298 |4538961.169 | 564543.800 | 4538960.140
224 564537.840 | 4538962.315|564538.140 | 4538961.650
225 564524.902 | 4538975.724 | 564525.190 | 4538975.700
226 564522.476 |4538989.471 | 564522.280 | 4538989.220
227 564502.2374538996.718 | 564502.170 | 4538998.940
228 564462.831 [4538999.688 | 564462.520 | 4538999.370
229 564400.678 |4539013.922|564399.970 | 4539014.450
230 564449.471 | 4539006.345 | 564448.710 | 4539006.410
231 564453.856 |4539021.473 | 564453.660 | 4539019.840
232 564449.702 | 4539029.234 | 564450.590 | 4539028.570
233 564442.488 |4539036.558 | 564442.080 | 4539037.260
234 564413.193 14539061.152|564413.460 |4539061.030
235 564404.995 [ 4539065.088 | 564404.570 | 4539064.460
236 564398.4374539065.743 | 564398.990 | 4539065.240
237 564455.386 [4539007.373 | 564455.200 | 4539007.520
238 564456.698 |4539018.522 | 564457.040 | 4539019.060
239 564456.370 |4539036.230 | 564455.940 | 4539037.060
240 564458.666 |4539100.066 | 564458.170 1 4539100.610
241 564479.094 | 4539089.739 | 564478.220 | 4539090.030
242 564495.940 | 4539086.075 | 564495.130 | 4539086.020
243 564513.211[4539080.828 | 564513.180 |4539080.650
244 564525.453 14539076.128 | 564525.160 | 4539076.470
245 564522.283 14539006.717|564522.730 | 4539005.990
246 564520.4254539007.373 | 564520.150 | 4539006.980
247 564516.271 |4538998.847|564516.060 | 4538998.760
248 564512.22714539000.268 | 564512.410 | 4538998.700
249 564491.567 [4539003.984 | 564491.830 1 4539003.520




Ek Tablo 1’ in devami

156

250 564546.296 | 4539075.627 | 564546.280 | 4539076.060
251 564546.948 |4539079.061 | 564547.050 | 4539078.900
252 564558.92714539102.222 | 564555.950 | 4539103.370
253 564538.304 [4539121.169 | 564538.220 1 4539120.880
254 564512.767 4539127.232|564512.060 | 4539126.920
255 564479.300 [4539137.144 | 564478.500 | 4539137.060
256 564464.258 [4539139.243 | 564464.260 | 4539139.290
257 564464.0254539137.144 | 564464.260 | 4539136.920
258 564457.441 [4539126.322|564457.240 1 4539126.470
259 564457.900 | 4539105.969 | 564458.120 | 4539105.990
260 564424.343 14539097.224 | 564423.840 | 4539097.450
261 564394.874 | 4539085.589 | 564395.030 | 4539085.520
262 564386.968 |4539105.829 | 564388.220 | 4539105.560
263 564378.171 [4539127.240|564376.950 | 4539127.100
264 564435.4054539122.343 | 564435.550 | 4539122.810
265 564428.212 [4539147.594 | 564428.230 14539147.410
266 564364.551 4539145.604 | 564364.190 |4539146.530
267 564422.550 [4539167.641 | 564422.140 14539167.910
268 564353.82714539161.387|564353.720 1 4539161.960
269 564419.002 |4539187.639 |564418.150 |4539187.600
270 564351.202 [4539165.952|564351.010|4539165.460
271 564353.713 14539185.242 | 564353.440 | 4539185.570
272 564418.089 [4539200.423 | 564417.650 | 4539200.600
273 564359.078 |4539208.185 | 564358.450 | 4539208.710
274 564417.061 |4539218.686 |564416.710 |4539215.570
275 564353.142 [4539211.495|564357.050 | 4539209.040
276 564358.279 14539234.894 | 564357.910 | 4539234.260
277 564415.007 |4539243.797 | 564415.310 1 4539243.220
278 564362.502 14539248.933 | 564362.060 | 4539248.110
279 564412.039 [4539263.429 | 564412.030 | 4539263.090
280 564360.904 | 4539269.478 | 564360.380 | 4539269.120
281 564409.756 | 4539280.436 | 564409.770 | 4539279.770
282 564424.199 [4539276.349 | 564425.660 | 4539275.600
283 564428.036 |4539272.841 | 564427.790 | 4539272.580
284 564455.223 14539217.810|564457.910|4539213.690
285 564469.803 4539197.091 | 564471.400 | 4539196.140
286 564475.284 |4539189.856 | 564474.950 | 4539190.020
287 564481.5324539180.976 | 564481.550 | 4539180.640
288 564490.521 4539170.233 | 564490.110 | 4539170.650
289 564464.541 4539145.349 | 564464.460 | 4539143.930
290 564355.653 14539270.962 | 564354.830 | 4539270.180
291 564354.398 |4539311.825564353.3604539312.070




Ek Tablo 1’ in devami

157

292 564351.544 14539313.879|564350.940 | 4539313.970
293 564341.386 [4539299.041 | 564340.590 | 4539299.530
294 564335.9074539280.436 | 564335.240 | 4539279.660
295 564336.250 [4539244.139|564336.320 | 4539243.800
296 564320.041 [4539199.510|564319.290 | 4539198.810
297 564320.726 |4539193.803 | 564320.616 | 4539192.464
298 564483.891 [4539185.047 | 564483.720 | 4539184.680
299 564460.141 4539219.236 | 564460.650 | 4539216.680
300 564451.790 |4539237.504 | 564451.920 | 4539236.990
301 564436.804 | 4539269.815|564436.980 | 4539268.990
302 564428.2374539280.014 | 564427.810 | 4539279.580
303 564424.819 14539280.762 | 564424.760 | 4539279.440
304 564409.225|4539285.782 | 564409.640 | 4539284.910
305 564366.288 |4539276.703 | 564365.880 | 4539275.780
306 564384.5524539293.792 | 564384.730 | 4539293.950
307 564404.205 |4539298.812|564404.130 |1 4539298.470
308 564419.3724539302.444 | 564419.100 | 4539301.840
309 564359.986 |4539277.130|564359.900 | 4539276.410
310 564354.4324539372.511 | 564354.730 | 4539372.250
311 564394.058 |4539399.854 | 564413.090 | 4539396.010
312 564453.657[4539415.341 |564452.010 | 4539414.140
313 564477.262 | 4539428.799 | 564477.260 | 4539429.240
314 564500.440 [ 4539439.159 | 564500.660 | 4539439.010
315 564532.37514539361.189 | 564533.660 | 4539361.470
316 564544.778 | 4539346.658 | 564544.570 | 4539346.880
317 564554.938 [4539320.793 | 564555.120 1 4539321.210
318 564498.918 14539309.428 | 564498.000 | 4539309.490
319 564567.665 |4539289.831 | 564568.086 | 4539289.503
320 564519.645[4539277.173 |564519.420 | 4539277.090
321 564569.231 [4539286.699 | 564569.580 | 4539285.850
322 564586.064 |4539275.477|564585.710 1 4539275.120
323 564588.93514539267.908 | 564589.750 | 4539267.550
324 564527.474 [4539259.427|564527.350 | 4539259.800
325 564669.916 | 4539473.658 | 564670.340 | 4539474.180
326 564699.922 14539453.924 | 564700.240 | 4539453.800
327 564730.2774539434.939 |564730.100 | 4539435.560
328 564693.394 14539431.077 | 564726.680 | 4539424.230
329 564726.415[4539424.113 | 564693.640 | 4539430.690
330 564657.492 4539446.501 | 564656.940 | 4539446.530
331 564631.618 4539349.282|564631.010|4539350.060
332 564671.554 14539328.177|564672.000 | 4539328.170
333 564677.58514539326.897 | 564677.850|4539327.290




Ek Tablo 1’ in devami

158

334 564593.599 1 4538996.196 | 564593.380 | 4538994.600
335 564570.849 [4539011.302 | 564568.680 | 4539009.390
336 564559.43014539012.920 | 564559.240 | 4539012.060
337 564547.381 [4539035.849 | 564546.780 | 4539035.470
338 564544.773 | 4539048.708 | 564544.670 | 4539047.450
339 564544.683 |4539056.980 | 564544.680 | 4539056.890
340 564549.179 [4539079.190 | 564548.630 | 4539078.310
341 564562.8474539104.187 | 564562.530 |4539104.530
342 564631.814 [4539091.688 | 564627.160 | 4539092.470
343 564609.244 1 4539031.623 | 564607.140 | 4539031.240
344 564653.656 |4539066.702 | 564650.600 | 4539068.040
345 564667.641|4539037.242 |564667.850 | 4539038.150
346 564690.002 | 4539008.989 | 564690.120 | 4539009.610
347 564726.278 |4538976.831 | 564726.230 | 4538978.360
348 564709.562 | 4538954.303 | 564709.440 | 4538955.270
349 564676.762 |4538976.720 | 564676.460 | 4538977.540
350 564677.057|4538978.536 | 564675.930 | 4538978.660
351 564641.818 4538989.382 | 564641.690 | 4538989.870
352 564630.180 [4538974.341 | 564631.090 | 4538975.360
353 564649.131|4538954.939 |564648.380 |4538952.180
354 564680.666 |4538935.976 | 564680.370 | 4538937.280
355 564697.146 | 4538947.632|564697.360 | 4538948.440




Ek Tablo 2. Bostanci1 Bolgesi Sayisal Kadastro Verilerinin Koordinat Farklar1

159

ve Parsel Kose Noktalarinin Konum Hatalari

Pafta - Orijinal

N.N. [eX(m) €Y (m) eXeX eYeY mp

1 -0.376  |-1.730 |0.1414 2.9929 2.9962
2 -0.036  |[-0.122 10.0013 0.0149 0.0149
3 0.009 0.116 0.0001 0.0135 0.0135
4 0.662 -2.172  10.4382 4.7176 4.7379
5 0.393 -1.801 0.1544 3.2436 3.2473
6 0.278 0.628 0.0773 0.3944 0.4019
7 0.141 0.597 0.0199 0.3564 0.3570
8 0.102 0.653 0.0104 0.4264 0.4265
9 0.763 0.472 0.5822 0.2228 0.6233
10 0.666 0.605 0.4436 0.3660 0.5751
11 -0.268  |0.211 0.0718 0.0445 0.0845
12 0.590 -0.003 0.3481 0.0000 0.3481
13 0.129 0.161 0.0166 0.0259 0.0308
14 0.766 0.788 0.5868 0.6209 0.8543
15 0.637 0.691 0.4058 0.4775 0.6266
16 -0.786  |-0.656 |0.6178 0.4303 0.7529
17 -1.797 10.510 3.2292 0.2601 3.2397
18 1.922 0.218 3.6941 0.0475 3.6944
19 0.966 -0.017  10.9332 0.0003 0.9332
20 0.989 0.240 0.9781 0.0576 0.9798
21 0.774 -0.243 0.5991 0.0590 0.6020
22 -0.175  10.027 0.0306 0.0007 0.0306
23 0.606 0.268 0.3672 0.0718 0.3742
24 -0.902  ]0.035 0.8136 0.0012 0.8136
25 -1.307  [0.571 1.7082 0.3260 1.7391
26 -1.660 [0.316 2.7556 0.0999 2.7574
27 -1.144 1.331 1.3087 1.7716 2.2025
28 -0.915  [0.646 0.8372 0.4173 0.9355
29 -1.271 0.351 1.6154 0.1232 1.6201
30 -2.169  10.058 4.7046 0.0034 4.7046
31 -0.396  [0.459 0.1568 0.2107 0.2626
32 -0.818  [-0.565 |0.6691 0.3192 0.7414
33 -0.622  10.375 0.3869 0.1406 0.4116
34 -0.272  |-0.140 1 0.0740 0.0196 0.0765
35 -1.183 0.623 1.3995 0.3881 1.4523
36 -0.468 1.005 0.2190 1.0100 1.0335
37 0.029 0.472 0.0008 0.2228 0.2228
38 -0.813 0.191 0.6610 0.0365 0.6620
39 -1.535  [-0.199 [2.3562 0.0396 2.3566




FEk Tablo 2’nin Devami

160

40 -1.314  [-0.061 | 1.7266 |0.0037 1.7266
41 -0.696  10.084 0.4844 10.0071 0.4845
42 -2.452  |-0975 16.0123 ]0.9506 6.0870
43 0.698 0.720 0.4872 10.5184 0.7114
44 -0.230 [0.212 0.0529 10.0449 0.0694
45 0.768 0.033 0.5898 10.0011 0.5898
46 0.591 0.479 0.3493 10.2294 0.4179
47 0.519 -0.168  10.2694 10.0282 0.2708
48 0.328 -0.721  10.1076 [ 0.5198 0.5309
49 -0.423  |-1.390 [0.1789 |1.9321 1.9404
50 0.122 0.409 0.0149 10.1673 0.1679
51 0.044 -0.599 10.0019 ]0.3588 0.3588
52 0.191 -0.787 10.0365 ]0.6194 0.6204
53 -0.741  |-0.271 [0.5491 0.0734 0.5540
54 -0.826  10.345 0.6823 10.1190 0.6926
55 -1.378  1.443 1.8989 [2.0822 2.8181
56 -0.173  10.469 0.0299 10.2200 0.2220
57 -1.462  10.674 2.1374 10.4543 2.1852
58 -0.697 -0.288 [0.4858 0.0829 0.4928
59 -0.776  |-0.217 10.6022 ]0.0471 0.6040
60 0.489 2.180 0.2391 [4.7524 4.7584
61 -2.079  |1.021 4.3222 |1.0424 4.4462
62 0.509 -1.142 10.2591 [1.3042 1.3296
64 -1.991  |1.648 3.9641 |2.7159 4.8052
65 -0.116  |0.078 0.0135 10.0061 0.0148
66 -0.791  10.759 0.6257 10.5761 0.8505
67 -1.044  0.367 1.0899 10.1347 1.0982
68 -0.441  |0.175 0.1945 10.0306 0.1969
69 -0.183  [0.474 0.0335 10.2247 0.2272
70 -0.190  1-0.334 [0.0361 |0.1116 0.1173
71 0911 -1.718 10.8299 [2.9515 3.0660
72 -0.923  10.540 0.8519 10.2916 0.9005
73 -3.155  ]6.563 9.9540 [43.0730 44.2082
74 -0.270 10.477 0.0729 10.2275 0.2389
75 -1.295  1-0.624 [1.6770 0.3894 1.7216
76 -2.360  [-1.345 [5.5696 |1.8090 5.8560
77 -0.861 [-0.412 10.7413 ]0.1697 0.7605
78 -1.117 1-0.500 [1.2477 10.2500 1.2725
79 -0.961 [-0.977 10.9235 10.9545 1.3282
80 -0.975  1-1.060 [0.9506 |1.1236 1.4718
81 -3.680 [-4.671 |13.5424 |21.8182 25.6794
82 -4.291 1-4370 [18.4127 |19.0969 26.5277




Ek Tablo 2’nin Devami

161

83 -3.159  [-3.490 [9.9793 |12.1801 15.7461
84 -3.431  |-2.761  [11.7718 |7.6231 14.0245
85 -2.412  |-3.967 |5.8177 |15.7371 16.7780
86 -1.155  |-2.557 [1.3340 |6.5382 6.6730
87 -2.039  |-1.607 [4.1575 [2.5824 4.8943
88 -2.105  |-1.060 [4.4310 |1.1236 4.5713
89 -1.947 1-0.976 [3.7908 0.9526 3.9087
90 0.748 -0.852  |0.5595 10.7259 0.9165
91 -1.553  |-1.323 [2.4118 |1.7503 2.9800
92 -0.834  [-1.599 10.6956 |2.5568 2.6497
93 -0.618  -0.620 [0.3819 0.3844 0.5419
94 0.039 -0.355 |0.0015 ]0.1260 0.1260
95 -0.209  [-2.576 10.0437 |6.6358 6.6359
96 0.528 -2.434  10.2788 [5.9244 5.9309
97 0.074 -0.795  ]0.0055 10.6320 0.6320
98 -1.454  10.125 2.1141 [0.0156 2.1142
99 -0.172  |[-1.133  10.0296 |1.2837 1.2840
100 1.306 0.731 1.7056 |0.5344 1.7874
101 -1.245 1-0916 [1.5500 |0.8391 1.7626
102 1.449 2.632 2.0996 [6.9274 7.2386
103 0.409 0.803 0.1673 10.6448 0.6662
104 1.210 -0.086 |1.4641 10.0074 1.4641
105 0.112 -0.367 10.0125 |0.1347 0.1353
106 -1.265 [-0.436 | 1.6002 ]0.1901 1.6115
107 -0.735  [-0.798 10.5402 ]0.6368 0.8351
108 -1.506  10.289 2.2680 [0.0835 2.2696
109 -1.064 ]0.213 1.1321 10.0454 1.1330
110 -0.261  1-0.447 [0.0681 |0.1998 0.2111
111 -0.708 [-0.254 ]0.5013 ]0.0645 0.5054
112 0.467 -0.359  10.2181 [0.1289 0.2533
113 -0.747 1-0.116 [0.5580 |0.0135 0.5582
114 0.002 -0.396  10.0000 [0.1568 0.1568
115 2314 2.018 5.3546 [4.0723 6.7272
116 -1.084 [-2.697 |1.1751 |7.2738 7.3681
117 0.123 -1.055 ]0.0151 [1.1130 1.1131
118 -0.762  |-0.696 0.5806 |0.4844 0.7562
119 -0.674 10.039 0.4543 10.0015 0.4543
120 -0.438 |-0.117 [0.1918 0.0137 0.1923
121 -0.673  |-1.238 ]10.4529 |1.5326 1.5982
122 -0.106  |-0.196 [0.0112 10.0384 0.0400
123 0.325 -0.745  |0.1056 |0.5550 0.5650
124 -0.393  |-1.156 [0.1544 |1.3363 1.3452




FEk Tablo 2’nin Devami

162

125 -0.986 [0.162 0.9722 10.0262 0.9726
126 -0.213  10.084 0.0454 [0.0071 0.0459
127 2.193 -0.438 14.8092 10.1918 4.8131
128 -0.324  10.738 0.1050 |0.5446 0.5547
129 -0.961 [0.176 0.9235 10.0310 0.9240
130 -0.561  10.099 0.3147 10.0098 0.3149
131 -0.460 -0.059 [0.2116 |0.0035 0.2116
132 -1.155  ]0.365 1.3340 ]0.1332 1.3407
133 -0.029  10.413 0.0008 |0.1706 0.1706
134 -0.591 [-0.018 ]0.3493 10.0003 0.3493
135 -0.007  10.234 0.0000 [0.0548 0.0548
136 -0.603  [-0.208 ]0.3636 ]0.0433 0.3662
137 -0.336 | 0.683 0.1129 10.4665 0.4800
138 -1.107  10.762 1.2254 10.5806 1.3561
139 -0.465 [-0.636 0.2162 ]0.4045 0.4587
140 -0.386  |-0.587 [0.1490 0.3446 0.3754
141 -0.654 |1.243 0.4277 |1.5450 1.6032
142 0.957 0.949 0.9158 10.9006 1.2845
143 -0.604  |-1.048 [0.3648 |1.0983 1.1573
144 -0.279  1-0.359 10.0778 [0.1289 0.1506
145 2.215 -1.136 [4.9062 |1.2905 5.0731
146 3.263 -1.698  10.6472 |2.8832 11.0306
147 -0.137 1-0.142  [0.0188 |0.0202 0.0275
148 -0.876  10.603 0.7674 10.3636 0.8492
149 -0.013  |-0.247 10.0002 ]0.0610 0.0610
150 -0.398  |-2.245 [0.1584 |5.0400 5.0425
151 -1.242  10.319 1.5426 10.1018 1.5459
152 -0.419  |1.197 0.1756 |1.4328 1.4435
153 -1.761 [0.119 3.1011 ]0.0142 3.1012
154 -0.502 |-0.787 0.2520 0.6194 0.6687
155 -0.505  ]-0.335 [0.2550 |0.1122 0.2786
156 -1.356  [0.316 1.8387 10.0999 1.8414
157 -0.228  1-0.582  [0.0520 0.3387 0.3427
158 0.119 -0.627 10.0142 ]0.3931 0.3934
159 0.497 -0.101  10.2470 ]0.0102 0.2472
160 -3.904  [-4.590 |15.2412 |21.0681 26.0031
161 -0.020  ]10.303 0.0004 10.0918 0.0918
162 0.364 -0.745 10.1325 [0.5550 0.5706
163 0.340 -0.106  |0.1156 ]0.0112 0.1161
164 0.316 -0.318 10.0999 10.1011 0.1421
165 -0.669 10.015 0.4476 10.0002 0.4476
166 -0.064 |-0.310 [0.0041 0.0961 0.0962




FEk Tablo 2’nin Devami

163

167 -0.224 1-0.610 ]0.0502 |0.3721 0.3755
168 -0.547  [-0.627 10.2992 10.3931 0.4940
169 -0.152  10.250 0.0231  ]10.0625 0.0666
170 0.506 -0.053  10.2560 [0.0028 0.2561
171 -0.852  |-0.535 ]0.7259 ]0.2862 0.7803
172 -0.074  10.600 0.0055 10.3600 0.3600
174 -0.637 10.555 0.4058 10.3080 0.5094
175 0.445 1.312 0.1980 | 1.7213 1.7327
176 2.330 -0.102 154289 10.0104 5.4289
177 -0.694 |-0.132 10.4816 [0.0174 0.4820
178 -0.434 10.100 0.1884 10.0100 0.1886
179 -0.666  10.487 0.4436  10.2372 0.5030
180 0.198 -0.229  10.0392  10.0524 0.0655
181 0.117 -0.009 10.0137 0.0001 0.0137
182 -0.856  |-0.279 10.7327 10.0778 0.7369
183 0.173 -0.801  10.0299 10.6416 0.6423
184 -0.885 |-0.122  10.7832 ]0.0149 0.7834
185 -0.433  |-0.579 10.1875 ]0.3352 0.3841
186 -0.796 |1.103 0.6336 | 1.2166 1.3717
187 0.354 -0.540 |0.1253 10.2916 0.3174
188 -0.832  10.015 0.6922 10.0002 0.6922
189 0.234 -2.153  10.0548 [4.6354 4.6357
190 0.870 -0.757 10.7569  10.5730 0.9494
191 0.305 -0.715  10.0930 ]0.5112 0.5196
192 0.514 -0.489  0.2642 0.2391 0.3563
193 -0.446 [ 0.563 0.1989 10.3170 0.3742
194 -0.171  1-0.096 10.0292 ]0.0092 0.0307
195 -0.100  10.249 0.0100 0.0620 0.0628
196 0.122 -0.167 10.0149 10.0279 0.0316
197 -11.511 |-2.578 [132.5031 | 6.6461 132.6697
198 0.008 -0.026  10.0001 [0.0007 0.0007
199 -1.607  10.328 2.5824 10.1076 2.5847
200 -0.213  10.067 0.0454 10.0045 0.0456
201 -0.440 1-0.324 10.1936 [0.1050 0.2202
202 -0.965 10.077 0.9312  10.0059 0.9312
203 -0.246  |-0.489 10.0605 [0.2391 0.2467
204 0.860 -0.483  10.7396 0.2333 0.7755
205 -0.487 [-0.584 10.2372  |0.3411 0.4154
206 0.450 0.343 0.2025 ]0.1176 0.2342
207 0.349 -1.089 10.1218 [1.1859 1.1922
208 -0.307 ]0.112 0.0942  10.0125 0.0951
209 -0.321  [-0.977 10.1030 10.9545 0.9601




Ek Tablo2’nin Devami

164

210 -0.141  [-0.052 ]0.0199 10.0027 0.0201
211 -0.383  |-0.227 ]0.1467 |0.0515 0.1555
212 -0.301  [-0.010 ]0.0906 ]0.0001 0.0906
213 -0.789  10.036 0.6225 [0.0013 0.6225
214 -0.161 [-0.602 ]0.0259 [0.3624 0.3633
215 -0.062  |-0.053 [0.0038 |0.0028 0.0048
216 -0.259  1-0.083 [0.0671 0.0069 0.0674
217 -0.298  10.295 0.0888 10.0870 0.1243
218 -0.086  |-0.574 10.0074 |0.3295 0.3296
219 -0.052  |-0.505 ]0.0027 ]0.2550 0.2550
220 0.059 0.064 0.0035 10.0041 0.0054
221 -0.277 |-0.801 ]0.0767 [0.6416 0.6462
222 0.016 -0.051 0.0003 ]0.0026 0.0026
223 -1.029  10.502 1.0588 10.2520 1.0884
224 -0.665 [0.300 0.4422 10.0900 0.4513
225 -0.024  10.288 0.0006 |0.0829 0.0829
226 -0.251 |-0.196 0.0630 |0.0384 0.0738
227 2.222 -0.067 14.9373 0.0045 4.9373
228 -0.318 |-0.311 [0.1011 0.0967 0.1399
229 0.528 -0.708 ]0.2788 10.5013 0.5736
230 0.065 -0.761  10.0042 10.5791 0.5791
231 -1.633  [-0.196 [2.6667 |0.0384 2.6670
232 -0.664 0.888 0.4409 10.7885 0.9034
233 0.702 -0.408 10.4928 10.1665 0.5202
234 -0.122  10.267 0.0149 10.0713 0.0728
235 -0.628  1-0.425 [0.3944 0.1806 0.4338
236 -0.503  ]10.553 0.2530 ]0.3058 0.3969
237 0.147 -0.186  10.0216 [0.0346 0.0408
238 0.538 0.342 0.2894 10.1170 0.3122
239 0.830 -0.430  10.6889 |0.1849 0.7133
240 0.544 -0.496  10.2959 10.2460 0.3848
241 0.291 -0.874 10.0847 10.7639 0.7686
242 -0.055 |-0.810 [0.0030 |0.6561 0.6561
243 -0.178 [-0.031 ]0.0317 [0.0010 0.0317
244 0.342 -0.293  10.1170 ]0.0858 0.1451
245 -0.727 10.447 0.5285 10.1998 0.5650
246 -0.393  |-0.275 ]0.1544 [0.0756 0.1720
247 -0.087 1-0.211 [0.0076 |0.0445 0.0452
248 -1.568 ]0.183 2.4586 ]0.0335 2.4589
249 -0.464 10.263 0.2153 ]0.0692 0.2261
250 0.433 -0.016  |0.1875 10.0003 0.1875
251 -0.161  10.102 0.0259 [0.0104 0.0279




Ek Tablo 2’nin Devami

165

252 1.148 -2.977 |1.3179 |8.8625 8.9600
253 -0.289  1-0.084 0.0835 |0.0071 0.0838
254 -0.312  [-0.707 10.0973 10.4998 0.5092
255 -0.084 -0.800 [0.0071 0.6400 0.6400
256 0.047 0.002 0.0022 10.0000 0.0022
257 -0.224  10.235 0.0502 |0.0552 0.0746
258 0.148 -0.201  10.0219 [0.0404 0.0460
259 0.021 0.220 0.0004 10.0484 0.0484
260 0.226 -0.503  0.0511 [0.2530 0.2581
261 -0.069 [0.156 0.0048 10.0243 0.0248
262 -0.269 | 1.252 0.0724 |1.5675 1.5692
263 -0.140  [-1.221 ]0.0196 |1.4908 1.4910
264 0.467 0.145 0.2181 10.0210 0.2191
265 -0.184 10.018 0.0339 10.0003 0.0339
266 0.926 -0.361  |0.8575 10.1303 0.8673
267 0.269 -0.410 10.0724 ]0.1681 0.1830
268 0.573 -0.107  ]0.3283 10.0114 0.3285
269 -0.039  1-0.852 [0.0015 0.7259 0.7259
270 -0.492 1-0.192  [0.2421 0.0369 0.2449
271 0.328 -0.273  10.1076 10.0745 0.1309
272 0.177 -0.439  10.0313 |0.1927 0.1953
273 0.525 -0.628 0.2756 10.3944 0.4812
274 -3.116  |-0.351 [9.7095 |0.1232 9.7102
275 -2.455  |3.908 6.0270 |15.2725 16.4187
276 -0.634 [-0.369 10.4020 [0.1362 0.4244
277 -0.577 10.303 0.3329 10.0918 0.3454
278 -0.823  1-0.442 10.6773 [0.1954 0.7049
279 -0.339  1-0.009 [0.1149 0.0001 0.1149
280 -0.358 [-0.524 ]0.1282 [0.2746 0.3030
281 -0.666 10.014 0.4436 0.0002 0.4436
282 -0.749 1461 0.5610 [2.1345 2.2070
283 -0.261  [-0.246 |0.0681 ]0.0605 0.0911
284 -4.120  2.687 16.9744 |7.2200 18.4461
285 -0.951 [1.597 0.9044 [2.5504 2.7060
286 0.164 -0.334  10.0269 [0.1116 0.1148
287 -0.336  |0.018 0.1129 10.0003 0.1129
288 0.417 -0.411  |0.1739 10.1689 0.2424
289 -1.419  1-0.081 [2.0136 |0.0066 2.0136
290 -0.782  |-0.823 ]0.6115 ]0.6773 0.9125
291 0.245 -1.038  10.0600 |1.0774 1.0791
292 0.091 -0.604 10.0083 [0.3648 0.3649
293 0.489 -0.796  10.2391 [0.6336 0.6772




Ek Tablo 2’nin Devami

166

294 -0.776  |-0.667 10.6022 |0.4449 0.7487
295 -0.339  10.070 0.1149 10.0049 0.1150
296 -0.700 |-0.751 10.4900 ]0.5640 0.7471
297 -1.339  |-0.110 [1.7929 0.0121 1.7930
298 -0.367 [-0.171 10.1347 ]0.0292 0.1378
299 -2.556  10.509 6.5331 ]0.2591 6.5383
300 -0.514  10.130 0.2642 10.0169 0.2647
301 -0.825 [0.176 0.6806 10.0310 0.6813
302 -0.434 1-0.427 [0.1884 0.1823 0.2621
303 -1.322  [-0.059 |1.7477 10.0035 1.7477
304 -0.872 10415 0.7604 |0.1722 0.7796
305 -0.923 [-0.408 ]0.8519 ]0.1665 0.8680
306 0.158 0.178 0.0250 10.0317 0.0403
307 -0.342 |-0.075 [0.1170 0.0056 0.1171
308 -0.604 |-0.272 10.3648 [0.0740 0.3722
309 -0.720  |-0.086 [0.5184 0.0074 0.5185
310 -0.261 |0.298 0.0681 ]0.0888 0.1119
311 -3.844  119.032 [14.7763 |362.2170 |362.5183
312 -1.201  |-1.647 [1.4424 |2.7126 3.0723
313 0.441 -0.002  0.1945 10.0000 0.1945
314 -0.149  10.220 0.0222 10.0484 0.0532
315 0.281 1.285 0.0790 |1.6512 1.6531
316 0.222 -0.208  10.0493 10.0433 0.0656
317 0.417 0.182 0.1739 10.0331 0.1770
318 0.062 -0.918 |0.0038 ]0.8427 0.8427
319 -0.328 10.421 0.1076  [0.1772 0.2073
320 -0.083  [-0.225 ]0.0069 |0.0506 0.0511
321 -0.849  10.349 0.7208 [0.1218 0.7310
322 -0.357 [-0.354 ]0.1274 ]0.1253 0.1787
323 -0.358  10.815 0.1282 10.6642 0.6765
324 0.373 -0.124  10.1391 [0.0154 0.1400
325 0.522 0.424 0.2725 10.1798 0.3264
326 -0.124  10.318 0.0154 [0.1011 0.1023
327 0.621 -0.177 10.3856 10.0313 0.3869
328 -6.847 133.286 [46.8814 |1107.9578 |1108.9492
329 6.577 -32.775 143.2569 |1074.2006 |1075.0712
330 0.029 -0.552  10.0008 ]0.3047 0.3047
331 0.778 -0.608 10.6053 |0.3697 0.7092
332 -0.007  0.446 0.0000 ]0.1989 0.1989
333 0.393 0.265 0.1544 10.0702 0.1697
334 -1.596  [-0.219 [2.5472 |0.0480 2.5477
335 -1.912 1-2.169  [3.6557 14.7046 5.9580




Ek Tablo 2’nin Devami

167

336 -0.860 [-0.190 10.7396 ]0.0361 0.7405
337 -0.379  1-0.601 [0.1436 |0.3612 0.3887
338 -1.258 |-0.103 | 1.5826 [0.0106 1.5826
339 -0.090 1-0.003 {0.0081 |0.0000 0.0081
340 -0.880 [-0.549 10.7744 [0.3014 0.8310
341 0.343 -0.317 10.1176 0.1005 0.1547
342 0.782 -4.654  10.6115 [21.6597 21.6683
343 -0.383  [-2.104 ]0.1467 [4.4268 4.4292
344 1.338 -3.056 | 1.7902 ]9.3391 9.5092
345 0.908 0.209 0.8245 10.0437 0.8256
346 0.621 0.118 0.3856 |0.0139 0.3859
347 1.529 -0.048 |2.3378 10.0023 2.3378
348 0.967 -0.122 10.9351 10.0149 0.9352
349 0.820 -0.302  10.6724 10.0912 0.6786
350 0.124 -1.127 ]0.0154 |1.2701 1.2702
351 0.488 -0.128  10.2381 [0.0164 0.2387
352 1.019 0.910 1.0384 ]0.8281 1.3281
353 -2.759  1-0.751 [7.6121 0.5640 7.6329
354 1.304 -0.296 | 1.7004 |0.0876 1.7027
355 0.808 0.214 0.6529 10.0458 0.6545




Ek Tablo 3. Bostanci1 Bolgesi Kadastro Parsel Alanlarinin Karsilagtirilmasi

168

Parsel No |Senet Alani|Tecviz Sinir1|Pafta Alani|Orijinal Alan
98 305.00 14.06 309.19 399.79
115 531.00 18.59 545.96 534.91
116 495.00 17.95 480.58 502.88
117 700.00 21.38 704.89 708.60
118 424.00 16.60 419.15 436.95
121 2820.00 43.33 2813.38 2954.54
180 813.00 23.05 845.14 857.59
181 1600.00 32.48 1554.34 1586.94
182 3220.00 46.36 3221.41 3200.39
185 1460.00 31.01 1459.49 1448.66
186 1346.00 29.75 1296.16 1312.03
187 1274.00 28.94 1241.83 1286.85
188 1260.00 28.78 1274.11 1244.47
189 1180.00 27.83 1228.35 1216.81
190 1247.00 28.62 1235.73 1146.12
193 700.00 21.38 704.68 735.02
194 900.00 24.27 887.32 911.31
200 4540.00 55.27 4465.37 4450.56
201 4200.00 53.11 4206.86 4118.76
203 3060.00 45.17 3071.41 3163.39
204 2960.00 44.41 2942.86 3021.10
205 5667.00 61.92 5682.49 5507.17
206 5960.00 63.55 5967.13 6180.15
210 2240.00 38.53 2225.88 2233.45
211 9560.00 81.09 9483.83 9292.60
214 3580.00 48.94 3525.43 3476.18
215 6000.00 63.77 5989.02 6127.78
216 2533.00 41.02 2510.14 2596.11
217 1187.00 27.92 1208.25 1178.47
218 530.00 18.58 561.27 560.22
219 1220.00 28.31 1212.96 1200.15
225 5567.00 61.36 5549.45 5666.93
226 3620.00 49.22 3611.55 3603.61
233 6133.00 64.49 6064.57 5912.95
234 7560.00 71.83 7438.31 7539.66
235 2153.00 37.77 2100.23 2128.35
241 6327.00 65.53 6316.50 6345.15
256 521.00 18.42 526.11 583.38
257 4580.00 55.51 4625.06 4648.14
258 3180.00 46.07 3188.11 3184.54
259 753.00 22.18 774.59 752.72




Ek Tablo 3’Un Devami
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260 2460.00 40.42 2426.26  |2464.26
303 1593.00 3241 1577.87 |1569.44
304 899.00 24.26 887.18 899.92
305 963.00 25.11 948.38 961.47
345 587.00 19.56 612.20 603.92
444 20540.00 [120.82 20475.69 |20050.55
453 5673.00 61.96 5692.90 |5585.74
481 4951.00 57.78 4904.58 14950.98
484 10860.00 |86.63 10759.99 |10785.96
485 1313.00 29.38 1301.81 | 1327.22
486 2280.00 38.88 2354.77 |2314.02
488 1320.00 29.46 1325.03 | 1385.87
489 4120.00 52.59 4104.78 14170.14
490 4514.00 55.10 4495.26  |4417.11
491 6127.00 64.46 5989.96  16082.02
492 2618.00 41.72 2608.91 |2631.57
493 5320.00 59.95 529935 |5454.36
494 2467.00 40.48 2463.22  |2431.65
495 511.00 18.24 498.50 534.80
504 1053.00 26.28 1025.21 |1031.80
516 523.00 18.45 519.64 487.53
525 14600.00 [101.04 14673.87 1458241
527 10153.00 |83.66 10059.08 19664.67




OZGECMIS

1984 yilinda Trabzon Merkezde dogdu. Liseyi Trabzon Fatih Lisesi’nde tamamladi. 2002
yilinda yiiksek 6grenimine basladigi Karadeniz Teknik Universitesi Miihendislik Fakiiltesi
Jeodezi ve Fotogrametri Miihendisligi Boliimiinden 2007 yilinda Harita Miihendisi olarak
mezun oldu. Ay y1l Karadeniz Teknik Universitesi Fen Bilimleri Enstitiisii’ne bagli Jeodezi

ve Fotogrametri Miihendisligi Yiiksek Lisans egitimine basladi. ingilizce bilmektedir.



	_01. Dış_Kapak
	_2. iç kapak
	_03. Önsöz
	ÖNSÖZ

	_04. İçindekiler
	Problemin Tanımı.....................................................................................

	_05. Özet
	_06. Summary
	_07. Şekiller_Dizin
	ŞEKİLLER DİZİNİ

	_08. Tablolar_Dizini
	TABLOLAR DİZİNİ

	_09. Semboller_Kısaltmalar
	_10. Genel_Bilgiler
	_11. Yapılan_Çalışmalar
	_12. Yapılan_Çalışmalar_2
	_13. Bulgular_İrdeleme (Onarıldı)
	_14. Sonuç
	_15. Kaynaklar
	_16. Ekler
	_17. Özgeçmiş

